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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej\(BORB ) s wymagania szczego6towe dotyce
wykonania i odbioru robot drogowych zwanych zPrzebudowa drogi gminnej Nr 126025N do
miejscowosci Owczarnia
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolmtdowlanych opracowana jest w celu
stosowania jako dokument przetargowy i kontraktoprgy zleceniu i realizacji robot zgdanych z
Przebudowa drogi gminnej Nr 126025N do miejscowosci Owczarnia.

1.3. Zakres robo6t obfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obegmwymagania szczegotowe dla poszczegdinych

asortymentéw robot drogowych.
1.4. Ogéblne wymagania dotygz robot
Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione porej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedaacy budynkiem, stanowty cat@¢ techniczno -
uzytkowa (drog;) albo jego cgi¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny, azet).

1.4.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiynod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuyphsioju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zgkzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa(mont&owa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczmaruchu
pojazdoéw obstugydpych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeéana do usugcia po jego
zakaiczeniu.

1.4.5.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obayzujacymi przepisami, stanowgy urzdowy
dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzekoliczngci zachodzcych w toku wykonywania
robot.

1.4.6.Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonagywpowaniona do kierowania robotami i
do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.8.Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamsapai awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdng.

1.4.9 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.
1.4.10.Korpus drogowy - nasyp lub ta ¢&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kosodrogi i skarpami
rowow.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozehia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.12. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez igniera (Inspektora Nadzoru) zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shcy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robét w
formie wyliczer, szkicow i ew. dodatkowych zgmiznikbw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez ktyniera (Inspektora Nadzoru).

1.4.13. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaaksepbe przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadaprob zwihzanych z ocen jakoici
materiatow oraz robdét.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania robét, zgodne z dokumemtac]
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane ptreyniera (Inspektora Nadzoru).

1.4.15.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw gheych do przejmowania i rozkltadania odyen
od ruchu na podia gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.16.Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w
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osi drogi.

1.4.17. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio ymtrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.180dpowiednia (bliska) zgodné&é¢ - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecgjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.19.Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy zmarOwniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugelzen chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze - czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywast pojazdow,
umieszczenia uszlzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.21.Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.22.Podtoze ulepszone gérna warstwa podha, lezaca bezpérednio pod nawierzchagj ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.23.Polecenie Irzyniera (Inspektora Nadzoru) - wszelkie polecenia przekaz2éd/ykonawcy przez
Inzyniera (Inspektora Nadzoru), w formie pisemnej,ydaice sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczr@dza autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.25Przedskwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gm#enia drogowego lub
calkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrych trasy w planie i przekroju podhym)
istniegcego padczenia.

1.4.26. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamktéj obudowy konstrukcyjnej, stgce do
przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami kogodiogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.27.Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad droga, kolej, ruragj itp.

1.4.28. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.29Rekultywacja - roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania\wlade@go.

1.4.30. Slepy kosztorys - wykaz rob6ét z podaniem ich #d (przedmiarem) w kolejrigi
technologicznej ich wykonania.

1.4.31. Zadanie budowlane - cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyda odebng calas¢
konstrukcyjm lub technologiczg zdolrg do samodzielnego spetnienia przewidywanych furtkgjhniczno -
uzytkowych. Zadanie me polegd na wykonywaniu rob6t zwranych z budow modernizagj,
utrzymaniem oraz ochrgnbudowli drogowej lub jej elementu — niniejsze zasidastanowi cat&
przeds¢wzigcia budowlanego.

1.5. Ogdblne wymagania dotygz robdét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j@kach wykonania oraz za ich zgodidaz dokumentagj

projektowg, STWIORB i poleceniami tryniera (Inspektora Nadzoru).
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymidimanistracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa kompl&@yWIORB . Na Wykonawcy spoczywa
odpowiedzialné¢ za ochron geodezyjnych punktdéw pomiarowych do chwili odbidncowego robat.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaawdtworzy i utrwali na wkasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem

podanym w szczegdétowych warunkach umowy, uadigiajgcym podziat na dokumentaagprojektovs:

- Zamawiajcego,

- Sporadzory przez Wykonawg.
1.5.3. Zgodné&t rob6t z dokumentagjprojektows i STWIORB
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Dokumentacja projektowa, STWIORB oraz dodatkowekuaeenty przekazane przez zymiera
(Inspektora Nadzoru) Wykonawcy stangwizes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @dhojednym
z nich g obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dalentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w
,0g0Inych warunkach umowy”. Wykonawca nie 70 wykorzystywa biedow lub opuszcze w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winieatychmiast powiadorilnzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozb@ci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze
skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostane materialy ¢gla zgodne z dokumentag)
projektowg i STWIORB . Dane okigone w dokumentacji projektowej i w STWiIORBe¢da uwazane za
wartasci docelowe, od ktérych dopuszczalne adchylenia w ramach oldlenego przedziatu toleranciji.
Cechy materiatow i elementow budowli masky¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moprzekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektova lub STWIORB i
wptynie to na niezadowakgga jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wgkary.
1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach morgeginych (przebudowa) i remontowych (,pod
ruchem”) Wykonawca jest zoboyziany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotwyd w
sposob okrdony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizagjirkraktu, & do zak@czenia i odbioru
ostatecznego robot. Przed prapstniem do robdt Wykonawca przedstawkynierowi (Inspektora
Nadzoru) do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiedmemzdem drogi i organem zagdzapcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczeolsot w okresie trwania budowy. W zatesci od
potrzeb i pospu robét projekt organizaciji ruchu powinienébgktualizowany przez Wykonawma
biezagco. W czasie wykonywania robot Wykonawca dostaraainstaluje i bdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczme takie jak: zaporywiatla ostrzegawcze, sygnaly,
itp., zapewniac w ten sposob bezpiedmtwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state
warunki widocznéci w dzien i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktérych jest neodzowne ze
wzgledéw bezpieczgstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne aglizenia zabezpieczgie kyda
akceptowane przezdgniera (Inspektora Nadzoru). Fakt przysénia do rob6t Wykonawca obwiz
publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony zzymierem (Inspektora Nadzoru) oraz
przez umieszczenie, w miejscach sd@ach okrélonych przez layniera (Inspektora Nadzoru), tablic
informacyjnych, ktérych tri& bedzie zatwierdzona przez Ayniera (Inspektora Nadzoru). Tablice
informacyjne lgdg utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cerg umowry.

1.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowrek zng& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawceasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki maeg na celu stosowanieestdo przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik@ uszkodze lub
uciazliwosci dla oséb lub wiasrsgi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania. Stagsuge do tych wymagéa
bedzie miat szczegdlny wzgd na:

1) lokalizaci baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopévdgdaiojazdowych,
2) srodki ostra@naosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekédw wodnyclapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mazliwoscig powstania pzaru.
1.5.6. Ochrona przeciwparowa
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Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawcadulzie utrzymywa
sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanterbaz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magaZymaiaz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone
przed dosgpem os6b trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robo6t afiyaez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materialtdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegéniu wigkszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do rob6t bdg miaty aprobag technicza wydary przez uprawniog
jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdwsraowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a&zpkaczeniu robot ich szkodlivéd
zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymadgechnologicznych
wbudowania.

Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawii@j powinien otrzymé zgod: na wycie tych
materiatow od wigciwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj
1.5.8. Ochrona wlasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzdaoych wi&cicielami tych urzdzea
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamjgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wégiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeyigminstalacji i urgdzen w
czasie trwania budowy. Wykonawca zobgzainy jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasovy
dla wszelkiego rodzaju robdét, ktore mapyé wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadénmizyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgza robaot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalddjkonawca bezzwitocznie powiadomizimiera
(Inspektora Nadzoru) i zainteresowane wiladze okalzib z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykorelgizie odpowiada za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na paehni ziemi i urzdzer podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamaaégjo.

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazdéw

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na € przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie rjdmb zezwolenia od wiadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposaiglyi bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera (Inspektora Nadzoru). Pojazdy i tadunki pdwjgce nadmierne obgienie osiowe nie dulg
dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w offrie terenu budowy i Wykonawcagdizie
odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodnggoleceniami layniera
(Inspektora Nadzoru).

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcagdhie przestrzedgaprzepisow dotycxrych bezpieczestwa i
higieny pracy. W szczegoélda Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaz nie spetnigcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spgizi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oréz zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego. Uznaje ¢size wszelkie koszty zwkane z wypetlnieniem wymaga
okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
rob6t od daty rozpoezia do daty zakiczenia robo6t (do wydania potwierdzenia z@kaenia przez
Inzyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamiwinno by
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prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadjielementy byty w zadowalgjym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznegali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrieg to
na polecenie leyniera (Inspektora Nadzoru) powinien rozpgiceoboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie¢sdo prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centram&jscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktoreasw jakikolwiek spos6b zwzane z robotami i duzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, praspisvytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aoizer lub metod i w sposob
ciagly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wggsianiem jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi sptaeg informacje dotycge proponowanegarodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw i odpowiednie swiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia priregniera (Inspektora Nadzoru).

Zatwierdzenie partii materiatdw z daneg@dta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z
danegairédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materialy uzyskane z
dopuszczonegardodta w sposéb goty spetniaj wymagania STWIORB w czasie pgsti robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wiacicieli i odnagnych wiladz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiekrodet miejscowych wiczapc w tozrédta wskazane przez Zamaviiaggo i jest
zobownzany dostarczy Inzynierowi (Inspektora Nadzoru) wymagane dokumentgegr rozpocgciem
eksploatacjizrédia.

Wykonawca przedstawi dokumentagawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metgdvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi (Inspektora Nadzoru).

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrédtia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gplatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatdw do robo6t. Humusdkiad czasowo zgle z terenu wykopow,
ukopdw i miejsc pozyskania piaskuzwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukazeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdav terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydl wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktadawdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera. Z wyjtkiem uzyskania na to pisemnej zgodyzyniera
(Inspektora Nadzoru), Wykonawca niedzie prowad zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w dokumentactowy.

Eksploatacjazrodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi okgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwdrni materiatdw

Wytwornie materiatdw maghby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera (Inspektora Nadzoru) w celu
sprawdzenia zgodldoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiambbR materialtdbw mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $disavosci. Wynik tych kontroli lzdzie podstawy akceptacji okrédonej
partii materiatbw pod wzgtem jakdci. W przypadku, gdy kynier (Inspektora Nadzoru)cbzie
przeprowadzat inspekgjvytwarni, bedg zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier (Inspektora Nadzoru)ebizie miat zapewnian wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz

producenta materialéw w czasie przeprowadzaniakp

b) Inzynier (Inspektora Nadzoru)ebtizie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych @i

wytwdrni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realiaacjowy.
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2.4. Materialy nie odpowiadge wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera (Inspektora Nadzoru). slielnzynier (Inspektora
Nadzoru) zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdbw do innych roboét,znte dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materialdw zostanie przeseiowany przez layniera (Inspektora Nadzoru).

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.
2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyerio czasu gdyédola one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeraaohowaly swaj jakas¢ i wkasciwos¢ do robét i byty
dostpne do kontroli przez kyniera (Inspektora Nadzoru). Miejsca czasowegadsklvania materiatow
beda zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych zymhierem (Inspektora
Nadzoru) lub poza terenem budowy w miejscach zazgaranych przez Wykonawc
2.6. Wariantowe stosowanie materiatdw

Jali dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiglunozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawmwiadomi liayniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dhkrzym, jéli bedzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez hyniera (Inspektora Nadzoru). Wybrany i zaakceptoantlzaj materiatu nie nie
by¢ p&zniej zmieniany bez zgody tgniera (Inspektora Nadzoru).

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowizany do aywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ wykonywanych robot. Sper uzywany do robdt powinien ldy zgodny z ofeg
Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i ilégci wskazaniom zawartym w STWIORB , PZJ
(program zapewnienia jakai) lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowangreez Irzyniera (Inspektora
Nadzoru); w przypadku braku ustalew takich dokumentach spitz powinien by uzgodniony i
zaakceptowany przeziyniera (Inspektora Nadzoru).

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskadach Iyniera (Inspektora Nadzoru) w
terminie przewidzianym umayw

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowssi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrordyodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.  Wykonawca dostarczy zimierowi (Inspektora Nadzoru) kopie
dokumentéw potwierdzagych dopuszczenie sptm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewidunjozliwosé wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniylriera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed ayciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji liyniera (Inspektora Nadzoru), nie seo
by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzmaszyny, urgdzenia i nargdzia nie
gwarantugce zachowania warunkéw umowy, zostanprzez Irkyniera (Inspektora Nadzoru)
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takidhodkow transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewa.onych materiatow.

Liczba srodkow transportu dulzie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniachzyimera (Inspektora Nadzoru), w terminie
przewidzianym umow Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyabspetnia wymagania dotycgce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopwdmgzh obcizen na osie i innych parametréw
technicznychSrodki transportu nie odpowiadage warunkom dopuszczalnych afpein na osie mog byé
dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnegytkowanych odcinkow
drég na koszt Wykonawcy.
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Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactesmu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodfia dokumentagj projektows, wymaganiami STWIORB
PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniamyiviera (Inspektora Nadzoru).

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie WgSoi
wszystkich elementow robét zgodnie z wymiaramigdreymi okrelonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na finie przez layniera (Inspektora Nadzoru). Negsstwa jakiegokolwiek kidu
spowodowanego przez Wykonayww wytyczeniu i wyznaczaniu robot zossamesli wymaga tego kedzie
Inzynier (Inspektor Nadzoru), poprawione przez Wykocana wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokprzez Irzyniera (Inspektora Nadzoru) nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich dokladn&. Decyzje liyniera (Inspektora Nadzoru)
dotyczice akceptacji lub odrzucenia materialdw i elementfbo6t teda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaajgktowej i w STWIORB , a tale w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier (Inspektor Nadzoru) uwzgini wyniki bada materiatow
i robdt, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkciji i przy badaniach materiatowswiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzamn kweste.

Polecenia Inyniera (Inspektora Nadzoru)etts wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmd grdba zatrzymania robét.

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia j&kn

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiiera (Inspektora
Nadzoru) programu zapewnienia j&&p w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykeayia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarauejwykonanie robot zgodnie z dokumendac]
projektowg, STWIORB oraz poleceniami i ustaleniami przekamainprzez Ireyniera (Inspektora Nadzoru).

Program zapewnienia jaé@ bedzie zawier&:

a) Czs¢ 0golmn opisupca:

- organizacj wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaebot,

- organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét, bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot,

- system (sposab i proceg@luproponowanej kontroli i sterowania jalkt wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaahego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigogowadzenie badd,

- sposéb oraz foren gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wycihganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i ferrprzekazywania tych informacji gnierowi
(Inspektora Nadzoru);

b) czs¢ szczegobtow opisupca dla kadego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i uggdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iaglzenia pomiarowo-kontrolne, - rodzaje istto
srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zaladunku materiatléw, spoipjslkezy,
kruszyw itp., sposob zabezpieczenia i ochrony dadw przed utrat ich wiaciwosci w czasie
transportu,

- sposéb i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
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sprawdzanie ugtlzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,waytania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robot,
- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakéai robot

Celem kontroli roboét d&dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zatazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robdét i jakagci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wt¢zapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia
niezlezdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliynier (Inspektora Nadzoru) me zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia badlav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidekumentacji
projektowej i STWIORB

Minimalne wymagania co do zakresu bad&h czstotliwos¢ 53 okreslone w STWIORB , hormach
I wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takmeslone, Inzynier (Inspektor Nadzoru) ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwvivkonanie robét zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy mynierowi (Inspektorowi Nadzorujwiadectwa,ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadajvazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okéégjacych procedury bada

Inzynier bedzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier (Inspektor Nadzoru)edzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignigcciach dotycacych urzdzen laboratoryjnych, speggu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocigniccia te kedg tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na
wyniki bada, Inzynier (Inspektor Nadzoru) natychmiast wstrzynigaie do robét badanych materiatéw i
dopuci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsungte
i stwierdzona zostanie odpowiednia j&ktych materiatow.

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem khadaaterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kedg pobierane losowo.

Zaleca s} stosowanie statystycznych metod pobierania prébpértych na zasadziee wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mpgy¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do badla

Inzynier (Inspektor Nadzoru)ebzie mi€ zapewnion mozliwosé udziatu w pobieraniu probek. Na
zlecenie Iyniera (Inspektora Nadzoru) Wykonawcadbie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatdw, ktore budz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usunéte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkch bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przecimngrzypadku koszty te pokrywa Zamavgizj.

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez kyniera
(Inspektora Nadzoru). Prébki dostarczone przez Wghka: do badéa wykonywanych przez hkyniera
(Inspektora Nadzoru)eblg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zatdwepy przez layniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,
gdy normy nie obejmuyjjakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB , ste® maozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pmamlera (Inspektora Nadzoru).

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafia Wykonawca powiadomi kyniera (Inspektora
Nadzoru) o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lbadania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspaie ich wyniki do akceptacji kyniera (Inspektora Nadzoru).
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6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi (Inspektorowi Nadzoru) kopie raportéw z nikami
bada jak najszybciej, nie pgniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi (Inspektorowi Nadzoru) na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngckez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przezyniera (Inspektora Nadzoru)

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier (Inspektor Nadzoru) uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badan@ateniatow uzrodta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakay i producenta materiatow.

Inzynier (Inspektor Nadzoru), po uprzedniej weryfikagjstemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawe, bedzie ocenid zgodnd¢ materiatow i robét z wymaganiami STWIORB na padse
wynikow bada dostarczonych przez Wykonagvc Inzynier (Inspektor Nadzoru) mie pobieré probki
materiatdw i prowad#i badania niezalmie od Wykonawcy, na swdj koszt.z@# wyniki tych bada
wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to kkynier (Inspektor Nadzoru) poleci Wykonawcy lub
zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lulbdatikowych bada albo oprze si
wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgécnmateriatow i robét z dokumentacprojektowy i
STWIORB . W takim przypadku catkowite koszty powtyech lub dodatkowych badd pobierania préobek
poniesione zostarprzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier (Inspektor Nadzoru) nie dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktdre posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmdwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnxi z:

Polslky Normg lub aprobat technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1i ktére spetniajwymogi STWIORB . W
przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty wymagane przez STWIORB , ida partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musgzposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami ba@lavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badgdg dostarczone
przez Wykonawg Inzynierowi (Inspektorowi Nadzoru).

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetsiaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmybowigzujgcym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwacymi przepisami [2] spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyella dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robdt, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarctepny budowy. Kady zapis w dzienniku
budowy ledzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonalasmaz podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska Aowego. Zapisy ¢ula czytelne, dokonane trwattechnily, w
porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw. gabne do dziennika budowy
protokoty i inne dokumentydola oznaczone kolejnym numerem ganika i opatrzone dati podpisem
Wykonawcy i Irzyniera (Inspektora Nadzoru).

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
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- dat przekazania przez Zamawgeggo dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez hyniera (Inspektora Nadzoru) programu zapewnieriesfa i harmonograméw robot,
- terminy rozpocecia i zaka@czenia poszczegolnych elementéw robot,
- przebieg robot, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyrzerw w robotach,
- uwagi i polecenia liyniera (Inspektora Nadzoru),
- daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbiorow robo6t zand@jch i ulegajcych zakryciu, ogciowych i ostatecznych
odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zygku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
- dane dotycgre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robot,
- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz podaniem,
kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli zdgoiem, kto je przeprowadzat, inne istotne
informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsgabprzediazone
Inzynierowi (Inspektorowi Nadzoru) do ustosunkowania s

Decyzje Irkyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageisz zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera (Inspektora Nadzoru) do ustosunkowania
si¢. Projektant nie jest jednak stepamowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@éeéWykonawcy robét.

2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przeprameast w sposéb aigty w jednostkach przgych
w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodngci materiatdw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynilkadan Wykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jédioDokumenty te stanowizakczniki do odbioru robot.

Winny by¢ udostpnione na kzdezyczenie Izyniera (Inspektora Nadzoru).

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sface
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacyadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy d¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavited
zabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodupmj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowye¢lla zawsze dospne dla Imyniera (Inspektora Nadzoru) i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiarego.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&otacy
projektowg i STWIORB , w jednostkach ustalonych w kosztorysigbmiaru robét dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu hyniera (Inspektora Nadzoru) o zakresie obmierzanyahdt i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminéfyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy odowvigzku ukaiczenia wszystkich robot. &ine
dane zostanpoprawione wg instrukcji ryniera (Inspektora Nadzoru) n&mie.

Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z eztcicia wymagam do celu miesicznej
ptatngci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkveym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera (Inspektora Nadzoru).

7.2. Zasady okgtania ilosci robét i materiatow

Diugosci i odlegtgci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymigda obmierzone
poziomo wzdhz linii osiowej.

Jeili STWIORB wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaggo inaczej, obtosci beda wyliczone
w m3 jako dtugé¢ pomnaona przezredni przekrd;.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo,ebda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami STWiORB .

7.3. Uradzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgislzaakceptowane
przez Imyniera (Inspektora Nadzoru). Wdzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez
Wykonawe. Jeeli urzadzenia te lub spez wymagag bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiadéa
wazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
STWIORB Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniat w sposob aigly zachowanie dokladidoi wg
norm zatwierdzonych przezayniera (Inspektora Nadzoru).

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kedg przeprowadzone przed ¢géziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wyspowania dtuszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikgch przeprowadza
sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe
do obmiaru oraz nieodzowne obliczenigdwykonane w sposdb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W rdoriku miejsca szkice mody¢ dolgczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiardw, ktérego wzor zostazigodniony z laynierem (Inspektorem
Nadzoru).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
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W zaleznosci od ustalé odpowiednich STWIORB , roboty podlegapastpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie reaizulegra zakryciu.

Odbior rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolinego pogpu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier (Inspektor Nadzoru). Gotowddanej czsci robét do odbioru
zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy igedasnym powiadomieniemAyniera (Inspektora
Nadzoru).

Odbiér kedzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpigj jednak ni w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadoimientym fakcie layniera (Inspektora Nadzoru).

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier (Inspektor Nadzoru) na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikow bade laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. ODBIOR CZESCIOWY

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici robét. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbrobo6t dokonuje
Inzynier (Inspektor Nadzoru).

8.4. ODBIOR OSTATECZNY ROBOT
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzettygo wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Calkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powia@éoiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera (Inspektora Nadzoru).

Odbiér ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dczod dnia
potwierdzenia przez #yniera (Inspektora Nadzoru) zalazenia robo6t i przycia dokumentow, o ktdrych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznagzprzez Zamawiggego w obecriwi
Inzyniera (Inspektora Nadzoru) i Wykonawcy. Komisjdmuapca roboty dokona ich oceny jakmowe] na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikéw bafiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania robot z dokumentagprojektowg i STWIORB .

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoiaa sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rafzofpetniagcych
i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét psgoavych lub robét uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jakaé wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] niekiacy projektows i STWIORB z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzdéstwo
ruchu, komisja dokona patren, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do
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wymaga przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowé&nasgpujace dokumenty:

1.dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpvesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2.szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowlekumentéw umowy i ew. uzupetniag
lub zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z STWIORB , i
ew. PZJ, 6.deklaracje zgodwolub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z STWIORB i
ew. PZJ,

7.0pink technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw
zahczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrs8WWiORB i PZJ,

8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towsepgych (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarych robot
wiascicielom uradzen,

9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedem przygotowania dokumentacyjnego négeld
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigp kedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavdieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujpeghcych wyznaczy komisja.

8.5. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychoétrozwigzanych z usugctiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisysialw okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinwvzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie

8.4 ,0dbidr ostateczny robot”.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednostk
obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptave ptatncci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji koggowej ledzie uwzgédniat wszystkie
czynndci, wymagania i badania skladeg sé na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w STWIORB iw
dokumentacji projektowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@d#p obejmowa: robocizre bezpdredniy wraz z
towarzyszcymi kosztami, wart@® zwzytych materialbw wraz z kosztami zakupu, magazymisya
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowwyartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi
kosztami, koszty pmednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, podatki obl@we zgodnie z obowzujgcymi
przepisami.
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Do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagsido wymagé warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oitome w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vetagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organizaghu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzyimierem (Inspektorem Nadzoru) i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasamma budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi (Inspektorowi Nadzoru) i wprowadzaniemsigich zmian i uzgodniewynikajacych z posgpu
robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva

ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowai
drenau,

(f) tymczasowg przebudow urzzdzea obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizagjhu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiai tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier wiatet,
(b) utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizaaichu obejmuije:

(a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@=U.Nr 89, poz. 414).

2. Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Rlz 1995 r., poz. 29). 3. Ustawa z dnia 21 mag&b1

r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 zrpéjszymi zmianami).

4. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdzia 2 marca 1999 w spr. warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiaddrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U.nr 43 p430),

5. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008r sprawie szczego6towych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych orazadeen bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr, 222. 2181),

6. rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdotv warunkéw zargzania ruchem na
drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym g@dzaniem, z dnia 26 wrgeia 2003 r. (Dz.U.nr 177, poz.
1729),

7. rozporadzenie Rady Ministréw z dnia 24 stycznia 1986r. pwasvie wykonania niektorych przepiséw
ustawy o drogach publicznych (Dz.U.nr 6, poz. 3gpHzn. zmianami,

8. zal. do rozpormlzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200@rsprawie szczegétowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych orazadeen bezpieczastwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach stapowi ,Szczegblowe warunki techniczne dla znakdw i
sygnatéw drogowych oraz wdzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczamia n
drogach”.
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D - 01.00.00

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
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NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OST - ogdlna specyfikacja techniczna
STWIORB - specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rdimédowlanych
GUGIK - Gtéwny Urzd Geodezji i Kartografii

1. WSTEP

1. Zakres robot obfych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét z@anych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tarsgowej.

1.1.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysgkmwych
W zakres robot pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysgiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkevego punktow gtownych osi trasy i
punktow wysokeéciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngezenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysédiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, oclr@h przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposoéb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.2. Okrglenia podstawowe

1.2.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkoweazopocatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.2.2. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdblne wymagania dotygz robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagani@loe” pkt 1

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTWIORB D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grandot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mi& srednig od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugcici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispéej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i
dtugdéci od 0,04 do 0,05 m.Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyae sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolp&t
3.
3.2. Spret pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysgkowvych naley stosowa nastpujacy sprzit:
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a) teodolity lub tachimetry,

b) niwelatory,

¢) dalmierze,

d) tyczki,

e) laty,

f) tasmy stalowe,

g) szpilki.

Sprz:t stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotygae transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynm@gagoine”
pkt 4.
4.2. Transport spetu i materiatdw

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy v przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB @OVB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do
7).

Przed przysfpieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawigcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegdétowego wytyczenia robot. Prace pom@&powinny
by¢ wykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawénzyniera o wszelkich leblach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéaboczych. B¢dy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne
z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #ig
si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera.

Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinng amieniane przed pogljiem odpowiednigj
decyzji przez layniera.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikkge z rénic rzdnych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezzyhiera, zosta; wykonane na koszt
Zamawiajcego.

Zaniechanie powiadomienia Ayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku aligi
Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mp@y¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy
punkty pdrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia o#aggce w sposob wyray i
jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzpowinny by
zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i ich oznatae
czasie trwania robo6t. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawegjo zostan zniszczone przez
Wykonawe $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia
robét, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diwidtowej realizacji rob6t nakg do
obowigzkéw Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownychrasiti punktéw wysokaiowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwnemiiny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@ldowihzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granic robot ziemnych. Maksymalna odlegto pomidzy punktami gtdwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza 500 m. Zamawigfy powinien zatay¢ robocze punkty
wysokasciowe (repery robocze) wzdtwosi trasy drogowej, a ta& przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegk# miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskimppwinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zadanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszych. Jako repery robocze sma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrjeych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze nalgy zatlayé w postaci
stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stajoh, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzgj
osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z talky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyroéwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosuj niwelacg podwdjrg w nawbpzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektova oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachkrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréecz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @syt w stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drog. Rdne
niwelety punktéw osi trasy nalg wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwaleniai drasy w terenie natg uzy¢ materialow
wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granigcrobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumengagrojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbatrow miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopdw naty stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowéa w przypadku nasypoéw o wysai@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow
gtebszych nt 1 metr. Odlegte¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu
oraz geometrii trasy drogowej. Odlegfota co najmniej powinna odpowiadaodstpowi kolejnych
przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojéeprecznych musi unabwiaé¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumenggajojektowy.

5.6. Wyznaczenie padenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktéw okéijacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegéti@rzyczotkdw i
filarébw mostow i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja prajekd powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektowPolazenie obiektu w planie natg okresli¢ z

Przebudowa drogi gminnej Nr 126025N do miejscowosci Owczarnia



doktadndcia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ roboét

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagan@gotme” pkt
6.
6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysgaiowych
nalezy prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4%)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DOB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkobmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robot zwgzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢stda obmiaru robot mostowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdblne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SIRB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot
Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicOw i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu mkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada
Inzynierowi (Inspektorowi Nadzoru).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
* sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trgmynktow wysokéciowych,
. uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
* wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
* wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymtyezeniem dodatkowych
przekrojow,
» zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatna¢ robot zwazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jegiauy koszcie rob6t mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykomyavarac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.
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3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnow#opw, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfsgdGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjpldGiK 1983.
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