Speqﬁkag’ e techniczne wykonania

i odbioru robét budow [anych

INWESTYCJA:

Przebudowa drogi gminnej NR 126030N Woplawki -Karolewo
INWESTOR:

Gmina Ketrzyn, ul. Tadeusza Kosciuszki 2, 11-400 Ketrzyn
ADRES INWESTYCJIL:

Droga gminna Nr 126030N, dzialki Nr. 37/3, 37/4, 37/5, 38/40, 30/88 obreb Woplawki, Gmina Ketrzyn






Spis tresci

D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

D.01.01.01.WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
D.04.03.01. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
D.05.03.05a WARSTWA WIAZACA Z BETONU ASFALTOWEGO






Specyfikacja Techniczna D.00.00.00.

D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D.00.00.00 - Wymagania Ogélne odnosi sie do wspdlnych wymagari technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru Robét dla przebudowy drég gminnych na terenie Gminy Ketrzyn

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczne stanowia czg$¢ Dokumentacji Przetargowej i nalezy je stosowad w zlecaniu i wykonaniu
Robdt opisanych w podpunkcie 1.1,

1.3 Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczng

1.3.1 Wymagania ogdlne
Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowac w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

D.01.01.01. Wyznaczenie trasy i punktéw wysokosciowych

D.04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych
+  D.05.03.05b. Warstwa wigzaca z AC

Specyfikacje Techniczne zgodne sg z wymaganiami zawartymi w Rozdziale 3 ,Zakres i forma specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych” w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2
wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego” (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

1.4 Okreélenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku
nastepujgco:

1.4.1 Budowla drogowa

obiekt budowlany nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$é techniczno-uzytkowa (droge) albo jego czesc
stanowigca odregbny element konstrukeyjny lub technologiczny {obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2 Chodnik

wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio
utwardzony.

1.4.3 Droga

wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
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1.4.4 Droga tymczasowa (montazowa)

droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas
jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.5 Dziennik Budowy

opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen
zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw Robdt,
przekazywania polecert i innej korespondencji technicznej pomiedzy Kierownikiem Projektu, Wykonawcg i
Projektantem.

1.4.6 Kierownik Projektu

osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, upowazniona do kierowania Robotami i do wystgpowania w jego
imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.7 Jezdnia

czeéé korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8 Korona drogi
jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.9 Konstrukcja nawierzchni
uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pofaczenia.

1.4.10 Korpus drogowy
nasyp lub ta cze$é wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowdw.

1.4.11 Koryto
element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12 Ksiega Obmiaru

akceptowany przez Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzgcy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy
w Ksiedze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Kierownika Projektu.

1.4.13 Laboratorium
drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakoéci materiatéw oraz Robot.

1.4.14 Materiaty
wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
1.4.15 Nawierzchnia
warstwa lub zesp6t warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzeri od ruchu na podfoze gruntowe i
zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna
gdérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw

atmosferycznych. b) Warstwa wigzgca
warstwa znajdujaca sie miedzy warstwg scieralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze roztozenie naprezen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrdwnawcza
warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa
dolna czeé¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazer od ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktadac sie z
podbudowy zasadnicze]j i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza
gorna cze$é podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadac sig z jednej lub
dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza
dolna czeéé podbudowy spefniajagca, obok funkeji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsgczajaca
lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna
warstwa, ktérej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania

mrozu. h) Warstwa odcinajaca
warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni
lezgcej powyzej.
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i) Warstwa odsaczajgca
warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.
1.4.16 Niweleta
wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyinie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.
1.4.17 Obiekt mostowy
most, wiadukt, estakada, tunel, kfadka dla pieszych i przepust.
1.4.18 Objazd tymczasowy
droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres
budowy.
1.4.19 Odpowiednia (bliska) zgodnos¢
zgodnosc wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jeéli przedziat tolerancji nie zostat okreslony —
z tolerancjg okreslong przez Kierownika Projektu.
1.4.20 Pas drogowy
wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi oraz drzew i
krzewdéw. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzer
chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.21 Pobocze
cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdéw, umieszczenia urzgdzen
bezpieczeristwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczeénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.
1.4.22 Podtoze
grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gtebokosci przemarzania.
1.4.23 Podtoze ulepszone
gorna warstwa podfoza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu
budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.
1.4.24 Polecenie Kierownika Projektu
wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Kierownika Projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji Robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.25 Projektant
uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;j.
1.4.26 Przedsiewziecie budowlane
kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana parametréw
geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.
1.4.27 Przepust
obiekty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu matych ciekéw
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.
1.4.28 Przeszkoda naturalna
element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina,
bagno, rzeka itp.
1.4.29 Przeszkoda sztuczna
dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.30 Przetargowa Dokumentacja Projektowa

czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego
przedmiotem Robot.

1.4.31 Rekultywacja

Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.4.32 Rysunki

cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego
przedmiotem Robdt.

1.4.33 Przedmiar Robadt

wykaz Robét z podaniem ich ilosci.



Specyfikacja Techniczna D.00.00.00.

1.4.34 Zadanie budowlane

czeéé przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjna lub technologiczng, zdolng do
samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢

na wykonywaniu Robét zwigzanych z budowg, modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub
jej elementu.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace Robét.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacija
Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.1 Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Warunkach Szczegdtowych Kontraktu przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje punktow
gtéwnych trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy i Ksiege Obmiaru Robét oraz dwa egzemplarze Dokumentacji
Projektowej i dwa komplety Specyfikacji Technicznych. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosc za ochrong
przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru koricowego Robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2 Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy.
W razie koniecznoéci Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowe] dokumentacje techniczng dotyczaca:
«  miejsc dokopu gruntow,
miejsc przeznaczonych na tymczasowy lub staty odktad gruntéw uzyskanych z wykopdw,
- miejsc pozyskania materiatéw miejscowych,
miejsc przeznaczonych na zaplecze socjalne i magazynowe,
. drdgiobjazdéw tymczasowych oraz drdg dla transportu technologicznego.
Dokumentacja Projektowa sporzadzona przez Wykonawce powinna zawiera¢ uzgodnienia z wtascicielami
terenéw przeznaczonych do tymczasowego lub statego zajecia oraz stosownymi instytucjami zajmujacymi sig
ochrong $rodowiska naturalnego.
W/w Dokumentacje Projektowg Wykonawca sporzadzi w 4-ech egzemplarzach i przedstawi Kierownikowi
Projektu do akceptacji przed rozpoczeciem robdt okreslonych Kontraktem.
Jezeli w trakcie wykonywania Robét okaze sig koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej przekazanej
przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i Specyfikacje Techniczne na wiasny koszt w 4
egzemplarzach i przedfozy je Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia.
1.5.3 Zgodno$é Robét z Dokumentacja Projektows i Specyfikacja Techniczna
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Kierownika
Projektu Wykonawcy stanowia czeéé Kontraktu, a wymagania wyszczegoinione w chocby jednym z nich s3
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje nastgpujaca kolejnos¢ ich
waznosci:
Specyfikacje Techniczne,
+  Dokumentacja Projektowa.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczeri w Dokumentach Przetargowych, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomié Kierownika Projektu, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W
przypadku rozbieznosci, opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacjg Projektowq i Specyfikacje
Techniczna.
Dane okreélone w Dokumentacji Projektowej i w Specyfikacji Technicznej beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i
elementéw budowli musza byé¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub Specyfikacja
Techniczna i wplynie to na nie zadawalajacg jakosé elementu budowli, to takie materiaty beda niezwiocznie
zastapione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
1.5.4 Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania
realizacji Kontraktu az do zakoriczenia i odbioru koricowego Robot.
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Przed przystgpieniem do Robdt Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu aktualny projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia Rob6t w okresie trwania budowy uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzgdzajgcym ruchem.
W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposéb
bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.,
Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzieft i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgleddw bezpieczeristwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Kierownika Projektu. Fakt
przystgpienia do Robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Kierownikiem Projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Kierownika Projektu,
tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Kierownika Projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robét.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w Cene
Kontraktowa.
1.5.5 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robét
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykariczania Robét Wykonawca bedzie:

utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony érodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

- lokalizacjg baz, warsztatow, magazyndw, skiadowisk, ukopdw i drég dojazdowych,

+  s$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

»  zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

«  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegad przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy fatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem osob trzecich,

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robét beda miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na érodowisko.
Materiaty, ktdre s3 szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakoriczeniu Robét ich szkodliwoéé zanika
(np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagar technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie
tych materiatow od wtasciwych organdw administracji pafistwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8 Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzer potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
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Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwg czasowg dla wszelkiego rodzaju
Robét, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzer podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Kierownika Projektu wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Kierownika Projektu i zainteresowane wiadze
oraz bedzie z nimi wspétpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzed podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

1.5.9 Ograniczenie obciazen osi pojazdéw

Wykonawca stosowa¢ sie bedzie do ustawowych ograniczeri obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu Robdt. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposdb ciggty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Kierownika
Projektu. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo
ukoriczony fragment budowy w obrebie Terenu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
Robét w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczeristwa i higieny
pracy. W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagar sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczeristwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Rob6t i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do Robét od
Daty Rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakoriczenia przez Kierownika Projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu koricowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru koricowego.

Jeéli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownika Projektu powinien
rozpoczaé Roboty utrzymaniowe nie péiniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z Robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robét.

Wykonaweca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzeri lub metod i w sposéb ciggly bedzie
informowaé Kierownika Projektu o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnoéne
dokumenty.

2 MATERIALY

2.1 Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do Robét Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrodfa wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badar laboratoryjnych oraz probki
do zatwierdzenia przez Kierownika Projektu.

Zatwierdzenie pewnych materiatéw z danego rédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
Zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego #rédta w sposéb ciagly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu Robot.

2.2 Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoler od wtascicieli i odnosnych witadz na pozyskanie materiatéw z
jakichkolwiek Zrédet miejscowych wiaczajgc w to Zrédia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczyé Kierownikowi Projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii Zrodta.



Specyfikacja Techniczna D.00.00.00.

Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia Kierownikowi Projektu dokumentacje zawierajaca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji materiatéw.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnosc za spetnienie wymagan ilosciowych i jakoéciowych materiatéw z
jakiegokolwiek Zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materiatéw do Robét.

Humus i nadkfad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskania kruszywa beda formowane
w hatdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukoficzeniu Robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc
zatwierdzonych przez Kierownika Projektu bedg wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan Kontraktu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownika Projektu, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlnione w Kontrakcie.

Eksploatacja Zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujgcymi na danym
obszarze.

2.3 Inspekcja wytwdrni materiatéw

Wytwdrnie materiatéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektu w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki materiatéw moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okre$lonej partii materiatéw pod
wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Kierownik Projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane nastepujace
warunki:
+  Kierownik Projektu bedzie miat zapewniong wspétprace i pomoc Wykonawecy oraz producenta
materiatéw w czasie przeprowadzania inspekcji;
+  Kierownika Projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czeéci wytwérni, gdzie
odbywa sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badi
zfozone w miejscu wskazanym przez Kierownika Projektu. Jeéli Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
przewartosciowany przez Kierownika Projektu.

Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne do Robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$é¢ i wiasciwosé do Robdt i byly dostepne do
kontroli przez Kierownika Projektu.

Miejsca czasowego sktadowania bgdg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Kierownikiem Projektu lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim zamiarze
wyboru materiatu co najmniej 3 tygodnie przed jego uzyciem, albo w okresie dtuiszym, jeéli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Kierownika Projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pdiniej zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.
3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych Robdt. Sprzet uzywany do Robét powinien byé zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji Robét, zaakceptowanym przez Kierownika Projektu; w przypadku braku ustaler w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Kierownika Projektu w terminie
przewidzianym Kontraktem.
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Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowoéci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Kierownika Projektu, nie moze
byé p6Zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkdéw Kontraktu,
zostang przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych Robét i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczhba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniami Kierownika Projektu, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzeri na osie pojazdéw i innych parametrow technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Kierownika Projektu beda usuniete z Terenu
Budowy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonywania Rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych Robét, za ich zgodnoé¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami Specyfikacji
Technicznej, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Kierownika Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw Robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na piémie przez Kierownika Projektu.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczeniu Robdt
zostana, jesli wymaga¢ tego bedzie Kierownik Projektu, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika Projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Kierownika Projektu dotyczace akceptacii lub odrzucenia materiatow i elementéw Robét beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w Specyfikacji Technicznej, a takie
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu uwzgledni wyniki badar materiatéw i
Robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkgji i w badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci,
wyniki badaf naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Kierownika Projektu beda wykonywane nie péiniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakosci (PZ))
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierownika Projektu programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robdt, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja
Techniczna oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Kierownika Projektu. Program zapewnienia
jakosci bedzie zawierac: cze$¢ ogdlng opisujaca:
. organizacje wykonania Rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robot,
organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
bhp,
. wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
. wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$é i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementow Robdt,
. system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych Robét,
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wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

+ sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badar laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmdw sterujacych a takie wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposdb i forme przekazywania tych informacji Kierownikowi

Projektu; cze$c szczegétowa opisujacy dla kazdego asortymentu Robét:

+ wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

» rodzajeiilos¢ Srodkéw transportu oraz urzadzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszezy, kruszyw itp.,

* sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

+  sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzer, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementéw Robét,

+  sposob postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jakosci Robét

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakodé
Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robét i jakoici materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia
niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz Robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownika Projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badar w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materiatéw oraz Robdt z czestotliwodcia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i
Specyfikacji Technicznej.

Minimalne wymagania co do zakresu badar i ich czestotliwos¢ sa okreslone w Specyfikacjach Technicznych,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreélone, Kierownik Projektu ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg waing legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Kierownik Projektu powinien mie¢ dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekgji.

Kierownik Projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazine, ze moga wptynaé ujemnie na wyniki badan, Kierownik
Projektu natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia
jako$¢ tych materiatéw. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badari materiatéw
ponosi Wykonaweca.

6.3 Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé z jednakowym prawdopodobiefstwem
wytypowane do badan.

Kierownik Projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére
budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuniete lub
ulepszone z wtfasnej woli. Koszty tych dodatkowych badad pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Kierownika Projektu.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badari wykonywanych przez Kierownika Projektu beds odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji Technicznej, stosowaé mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
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Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Kierownika Projektu.

Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawce badan zostang uznane przez Kierownika Projektu za
niewiarygodne, to moze 2gdaé powtdrzenia tych badan. Jezeli wyniki sie potwierdza i spetnig wymagania
Specyfikacji Technicznej to koszty tych badari ponosi Inwestor, w przeciwnym razie koszty ponosi Wykonawca.

6.5 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Kierownikowi Projektu kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
pdéniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badar (kopie) bedg przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez Kierownika Projektu

Dla celéw kontroli jakoéci i zatwierdzenia, Kierownik Projektu uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatéw u Zrédta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna
do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robét prowadzonego przez Wykonawcg, bedzie
ocenia¢ zgodnoéé materiatéw i Robét z wymaganiami Specyfikacji Technicznej na podstawie wynikéw badar
dostarczonych przez Wykonawce.

Kierownika Projektu moze pobieraé probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawecy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Kierownika Projektu poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo
oprze sie wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i Robot z Dokumentacjg
Projektowa i Specyfikacia Techniczng. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych
badar i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7 Atesty jakosci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badar jakosci materiatéw przez Wykonawce, Kierownik Projektu moze dopuscic¢ do uzycia
materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich peing zgodno$¢ z warunkami podanymi w
Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktérych atesty sa wymagane przez Specyfikacjg Techniczng, kazda partia
dostarczona do Robét bedzie posiadaé atest okreslajacy w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe bedg posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Kierownikowi
Projektu.

Materiaty posiadajace atesty i urzadzenia - waine legalizacje mogg by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli
z0stanie stwierdzona niezgodno$é ich wiasciwoséci z Specyfikacja Techniczng to takie materiaty i/lub urzadzenia
zostang odrzucone.

6.8 Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezagco i bedg dotyczy¢ przebiegu Robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg
technikg, w porzadku chronologicznym, bezpesrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w
szczegolnosci:
. date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowej,
. uzgodnienie przez Kierownika Projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robét,
.+ terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegdinych elementéw Robét,
.+ przebieg Robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
uwagi i polecenia Kierownika Projektu,
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daty zarzgdzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,
zgtoszenia i daty odbioréw Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i koricowych
odbioréw Robat,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykaonawcy,
stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

«  zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych {pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
Robat,
dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdt,

- dane dotyczgce jakosci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
wyniki préb poszczegdlnych elementdw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
+ inneistotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy bedg przedtozone Kierownikowi
Projektu do ustosunkowania sie.
Decyzje Kierownika Projektu wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kierownika Projektu do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania poleceri Wykonawcy Robét.
(2) Ksigga Obmiaru

Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementdw
Robét. Obmiary wykonanych Robét przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach przyjetych w Wycenionym
Przedmiarze Robot i wpisuje do Ksiegi Obmiaru.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatéw, orzeczenia o jakosci materiatoéw, recepty robocze i kontrolne wyniki
badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakoéci. Dokumenty te
stanowig zafgczniki do odbioru Robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Kierownika Projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty:
pozwolenie na budowe,
+  protokoty przekazania Terenu Budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty z odbioru Robdt,
+  protokoty z narad i ustalen,
+  korespondencje na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentédw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Kierownika Projektu i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady cbmiaru Robét

Obmiar Robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Dokumentacjg Projektows i
Specyfikacjg Techniczng, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Przedmiarze Robét.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika Projektu o zakresie
obmierzanych Robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda
wpisane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilodciach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich Robét. Btedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Kierownika Projektu na pismie.
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Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Kierownika

Projektu.

7.2 Zasady okre$lania ilosci Robét | materiatow

Dtugodci i odleglosci pomiedzy wyszczegdinionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowe].

Jedli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone
w metrach szesciennych jako dtugosé pomnozona przez $redni przekroj poprzeczny.

lloci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

Powierzchnie beda obliczane na podstawie pomiaru odlegtodci wzdiuz osi badz tez krawedzi elementu oraz
jego szerokoséci. W przypadkach powierzchni nieregularnych naleizy je podzielic na mniejsze powierzchnie
regularne, obliczy¢ powierzchnie czastkowe i zsumowac.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robét bedag zaakceptowane przez
Kierownika Projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. lezeli urzgdzenia te lub sprzet
wymagajg badar atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadac wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

7.4 Wagi i zasady wazenia

Wykonawca wskaze dostepne, zalegalizowane urzgdzenia wagowe zapewniajace Kierownikowi Projektu
prowadzenie biezgcej kontroli wymagan okreélonych w Specyfikacjach Technicznych.

7.5 Czas przeprowadzenia ocbmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koricowym odbiorem Robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuiszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robét. Obmiar Robot zanikajacych
przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg byé dofaczone w formie
oddzielnego zatacznika do Ksiegi Obmiaru, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw Robét

W zaleznoéci od ustalerh odpowiednich ST, Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru, dokonywanym
przez Kierownika Projektu przy udziale Wykonawcy:

odbiorowi Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czeSciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2 Odbidr Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
Odbiér Rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot. Odbioru Robét dokonuje Kierownik
Projektu.
Gotowo$é¢ danej czedci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie péiniej jednak niz w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika Projektu.
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Jako$¢ i ilos¢ Robdt ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbidr czesciowy Robét

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robét. Odbioru czeéciowego Robdét
dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze koficowym Robét.

8.4 Odbiér ostateczny Robét

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego Robét
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.
Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Kierownika Projektu.
Odbidr ostateczny Robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Kierownika Projektu zakoriczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Kierownika
Projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z Dokumentacjg
Projektows i Specyfikacjg Techniczna.
W toku odbioru ostatecznego robé6t komisja zapozna sie z realizacjg ustaled przyjetych w trakcie odbioréw
robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupeiniajacych i robét
poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych, Robdt uzupetniajacych lub Robdt
wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego Robét.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektows i Specyfikacjg Techniczng z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeristwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.
8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

Dokumentacje Projektowg podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jeéli zostata

sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

- szczegbtowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,

+  dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczeri laboratoryjnych, zgodne ze Specyfikacja
Techniczng i ew. PZJ,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie ze Specyfikacja
Techniczng i ew. PZJ,

- opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych
do dokumentdw odbioru, wykonanych zgodnie z Specyfikacjg Techniczng i PZJ,

+  rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wiascicielom
urzadzen,

+  geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

- kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wedtug komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
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8.5 Odbiér pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny Robot”.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong
dla danej pozycji Przedmiaru Robét.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzgledniad wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej
wykonanie, okreélone dla tej Roboty w pkt. 9 Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowej. Cena
jednostkowa bedzie obejmowac:

+  robocizne bezposrednia,

. warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,

«  wartoéé pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren Budowy i z
powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w skfad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw
nadzoru i laboratorium, koszty przeprowadzenia pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w
specyfikacji technicznej, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy {w tym doprowadzenie
energii i wody, budowa drdg dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania Robét, wykonania
objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu na czas budowy, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, optaty za dzierzawe placdw i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robdt,
ubezpieczenia oraz koszty zarzgdu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

. zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji Rob6t i w okresie gwarancyjnym,

+  podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym Przedmiarze Robét jest
ostateczna i wyklucza mozliwo$¢é zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robét objetych ta pozycjg
kosztorysowa.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania sie do wymagar warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D.00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w Przedmiarze Robot i powinien by¢
uwzgledniony w cenie Kontraktowej.

9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i urzadzen organizacji ruchu obejmuje:

« w przypadku zmian wprowadzonych do otrzymanego projektu organizacji ruchu na czas prowadzonych
Robét - opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem Projektu i odpowiednimi instytucjami nowego
projektu organizacji ruchu na czas trwania Robot, wraz z dostarczeniem kopii projektu Kierownikowi
Projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu Robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczeristwa ruchu,

- opfaty/dzierzawy terenu,

«  przygotowanie terenu,

- konstrukcje tymczasowe]j nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikdw, barier, oznakowan i drenazu,

- tymczasowa przebudowe urzadzer obcych.

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i Swiatet,
- utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

- usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10 PRZEPISY ZWIAZANE
+  Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414) z pdzniejszymi zmianami.
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Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
Ustawa z dnia 14 listopada 2003 r. o zmianie ustawy o drogach publicznych (Dz.U.Nr 200, poz. 1953).

Rozporzadzenie MTIGM z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkdw technicznych, jakim powinny
odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43, poz.430).
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D.01.01.01.WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH 1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z odtworzeniem osi trasy oraz wyznaczeniem punktéw wysokosciowych dla przebudowy drog
gminnych na terenie Gminy Ketrzyn.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres Robot objetych Specyfikacjg Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej stanowig wymagania dotyczace Robot zwigzanych z
odtworzeniem w terenie przebiegu trasy drogowej o tacznej dtugosci 0,970km zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i obejmujag:

. sprawdzenie wyznaczenia punktdw gtéwnych osi trasy,

- wyznaczenie | utrwalenie reperéw roboczych,

. uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

. wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposdb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

«  wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu Robét,

wykonanie aktualizacji powykonawczej zasobu mapowego.

1.4 Okreslenie podstawowe

Punkty gtéwne trasy

Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy punkt trasy.

Pozostate okreélenia - sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi i
okreéleniami podanymi w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. Wymagania ogolne.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace Robot
Ogdlne wymagania dotyczace Robét podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. "Wymagania ogélne".

2 MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy i reperéw roboczych nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
trzpienie stalowe (stabilizacja punktéw w istniejacej nawierzchni), stupki betonowe albo rury metalowe o
diugosci okofo 0.50 m. Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich
stabilizacji powinny mie¢ érednice 0.15-0.20 m i dfugosci 1.5-1.7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac szpilki stalowe i paliki drewniane o dtugosci okoto 0.30m i
érednicy 50-80 mm. Swiadki whijane obok palikéw osiowych powinny miec¢ dtugos¢ okoto 0.50 m i przekroj
prostokatny.

3 SPRZET
Do wykonania robét konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:

- teodolity lub tachimetry,

»  niwelatory,

- dalmierze,

« tyczki,

taty

«  tasmy stalowe i parciane.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gidwnych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.
4 TRANSPORT
Transport sprzetu geodezyjnego oraz materiatéw potrzebnych do stabilizacji osi trasy i wyznaczenia zakresu
Robét moze odbywaé sie dowolnymi $rodkami transportowymi.
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5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania Robét

Ogdlne zasady wykonania Robét podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. "Wymagania ogélne pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.

Zamawiajgcy zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie punkty gtéwne osi trasy i dostarczyé
Wykonawcy szkic wytyczenia trasy oraz wszelkie inne dane, niezbedne do zidentyfikowania punktéw gtéwnych
w terenie.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia Robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnodé za nastepstwa niezgodnosci wykonanych Robét z Dokumentacja
Projektowa, niniejszymi Specyfikacjami Technicznymi oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez
Kierownika Projektu.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Kierownika Projektu o jakichkolwiek btedach wykrytych

w wytyczeniu punktdw gtdwnych trasy. Biedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia sie od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomié¢ o tym Kierownika Projektu.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed padjeciem odpowiedniej decyzji przez
Kierownika Projektu. Wszelkie roboty dodatkowe, wynikajace z réinic terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Kierownika Projektu, zostang wykonane na koszt
Zamawiajgcego.

Zaniechanie powiadomienia Kierownika Projektu oznacza, ie Roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg
Wykonawce.

Wszystkie Roboty, ktdére bazujg na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Kierownika Projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gidwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byé zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczerd w czasie trwania
Robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia Robdt, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla
prawidiowej realizacji Robét naleza do obhowigzkéw Wykonawcy.

5.2 Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych
poza granicg robét ziemnych. Maksymalna odlegtosé pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekraczaé 500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a
takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosic 500 m, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleinie od jego
konfiguracji.

Reper roboczy nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach
wzdiuz trasy drogowej.

Rzedne repera nalezy okresli¢ z doktadnoscig do 0.4 cm/km stosujac niwelacje podwdjng w hawigzaniu do
reperow pafstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyraine i jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jego rzednej.

5.3 Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach posrednich w odlegtoéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze
byé wieksze niz 5 cm. Rzedne punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokfadnoscia do 1 cm w stosunku do
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni stalowych, ktérych
usuniecie dopuszczalne jest wéwczas, gdy Wykonawca robét zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach
0si, umieszczonymi poza granica robét.

5.4 Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje:
wyznaczenie krawedzi jezdni i pobocza,

+  wyznaczenie krawedzi wykopdéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot ziemnych)
wyznaczenie w czasie trwania robdt ziemnych zarysu (konturéw) wykopéw w przekrojach
poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojéw poprzecznych)

i powinno by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét zaakceptowanych przez Kierownika Projektu.

Do wyznaczenia krawedzi jezdni nalezy stosowac szpilki stalowe, a do wyznaczenia poboczy paliki drewniane. Do
wyznaczenia krawedzi wykopdw naleiy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac

w przypadku wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegtoé¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadac odstepowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie warstwy wyréwnawczej nawierzchni oraz
wykopdw o ksztatcie zgodnym z dokumentacja projektowa. Konieczne jest profilowanie przekrojow
poprzecznych we wszystkich punktach gtéwnych trasy, zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w innych
dodatkowych punktach zaakceptowanych przez Kierownika Projektu.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogélne zasady kontroli jakosci Robét

Ogélne zasady kontroli jakoéci Robdt podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. "Wymagania ogélne".
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa Robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie jest kilometr [km)].

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogélne zasady odbioru Robdt

Ogdlne zasady odbioru Robdt podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 8.
Odbidr Robét nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Kierownikowi Projektu.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogélne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. "Wymagania
ogdlne".
9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 kilometra [km] wykonanych robét obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie reperéw roboczych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
wykonanie pomiardw biezacych w miare postepu robdt, zgodnie z dokumentacjg projektowa,
+  zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce

odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- wykonanie aktualizacji powykonawczej zasobu mapowego.

10 PRZEPISY ZWIAZANE
* Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
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Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna oshowa pozioma. GUGIK, 1978.

- Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

«  Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

< Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

= Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

= Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokoéciowe, GUGIK, 1979.
Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, GUGIK
Ustawa z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
poiniejszymi zmianami).

e PN-N-02251Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminologia.

e PN-N-99310Geodezja. Pomiary realizacyjne. Nazwy i okre$lenia.
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D.04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH 1 WSTEP

1.1 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w ST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST D.00.00.00
‘Wymagania ogdlne’.

2 MATERIALY

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D.00.00.00
»Wymagania ogolne”.

2.2 Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia.

Materiatem stosowanym przy wykonaniu skropienia wedtug zasad niniejszej ST powinny by¢ kationowe emulsje
modyfikowane oraz niemodyfikowane wg zeszytu IBDiM nr 60 ,Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-
99” lub odpowiedniki tych emulsji zgodnie z norma PN-EN 13808. Na materialy zgodne z zeszytem IBDiM nr 60
powinny zosta¢ wydane aprobaty techniczne.

2.3 Wymagania dla materiatow.

Emulsja asfaltowa powinna by¢ zgodna z wymaganiami dla kationowej emulsji asfaltowe] podanych w EmA-99
lub z wymaganiami okreslonymi w krajowym zataczniku do normy PNEN 13808.

2.4 Potgczenia miedzy warstwowe.

Zalecane ilosci pozostatego lepiszcza do skropienia powinny byé zgodne 2z wymaganiami podanymi w WT-2
Nawierzchnie asfaltowe 2008, Tablica 57. Dokfadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zaleinoéci od
rodzaju warstwy, jej faktury i stanu powierzchni oraz zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

2.5 Sktadowanie lepiszczy.

Warunki przechowywania nie moga powodowaé utraty cech emulsji i obnizenia jej jakosci. Przy
przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzegaé zasad ustalonych przez producenta.

3 3. SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu, podano w ST D.00.00.00 , Wymagania ogdine”.

3.1 3.2 Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni
Wykonawca przystepujgcy do oczyszczenia warstw nawierzchni ,powinien wykaza¢ sie mozliwoscia
korzystania z nastepujgcego sprzetu:
Szczotek mechanicznych

a) Szczotki wyposazonej w twarde elementy czyszczace i stuzgcej do zdrapywania oraz usuwania
zanieczyszczen przylegtych do czyszczonej warstwy

b) Szczotki wyposazonej z migkkie elementy czyszczgce i stuzyé do zamiatania
c) Sprezarek powietrza
d) Zbiornikéw z wodg do mycia pod ci$nieniem

e) Szczotek recznych

3.2 3.3 Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni.
Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w
urzgdzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajgce na sprawdzanie i regulowanie nastepujacych parametréw:

*  temperatury rozktadanego lepiszcza,

= cisnienia lepiszcza w kolektorze,

*  wydajnos¢ pompy dozujgcej lepiszcze,

»  predkosci poruszania sie skrapiarki,

*  wysokosci i diugosci kolektora do rozktadania lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby byto mozliwe zachowanie statej
temperatury lepiszcza.
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4 TRANSPORT

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkiem, ze nie beda korodowaty pod wptywem emulsji i nie beda powodowaty jej
rozpadu. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinny byc¢
czyste i nie powinny zawierac resztek innych lepiszczy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robét.
0Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D.00.00.00 , Wymagania ogéine”

5.2 5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni.

Podtoze pod warstwe asfaltowg powinno byé przygotowane zgodnie z opisem podanym w WT-2 Nawierzchnie
asfaltowe 2008, p. 8.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luznego materiatu, brudu, btota i
kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W miejscach trudno
dostepnych nalezy uzywaé szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio
przed skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z kurzu przy uiyciu sprezonego powietrza. 5.3.
Skropienie warstw nawierzchni.

Potaczenia miedzy warstwowe powinny by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w WT-2
Nawierzchnie asfaltowe 2008, punkt 8.3. Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana emulsjg przy uzyciu
skrapiarek, a w miejscach trudno dostepnych recznie (za pomocg weza z dyszg rozpryskowg). Temperatury
emulsji powinny mieéci¢ sie w przedziatach podanych w aprobacie technicznej lub powinny by¢ zgodne z
zaleceniami podanymi przez Producenta. Skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek
ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji emulsji w warstwe i odparowania z niej wody. W
zaleznosci od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 do 24 godzin. Przed utozeniem warstwy z mieszanki
mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiong warstwe nawierzchni  przed
uszkodzeniem dopuszczajgc tylko niezbedny ruch budowlany.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogélne zasady kontroli jakosci robét.
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”

6.2 Badania przed przystagpieniem do robét.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przeprowadzi¢ prébne skropienie warstwy w celu
okreélenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej iloéci emulsji w zaleznosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia..

6.3 Badania w czasie robot.

6.3.1 Badania emulsji.

Ocena emulsji powinna byc¢ oparta na atestach producenta.

6.3.2 Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia emulsji (pozostatego asfaltu)

Nalezy przeprowadzi¢ kontrole ilosci rozktadanej emulsji wedtug metody podanej w opracowaniu
Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”.

6.3.3 Sczepnos$¢ miedzywarstwowa
Miedzy warstwami musi by¢ zapewniona sczepnosc. Sprawdzenie sczepnosci nalezy wykonac nie rzadziej niz
raz na dzienng dziatke roboczg i w przypadkach watpliwych.

7 OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét.

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00.

7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarows jest m? wykonanej warstwy skropienia.

8 ODBIOR ROBOT
OgdlIne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
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9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9.2 Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 m? skropienia obejmuje:

-oczyszczenie podbudowy lub nawierzchni z zanieczyszczen
-napetnienie skrapiarek lepiszczem

-podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury

-skropienie oczyszczonej podbudowy lub nawierzchni

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy, wytyczne i instrukcje branzowe:

»Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zalecone przez GDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 03.02.1992.

WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008, Nawierzchnie asfaltowe na drogach publicznych. Zeszyt IBDIM Nr 60
»~Warunki techniczne; drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99”.

PN-EN 13808 Zasady klasyfikacji kationowych emulsji asfaltowych
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D.05.03.05A WARSTWA WIAZACA
1 WSTEP

1.1 Okreslenia podstawowe

1.1.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego o okreélonym sktadzie i
uziarnieniu.

1.1.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig iloécig asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gorgco, w okreslony sposéb, spetniajaca okreélone wymagania.

1.1.3. Beton asfaltowy (AC) - mieszanka mineralno-asfaltowa utozona i zageszczona.

1.1.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktéra poprawia adhezje asfaltu do materiatéw
mineralnych oraz zwigksza odpornoé¢ btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie woda; moze by¢
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.1.5. Podioze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygotowana do utoienia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej.

1.1.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.1.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.1.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wiasciwosci s zgodne z recepty laboratoryjna.

1.1.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni {o diugosci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych parametréw technicznych
robét.

1.1.10. Kategoria ruchu (KR) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobe.

Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST
D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

2 MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skfadowania podano w ST D.00.00.00.
"Wymagania ogdlne". Poszczegdlne rodzaje materiatéw powinny pochodzi¢ ze #rédet zatwierdzonych przez
Kierownika Projektu. W przypadku zmiany pochodzenia materiatu nalezy, po wykonaniu odpowiednich bada#,
opracowac skorygowany sktad mieszanki AC lub AC WMS.

2.1 Rodzaje materiatéw
Rodzaje materiatéw stosowanych do mieszanki AC lub AC WMS podano w tablicy 1. Tablica 1. Rodzaje
materiatéw do mieszanki AC lub AC WMS

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wg
KR1-KR6

| | Kmszywo grube WT-1 Kniszywa 2010, tablica 8(AC) lub
tablica 4 (AC WMS)

2 |Kruszywo drobne lub o ciaglym WT-1 Kruszywa 2010 tablica 9, 10 {AC) lub

uziamieniu tablica 5.6,6a (AC WMS)

3 |Wypelniacz WT-1 Kruszywa?2010, tablica 1 1{AC) lub
tablica 7 (AC WMS)

4 | Lepiszcze* WT-2 Nawierzchnie Asfaltowe 2010, tablica 10

(AC) lub tablica 21 {AC WMS)
5 | Srodek adhezyjny wg Aprobaty Technicznej lub zgodnie z zapisami
p-4.1 PN-EN 13108-1

*) dla AC WMS zaleca sie stosowanie asfaltéw drogowych twardych

2.2 Wymagania wobec innych materiatéw.

2.2.1 Lepiszcze do skropienia podtoza.
Lepiszcze do skropienia podtoza powinno spetniaé wymagania podane w ST D.04.03.01.

2.3 Dostawy materiatow.

Za dostawy materiatéw odpowiedzialny jest Wykonawca robdt zgodnie z ustaleniami okre$lonymi w
D..00.00.00 ,Wymagania ogdlne”. Do obowigzku Wykonawcy nalezy takie zorganizowanie dostaw materiatéw
do wytwarzania mieszanki AC lub AC WMS, aby zapewni¢ nieprzerwang prace otaczarki w trakcie wykonywania
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dziennej dziatki roboczej. Jako$é kazdej dostawy kruszywa i wypetniacza musi by¢ potwierdzona deklaracja
producenta (oznakowanie CE).

2.4 Skiadowanie materiatéw.

2.4.1 Sktadowanie kruszywa

Sktadowanie kruszywa powinno odbywac sie w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.

2.4.2 Sktadowanie wypetniacza.

Wypetniacz nalezy sktadowa¢ w silosach wyposazonych w urzadzenia do aeracji.

2.4.3 Sktadowanie asfaltu.

Asfalt nalezy przechowywaé zgodnie z zasadami podanymi w p. 8.3 WT-2 Nawierzchnie Asfaltowe 2010.
Maksymalne temperatury sktadowania asfaltu powinny by¢ zgodne z wymaganiami p. 8.3 WT-2 Nawierzchnie
Asfaltowe 2010 (Tablica 40).

2.4.4 Sktadowanie srodka adhezyjnego.

sktadowanie érodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach producenta w warunkach
podanych w Aprobacie Technicznej lub zgodnie z zaleceniami producenta.

3 SPRZET

3.1 Wytwédrnia mieszanek mineralno-asfaltowych

Produkcja mieszanki AC powinna odbywa¢ sie na WMA o cyklicznym systemie produkeji mieszanki. WMA
powinna prowadzi¢ system ZKP (Zaktadowa Kontrola Produkcji) zgodnie z wymaganiami PN-EN 13108-21,
certyfikowany przez jednostkg notyfikowang. Dozowanie wszystkich sktadnikéw (w tym $rodek adhezyjny)
powinno odbywac sie wagowo.

3.2 Uktadarka mieszanek mineralno-asfaltowych.

Ukfadarka z mozliwoscia uktadania na petng szerokos¢ jezdni lub 2 uktadarki pozwalajace na réwnolegta pracg
w systemie ,gorgce do gorgcego”.

3.3 Walce do zageszczania.

Wykonawca powinien dysponowaé sprzetem pozwalajgcym na uzyskanie wymaganego wskaznika zageszczenia
warstwy z mieszanki AC.

3.4 Skrapiarki
Wykonawca powinien dysponowaé skrapiarka pozwalajgca na réwnomierne i zgodne z wymaganiami
skropienie podtoza.

4 TRANSPORT
Wykonawca powinien dysponowaé pojazdami samowytadowczymi wyposazonymi w plandeki.

5 WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robét podano w D.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

5.1 Projektowanie mieszanki AC lub AC WMS

W terminie 3 tygodni przed rozpoczeciem rob6t Wykonawca przedstawi Kierownkowi Projektu do zatwierdzenia
projekt mieszanki AC lub AC WMS (Badanie Typu) oraz wszystkie dokumenty potwierdzajace jakos¢ materiatéw
sktadowych mieszanki AC lub AC WMS i reprezentatywne probki materiatow. Mieszanka AC 11 W, AC 16 W oraz AC
22 W (w zaleinoéci od grubosci warstwy wg Tablicy 59 WT-2 nawierzchnie Asfaltowe 2008) lub AC WMS 16 W
powinna spetnia¢ wymagania podane w p. 8.2.2 lub 8.2.4 WT-2 Nawierzchnie Asfaltowe 2010. Przy ustalaniu sktadu
dla mieszanek AC 11 W, AC 16 W oraz AC 22 W nale?y stosowa¢ projektowanie empiryczne. Sktad mieszanki AC lub
AC WMS bedzie ustalony na podstawie badar prébek sporzadzonych wg metody Marshalla, zaggszczanych 2x50 lub
2x75 uderzeti ubijaka (w zaleznodci od kategorii ruchu, Tablice 12, 13, 14, i 23 wg WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010)
w temperaturach zgodnych z punktem 8 WT-2 2010.

5.2 Wytwarzanie mieszanki AC lub AC WMS.

Produkcja mieszanki AC lub AC WMS powinna odbywac sie na WMA o cyklicznym systemie produkeji mieszanki,
zgodnie z wymaganiami opisanymi w p. 3.1, Dozowanie wszystkich sktadnikéw {w tym $rodek adhezyjny) powinno
odbywat sie wagowo. Temperatury technologiczne wytwarzania mieszanki AC lub AC WMS powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w p. 8.3 WT-2 2010 Nawierzchnie Asfaltowe. Najwyisze i najnizsze
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temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej na miejsce wbudowania powinny byé¢ zgodne z
wymaganiami p. 8.3 WT-2 2010 Nawierzchnie Asfaltowe (Tablica 41).

5.3 Przygotowanie podioza.

Podtoze pod warstwe wigzgca z mieszanki AC lub AC WMS powinno spetnia¢ wymagania p. 8.2 WT-2
Nawierzchnie Asfaltowe 2008. Warstwe podioza pod warstwe wigzgca z mieszanki AC lub AC WMS nalezy
skropi¢ emulsjg asfaltowa zgodnie z ST D.04.03.01. Brzegi krawegznikdw i innych urzadzen przylegajacych do
nawierzchni powinny by¢ posmarowane gorgcym asfaltem lub asfaltem modyfikowanym (w zaleznoéci od
rodzaju asfaltu uzytego w mieszance AC lub AC WMS).

5.4 Warunki atmosferyczne.
Warstwa wigzgca z mieszanki AC lub AC WMS powinna by¢ uktadana zgodnie z wymaganiami p. 8.5 WT-2
Nawierzchnie Asfaltowe 2008.

5.5 Préba technologiczna

Wykonaweca przed przystgpieniem do produkcji mieszanki AC lub AC WMS na 2gdanie Kierownika Projektu jest
zobowigzany do przeprowadzenia proby technologicznej. Nie dopuszcza sie oceniania doktadnosci pracy
otaczarki oraz prawidiowosci sktadu mieszanki mineralnej na podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi na
segregacje kruszywa. Na podstawie uzyskanych wynikéw Kierownik Projektu podejmuje decyzje o wykonaniu
odcinka prébnego. Tolerancje zawartosci skfadnikéw mieszanki AC lub AC WMS wzgledem sktadu
zaprojektowanego powinny by¢ zgodne z wymaganiami p. 8.8 WT-2 Nawierzchnie Asfaltowe 2008. 5.6.
Transport mieszanki, wbudowanie i zageszczanie warstwy z mieszanki AC lub AC WMS.

Transport mieszanki AC lub AC WMS powinien odbywac¢ sie zgodnie z wymaganiami podanymi w p. 8.4 WT-2
Nawierzchnie Asfaltowe 2008. Wbudowywanie mieszanki AC lub AC WMS powinno odbywa¢ sie zgodnie z
wymaganiami podanymi w p. 8.5 WT-2 Nawierzchnie Asfaltowe 2008. Pofaczenia technologiczne powinny byé
wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w p. 8.6 WT-2 Nawierzchnie Asfaltowe 2008. Uktadanie mieszanki
AC lub AC WMS moze odbywac sig tylko przy uzyciu mechanicznej ukfadarki z wtaczong wibracja i catg
szerokoscig. Dopuszcza sie ukfadanie warstwy pasami o mniejszej szerokosci niz szerokosé jezdni, lecz przy
uzyciu 2 uktadarek przy niewielkich odlegtosciach pomiedzy nimi (metoda ,goraco na goraco”). Ukfadanie
mieszanki musi odbywac sie w sposdb ciagly, bez przestoju, z jednostajng predkoscig. Uktadarka powinna by¢
stale zasilana w mieszanke tak, azeby w zasobniku zawsze znajdowata sie jakas jej iloé¢, a kosz, transporter i stét
byly zawsze gorace i nie stygly. Mieszanka AC lub AC WMS powinna by¢ zageszczana walcami stalowymi
gtadkimi z wibracjg i walcami ogumionymi.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w D.00.00.00. "Wymagania ogélne" Badania mieszanki mineralno-
asfaltowej AC nalezy wykonywac zgodnie z normami podanymi w p. 8.2.2 WT-2 Nawierzchnie Asfaltowe 2010
(Tablica 12, 13 lub 14) zas AC WMS zgodnie z normami podanymi w p. 8.2.4 WT-2 Nawierzchnie Asfaltowe 2010
(Tablica 23).

6.1 Badania i pomiary przed przystgpieniem do roboét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przedstawic¢ Kierownikowi Projektu do akceptacji zrédia
poboru kruszyw oraz wszystkich dodatkowych materiatéw, dofgczajgc wszystkie dokumenty potwierdzajace
jakos¢ materiatow sktadowych.

6.2 Badania w czasie robét.

Do oceny jakosci mieszanki AC lub AC WMS powinny stuzy¢ wyniki badan wykonywanych w ramach ZKP.
Czesto$¢ i rodzaj tych badan jest okreslona w systemie ZKP.

6.2.1 6.2.1.Pomiar grubosci warstwy.

Grubosci wykonanej warstwy nalezy okresla¢ na wycietych prébkach z czestoécig 2 prébki na 1 km oraz nie
mniej niz 2 probki na dziennej dziatce roboczej. Tolerancja dla grubosci warstwy moze wynosié¢ £10% grubosci
projektowane;j.

6.2.2 Wskaznik zageszczenia warstwy.

Wskaznik zagegszczenia warstwy nalezy sprawdzac na prébkach wycietych z zageszczonej warstwy z czestoscia
podang w p. 6.2.1. WskazZnik zaggszczenia nie moze by¢ nizszy niz 98%. Przy ocenie statystycznej mozna przyjaé
srednig gestosC objetosciowa z catodci produkcji. Dopuszcza sie badania zageszczenia warstwy metodami
izotopowymi (zamiennie do cigcia prébek). Wykonawca wytnie prébki na kazde zyczenie Kierownika Projektu w
miejscach watpliwych przez niego wskazanych.
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6.2.3 Wolna przestrzen w zageszczonej warstwie.

Do obliczenia wolnej przestrzeni w warstwie nalezy przyjmowaé gestos¢ mieszanki mineralno-asfaltowej
oznaczonej w dniu wykonywania kontrolowanej dziatki roboczej. Zawartos¢ wolnej przestrzeni powinna byc
zgodna z wymaganiami p. 8.7 WT-2 Nawierzchnie Asfaltowe 2008 (Tablica 59).

6.3 Badania cech geometrycznych warstwy z mieszanki AC lub AC WMS

6.3.1 Czestosc oraz zakres badan i pomiaréw
Czestos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podano w tablicy 2

Lp. Badania cecha Minimalna czestos€ badaf 1 pomiarow
|. |Szerokos¢ warstwy 10 razy na | km
2. |Réwnosé podhuzna Dla kaidej jezdni i kazdego pasa rachu pomiar
planografem; dla innych elementow pomiar lata 1
klimem
3. |Rownosc poprzeczma Nie rzadziej niz co S m
4. | Spadki poprzeczne®) Nie rzadziej niz co 20m
5. |Rzedne wysokosciowe (0§ podhizna i Zgodnie z opisem w punkcie 6.3.6
krawedzie)
6, |Uksztaltowanie osi w planie®) co 100 m
7. | Zlgcza podiuzne i poprzeczne kazde zlgcze (ocena wiznalna)
8. | Wyglad warstwy ocena wiznalna

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtéwnych tukow poziomych.

6.3.2 Szerokos$¢ warstwy.

Szerokoé¢ wykonanej warstwy powinna by¢ zgodna z szerokoscig projektowang z tolerancjg + 5 cm. Wymaga
sie, aby co najmniej 95% wykonanych pomiardéw nie przekraczato dopuszczalnego odchylenia.

6.3.3 Réwnos¢ podtuina i poprzeczna warstwy

A. Ocena réwnosci podiuznej.

Do oceny réwnosci podiuznej warstwy wigzacej nalezy stosowac metode pomiaru planografem lub metode taty
i klina. Pomiar wykonuje sie nie rzadziej niz co 10 m z doktadnoscia co najmniej 1 mm (w przypadku stosowania
planografu pomiar wykonuje sie metoda ciggta). Wymagana réwnos¢ podiuina jest okreslona przez wartosci
odchylert réwnosci, ktére nie moga byé przekroczone w liczbie pomiaréw stanowigcych 95% i 100% liczby
wszystkich pomiaréw na badanym odcinku. Wymagania dotyczgce rownosci podtuznej sg podane w Dz. U. nr
43 poz. 430 oraz Dz. U. nr 12 poz.116.

B. Ocena réwnosci poprzecznej nawierzchni.

Do pomiaru poprzecznej réwnosci warstwy wigzacej powinna by¢ stosowana metoda z wykorzystaniem taty i
klina. Pomiar powinien byé wykonywany nie rzadziej niz co 5 m. Wymagana réwno$¢ poprzeczna jest okreslona
przez wartosci odchylef réwnosci, ktére nie mogg by¢ przekroczone w liczbie pomiaréw stanowigcych 90%,
95% oraz 100% liczby wszystkich pomiaréw na badanym odcinku. Odchylenie réwnosci oznacza najwigkszg
odlegtoéé miedzy tatg a mierzong powierzchnig w danym profilu. Wymagania dotyczgce réwnosci poprzecznej
sg podane w Dz. U. nr 43 poz. 430 oraz Dz. U. nr 12 poz. 116.

6.3.4 Spadki poprzeczne.

Sprawdzenie polega na przytozeniu taty i pomiar przeswitu klinem lub pomiar profilografem laserowym. Spadki
poprzeczne warstwy wigzacej na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z spadkami poprzecznymi
z tolerancjg * 0,5%. Wymaga sie, aby co najmniej 95% wykonanych pomiaréw nie przekraczato przedziatu
dopuszczalnych odchylen.

6.3.5 Uksztattowanie osi w planie.

04 warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z osig projektowang z tolerancjg = 5 cm. Wymaga sig,
aby co najmniej 95% wykonanych pomiardw nie przekraczato przedziatu dopuszczalnych odchylen.

6.3.6 Rzedne wysokosciowe nawierzchni.

Rzedne wysokosciowe warstwy wigzacej powinny by¢ mierzone w przekrojach co 10m w osi i na krawedziach
kazdej jezdni. Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi schemat punktdw pomiarowych do
akceptacji. Réinice pomiedzy rzednymi wysckosciowymi warstwy a rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ 0/-1 cm. Wymaga sig, aby co najmniej 95% wykonanych pomiaréw nie przekraczato przedziatu
dopuszczalnych odchylen.
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6.3.7 Zigcza podtuine i poprzeczne.

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, prostopadle do osi drogi. Ztacza w konstrukji
wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Ztacza powinny by
catkowicie zwigzane, szczelne a przylegajace warstwy powinny byé w jednym poziomie.

6.3.8 Wyglad warstwy.

Wyglad warstwy z mieszanki AC lub AC WMS powinien by¢ jednorodny, bez miejsc porowatych, tuszczacych sie
i spekanych.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru roboét.
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00.

7.2 Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarows jest m2 wykonanej warstwy wigzgcej a AC lub AC WMS.

8 ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogédlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéci podano w ST D.00.00.00 , Wymagania ogéine”.

9.2 Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 m2 wykonania warstwy wigzacej z AC lub AC WMS obejmuje:

-posmarowanie gorgcym bitumem krawedzi nawierzchni, kraweznikdéw i

urzadzer obcych

-mechaniczne roztozenie warstwami dostarczonej na miejsce wbudowania mieszanki ze wstepnym jej
zageszczeniem urzgdzeniami wibracyjnymi rozsécietacza

-reczne roztozenie mieszanki w miejscach niedostepnych dla rozktadarki

-mechaniczne zageszczenie warstw nawierzchni z recznym ubiciem mieszanki przy kraweznikach i urzadzeniach
obcych

-obciecie krawedzi nawierzchni

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy, wytyczne i instrukcje branzowe:

*  Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)

*  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 16 stycznia 2002 r. w sprawie przepiséw techniczno-
budowlanych, dotyczacych autostrad ptatnych (Dz.U. nr 12, poz. 116)

*  WT-1 Kruszywa2010, Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych utrwaler na
drogach krajowych

*  WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010, Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych.

*  WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008, Nawierzchnie asfaltowe na drogach publicznych.

*  PN-EN 196-2 Metody badania cementu — Analiza chemiczna cementu

*  PN-EN 196-6 Metody badania cementu — Oznaczanie stopnia zmielenia

*  PN-EN 459-2 Wapno budowlane ~ Cze$¢ 2: Metody badar PN-EN 932-3 Badania podstawowych
wiasciwosci kruszyw — Procedura i terminologia uproszczonego opisu petrograficznego

+  PN-EN 932-5 Badania podstawowych wiasciwosci kruszyw — Czesé 5: Wyposazenie podstawowe
i wzorcowanie

*  PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania

*  PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren za pomoca
wskaznika ptaskosci

*  PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Czeéé 4: Oznaczanie ksztattu ziaren —
Wskaznik ksztattu

*  PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowej zawartosci
ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych
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«  PN-EN 933-6 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Czgs¢ 6: Ocena wtasciwosci powierzchni
— Wskaznik przeptywu kruszywa

«  PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Ocena zawartosci drobnych czgstek —
Badania btekitem metylenowym

«  PN-EN 933-10 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Czes¢ 10: Ocena zawartosci drobnych
czastek — Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie w strumieniu powietrza)

«  PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabianie

«  PN-EN 1097-3 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — Oznaczanie ggstosci
nasypowe;j i jamistosci

«  PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — Czeé¢ 4: Oznaczanie pustych
przestrzeni suchego, zageszczonego wypetniacza

«  PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — Cze$¢ 5: Oznaczanie
zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacjg

«  PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci
ziaren i nasigkliwosci

«  PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — Czes¢ 7: Oznaczanie ggstosci
wypetniacza. Metoda piknometryczna

< PN-EN 1097-8 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — Cze$¢ 8: Oznaczanie
polerowalnosci kamienia

«  PN-EN 1367-1 Badania wiaéciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych — Cze$é 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

. PN-EN 1367-3 Badania wtasciwoéci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych — Cze$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

«  PN-EN 1367-5 Badanie wtasciwoéci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych — Czeé¢ 5: Oznaczanie odpornoéci na szok termiczny

s PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

= PN-EN 1744-4 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw — Czg$¢ 4: Oznaczanie podatnosci
wypetniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowych na dziatanie wody

«  PN-EN 12272-1 Powierzchniowe utrwalanie — Metody badan — Czes¢ 1: Dozowanie i poprzeczny
rozktad lepiszcza i kruszywa

«  PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltow drogowych

«  PN-EN 12597 Asfalty i produkty asfaltowe — Terminologia

«  PN-EN 12697-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
goraco — Cze$é 1: Zawartos¢ lepiszcza rozpuszczalnego

«  PN-EN 12697-2 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
goraco — Czgs$¢ 2: Oznaczanie skfadu ziarnowego

+  PN-EN 12697-3 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badar m|eszanek mineralnoasfaltowych na
goraco — Czg$¢ 3: Odzyskiwanie asfaltu: Wyparka obrotowa

«  PN-EN 12697-4 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
goraco — Czedé 4: Odzyskiwanie asfaltu — Kolumna do destylacji frakcyjnej

«  PN-EN 12697-5 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Cze$¢ 5: Oznaczanie gestosci

«  PN-EN 12697-6 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badarn mieszanek mineralnoasfaltowych na
goraco — Cze$é 6: Oznaczanie gestosci objetosciowej metoda hydrostatyczna

«  PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badari mieszanek mineralnoasfaltowych na

goraco — Cze$é 8: Oznaczanie zawartosci wolnej przestrzeni PN-EN 12697-10 Mieszanki mineraino-
asfaltowe — Metody badar mieszanek mineralnoasfaltowych na goraco — Czgs¢ 10: Zaggszczalnosc

»  PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metoda badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
goraco — Czeéé 11: Okreslenie powigzania pomiedzy kruszywem i asfaltem

»  PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badania mieszanek mineralno-asfaltowych
na goraco — Czes¢ 12: Okredlanie wrazliwosci na wode

«  PN-EN 12697-13 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Cze$¢ 13: Pomiar temperatury
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PN-EN 12697-14 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badari mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesc 14: Zawarto$é wody

PN-EN 12697-17 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czes¢ 17: Ubytek ziaren

PN-EN 12657-18 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badari mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesc 18: Sptywanie lepiszcza

PN-EN 12697-19 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badar mieszanek mineralnoasfaltowych na
goraco — Czesc 19: Przepuszczalnoéé prébek

PN-EN 12697-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badar mieszanek mineralnoasfaltowych na
goraco — Czesc¢ 20: Penetracja probek szesciennych lub Marshalla

PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badania mieszanek mineralno-asfaltowych
na gorgco — Cze$c¢ 22: Koleinowanie

PN-EN 12697-23 Mieszanki mineralno-asfaltowe ~ Metody badania mieszanek mineralno-asfaltowych
na gorgco — Czgs¢ 23: Okredlanie posredniej wytrzymatosci na rozciaganie probek asfaltowych

PN-EN 12657-24 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badari mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czes¢ 24: Odpornosé na zmeczenie

PN-EN 12697-26 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czeéé 26: Sztywnosé

PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badar mieszanek mineralnoasfaltowych na
goraco — Czes¢ 27: Pobieranie prébek

PN-EN 12697-28 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badari mieszanek mineralnoasfaltowych

na gorgco — Czgsc 28: Przygotowanie probek do oznaczania zawartosci lepiszcza, zawartoéci wody

i uziarnienia

PN-EN 12697-29 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metoda badania mieszanek mineralno-asfaltowych
na gorgco — Czgs¢ 29: Pomiar prébki z zageszczonej mieszanki mineralno-asfaltowej

PN-EN 12697-30 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badari mieszanek mineralnoasfaltowych na
goragco — Czes¢ 30: Przygotowanie probek zageszczonych przez ubijanie

PN-EN 12697-33 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czes$¢ 33: Przygotowanie probek zageszczanych walcem

PN-EN 12657-34 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badarn mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czes¢ 34: Badanie Marshalla

PN-EN 12697-35 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
goraco — Czes¢ 35: Mieszanie laboratoryjne

PN-EN 12697-36 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czgéc 36: Oznaczanie grubosci nawierzchni asfaltowych

PN-EN 12697-38 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czedc 38: Podstawowe wyposazenie i kalibracja

PN-EN 12697-39 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badar mieszanek mineralnoasfaltowych na

goraco — Czgs$¢ 39: Oznaczanie zawartodci lepiszcza rozpuszczalnego metoda spalania PN-EN 12697-40
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badar mieszanek mineralnoasfaltowych na goraco — Czes¢

£ rq

40: Wodoprzepuszczalnosé "in-situ"

PN-EN 12697-41 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badah mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czes¢ 41: Odpornoscé na ptyny przeciwgotoledziowe

PN-EN 12697-42 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
goraco — Czg$¢ 42: Zawartos¢ zanieczyszczen w destrukcie asfaltowym

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwaler stosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

PN-EN 13108-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Czg$¢ 1: Beton asfaltowy
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PN-EN 13108-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Cze$¢ 8: Destrukt asfaltowy
PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Czes$¢ 20: Badanie typu
PN-EN 13108-21 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Cze$¢ 21: Zaktadowa Kontrola
Produkcji

PN-EN 13179-1 Badania kruszyw wypetniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych — Czgé¢ 1:
Badanie metodg pierscienia delta i kuli

PN-EN 13179-2 Badania kruszyw wypetniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych — Czgs¢ 2:
Liczba bitumiczna

PN-EN 13808 Zasady klasyfikac]i kationowych emulsji asfaltowych
PN-EN 13924 Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltéw drogowych twardych
PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasady specyfikacji dla asfaltow.









