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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z uzupetianiem poboczy gruntowych

pospdtka przy remoncie drogi , obreb Czerniki, Gmina Ketrzyn
1.2. Zakres stosowania OST

Ogélna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujaca podstawe
opracowania szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach krajowych i
wojewddzkich .

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach miejskich i
gminnych.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych uzupetianiem zanizonych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sig
pojazdéw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupenienia poboczy potozone
poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Rodzaje materiatow stosowanych do uzupetnienia poboczy podano w OST
D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.
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3. SPRZET

3.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do $cinania i uzupelniania poboczy

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robét okreslonych w niniejszej OST
powinien wykazac sig¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— roéwniarek do profilowania,
— ladowarek czotowych,
—  walcow,
— plytowych zageszczarek wibracyjnych,
— przewoznych zbiornikow na wodg.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Przy wykonywaniu robdt okreslonych w niniejszej OST, mozna korzysta¢ z
dowolnych $rodkow transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 5.

5.2. Uzupelnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkéw (wglebien) i zanizenia w poboczach nalezy
je uzupemi¢ materialem o wilasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaly
pobocza wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywane bedzie uzupeinienie, nalezy spulchni¢ na
glebokos¢ od 2 do 3 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastepnie utozy¢ w nim
warstwe materiatu uzupetniajacego w postaci mieszanek optymalnych okre$lonych w OST
D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgotno$¢ optymalna i maksymalna
gestos¢ szkieletu gruntowego mieszanek nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-
04481 [1].

Zageszczenie utozonej warstwy materialu uzupeiniajacego nalezy prowadzi¢ od
krawedzi poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi
by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zaggszczona powierzchnia powinna by¢ réwna,
posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w dokumentacji projektowej, oraz nie
posiada¢ $ladow po przejsciu walcow lub zageszczarek.

Wskaznik zaggszczenia wykonany wedlug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢
co najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1].
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t

Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0goblne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badania gruntow
proponowanych do uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki wedtug
OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa
naturalna”.

6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podano
w tablicy 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegblnienie badan Minimalna liczba badan na dzienne;j
dzialce roboczej

1 Uziarnienie mieszanki uzupehiajacej 2 probki

2 Wllgotn.os.c : optymalna mieszanki 3 prebki
uzupehiajacej

3 | Wilgotno$¢ optymalna gruntu w $cigtym % orebid
poboczu

4 | Wskaznik zaggszczenia na $cinanych lub 9 tane Thin

uzupehianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznych Scinanych lub uzupelnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw po zakonczeniu robdt podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw $cinanych lub uzupetianych poboczy

Lp. Wyszczeg6lnienie Minimalna czgstotliwos¢ pomiardw
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Rownos¢ podtuzna co 50 m

3 | Rowno$¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancjg = 1%.

6.4.2. Rowno$¢ poboczy

Nieréwnosci podluzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ lata 4-metrowa wg BN-
68/8931-04 [2]. Maksymalny przeswit pod tata nie moze przekracza¢ 15 mm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg

pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00
,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” rob6t obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— $ciecie poboczy i zageszezenie podioza,
— odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupehiajacego,
— rozlozenie materiatu,
— zageszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w  specyfikacji
techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 01.01.01.11.
ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY 1 PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
W TERENIE ROWNINNYM.

W niniejszej SST obowiazuja wszystkie ustalenia zawarte w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej (OST)
D.01.01.01. "Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych” GDDP 1998 r.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej jest wyznaczenie trasy i punktéw
wysokosciowych w przekrojach poprzecznych w zwiazku z remontem drogi, obreb Czerniki,
Gmina Kgfrzy'n km 0+000 do km 1+00 dtugosci 1,00km
1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST.
Wg OST.D.01.01.01, pkt. 1.3.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz
potozenia obiektow inzynierskich.
W zakres robét pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza;
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gléwnych osi trasy i punktéw
wysoko$ciowych,
b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysoko$ciowych (reper6w roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.4. Okreslenia podstawowe
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 1.4
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacym i odpowiednimi polskimi normami.
1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot.
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D.00.00.00 "Wymagania og6lne"
2. MATERIALY.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 2.
Do utrwalania punktéw gtéwnych nalezy stosowaé:
* paliki drewniane z gwozdziami, stupki betonowe albo rury metalowe o ér. od 0,15+0,2 m, dhug. 1,5+1,7
m,
e paliki drewniane o $rednicy 0,05 do 0,08m i dtugosci okoto 0,30 - 0,50 m,
¢ dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o éred. 5 mm i dtugosci od 0,04 do
0,05 m,
e farbe drogowa nawierzchniowa.
3.  SPRZET.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 3.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
4. TRANSPORT.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 4.
Materialy i sprze¢t moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu.
5.  WYKONANIE ROBOT.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 5.
5.1. Wymagania og6lne
Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D.00.00.00 " Wymagania 0gblne”



5.2

5.3.

5.4.

5.9,

Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje i wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu o materiaty dostarczone przez
Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do
szczegbtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé przedstawiciela Inwestora o wszelkich biedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usunigte na
koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne roznia si¢ od
rzednych okreslonych w dokumentacji, to powinien powiadomi¢ o tym przedstawiciela Inwestora.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez przedstawiciela Inwestora. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inwestora, zostana
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie zawiadomienia Inwestora oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obciaza Wykonawce. Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy nie
moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inwestora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty podrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma
i wzor tych oznaczen powinna by¢ zaakceptowana przez Inwestora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce Swiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne do prawidtowej realizacji robot naleza do obowigzkéw
wykonawcy.

Punkty osnowy geodezyjnej podlegaja ochronie na podstawie odrgbnych przepisow.

Wyznaczenie punktéw osi.

Wykonawca zobowigzany jest dokona¢ geodezyjnego wytyczenia trasy oraz roboczych punktow
wysokosciowych wykonanych przez uprawnionego geodete.

Rozpoczecie robot moze nastapi¢ na podstawie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu wytyczenia
geodezyjnego obiektu oraz wpiséw Kierownika Budowy i Inwestora.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne dostosowane do specyfiki obiektu powinny by¢
zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze
dowigzane do punktow pomocniczych potozonych poza granicami robot ziemnych.

Tyczenie trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji Projektowej oraz w
oparciu o informacje przekazane przez Inwestora.

Of$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 metrow.

Wytyczone punkty trasy nie powinny by¢ przesunigte w stosunku do projektowanych o wigcej niz 5,0 cm,
a rzedne nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1,0 cm w stosunku do rzgdnych podanych w Dokumentacji
Projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

Wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysoko$ciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej,
a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$é pomiedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna wynosi¢ 250 m.
Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢é w postaci
shupkéw betonowych lub grubych ksztalttownikéw stalowych osadzonych w gruncie w sposdob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inwestora.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresli¢ z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 5 mm, stosujac niwelacje podwojng w nawiazaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okre$lenie nazwy reperu i jego rzedne;.

Mapa geodezyjna powykonawcza.

Wykonawca jest zobowiazany do sporzadzenia inwetaryzacji powykonawczej, po$wiadczonej w Osrodku
Dokumentacji Geodezyjno - Kartograficzne;.
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KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

. Ogolne zasady kontroli robét .

Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy

prowadzi¢ wedtug nizej podanych zasad:

e 0§ trasy nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach poziomych oraz co
najmniej co 200 m na odcinkach prostych,

e robocze punkty wysokos$ciowe nalezy sprawdzi¢ na catej dlugosci budowanego odcinka.

OBMIAR ROBOT.

. Ogdlne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robdt zwiazanych z
wyznaczeniem obiektow jest czescia obmiaru rob6t mostowych.
ODBIOR ROBOT.

. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

. Sposob odbioru robot

Odbiér robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inwestorowi.
PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci okreslone sa w SST D-00.00.00.
Cena jednostki obmiarowe;.
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
e sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokos$ciowych
e uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
e wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
e zastabilizowanie punktéw w sposéb trwalych, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
e Wykonanie mapy inwentaryzacyjnej powykonawczej
Szczegotowy zakres robdt objetych platnoscia.
Zakres robdt wg pkt. 9.2.
- droga gminna — 1,100 km

PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Wg OST D-01.00.00 ,,Roboty przygotowawcze”.
10.2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
10.3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,

Warszawa 1979. :

10.4. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

10.5. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
10.6. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
10.7. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.01.01
PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODL.OZA KORYTA
Kod WSZ: 45111200-0

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegOtowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza
gruntowego pod warstwy konstrukcyjne modernizowanej drogi w miejscowosci  Czerniki
Gmina Ketrzyn .
1.2. Zakres stosowania SST
Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i zaggszczaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni
jak w pkt. 1.1. zgodnie z dokumentacja projektowa.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
LS.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 3.
3.1. Sprzet do wykonania robét
Wykonaweca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢
si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem,
— walcow statycznych i ptyt wibracyjnych zapewniajacych uzyskanie wymaganych
wartosci wskaznika zageszczenia,
— zageszcezarek recznych, przydatnych przy waskich wykopach.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci
gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.1. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio
przed rozpoczgciem robdt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe
wylacznie za zgodg Inzyniera , w korzystnych warunkach atmosferycznych .

Po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany ,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem warstwy nawierzchni.

5.2. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzic , czy istniejace rzedne terenu
umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig,
aby rzedne terenu przed profilowaniem byly , o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane
rzgdne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania , Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glebokos¢
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania
obowigzujace dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszcezenia Is > 1,0.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢
wykorzystany w robotach ziemnych .

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zageszezanie podioza nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia. Is > 1,0.
Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

5.3. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi
przerwa w robotach i Wykonaweca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni , to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru .
Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu , to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu .

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan 1 ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy , to naprawe
wykona on na wlasny koszt .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 6.
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6.1. Badania w czasie robot

6.1.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badani pomiarow

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw wykonanego koryta
i wyprofilowanego podtoza

Wyszczegblnienie badan i Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiardéw

Lp pomiardéw

1 | Szeroko$¢ koryta poczatek i koniec odcinka

2 |Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 |R&éwnos¢ poprzeczna poczatek 1 koniec odcinka

4 | Spadki poprzeczne poczatek i koniec odcinka

5 |Rzedne wysokosciowe co 50 m

6 | Uksztaltowanie osi w planie co 50 m

7 | Zageszczenie, wilgotnos¢ gruntu | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie

podtoza rzadziej niz raz na 400 m?

6.1.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podloza)
Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni€ si¢ od szerokosci projektowane;j
o wiecej niz +10 cm i -5 cm.
6.1.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)
Nierownos$ci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata
zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4].
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.
Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm. '
6.1.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja,
projektowg z tolerancja + 0,5%.
6.1.5. Rzedne wysokoSciowe
Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza
i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.
6.1.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
6.1.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)
Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12
nie powinien by¢ mniejszy od 1,00.
Wilgotnos$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu
podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.
6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta
(profilowanego podloza)
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Wszystkie powierzchnie , ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zageszezenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 7.
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne™ pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera , jezeli wszystkie pomiary i badania wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m* koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— profilowanie dna koryta lub podtoza,
— zaggszczenie,
— utrzymanie koryta lub podtoza,
— przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;j.

9.2. Projektowana ilo§¢ jednostek obmiarowych
Wg przedmiaru robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
06714-17

3. BN-64/8931- Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
02 podatnych i podtoza przez obciazenie plyta

4. BN-68/8931- Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fatg
04

5. BN-77/8931- Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
12
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CPV: 45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drog.

OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE
NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY
OST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
PZJ - program zapewnienia jako$ci
bhp. - bezpieczenstwo i higiena pracy
SPIS TRESCI
. WSTEP
. MATERIALY
. SPRZET
. TRANSPORT
. WYKONANIE ROBOT
. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT
. ODBIOR ROBOT
. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogo6lne
dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych przy wykonaniu remontu drogi doj azdowej do
pol ( remont drogi w miejscowosci Czerniki
1.2. Zakres stosowania OST
Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robét objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspdlne dla robot
objetych
Realizacja zadania w p1.1. wyszczego6lnione w nastepujacych SST.
1. SST D-01.01.01 — Odtworzenie trasy punktow wysokosciowych
2. SST D-04.01.01 — Koryto wraz z profilowaniem | zaggszczaniem podtoza
3. SST D-04.04.02 — Podbudowa z kruszywa tamanego syabilizowanego mechanicznie
4, SST D-06.03.01 — Uzupelnienie poboczy materiatem kamiennym

O 00 1 O\ Ut o W I

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢
techniczno-uzytkowsg (droga) albo jego czg$¢ stanowiacg odrgbny element konstrukcyjny



lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugo$¢ mostu - odleglos¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami pomostu , a w
przypadku mostéw tukowych z nadsypka - odlegtos¢ w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem 1i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obslugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana
do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami , opatrzony pieczecia organu
wydajacego , wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych . stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robét , rejestrowania dokonywanych odbioréw robot ,
przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy
Inzynierem/Kierownikiem projektu , Wykonawcg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowgq dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego , o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca) , odpowiedzialna za nadzorowanie roboét 1 administrowanie kontraktem.
1.4.9. Jezdnia - cz¢s¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce , upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami , zatokami , pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czgs$¢ obiektu oparta
na podporach mostowych , tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub
pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukeji nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami , stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen ., szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy
w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze , zaakceptowane przez
Zamawiajacego , niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z
oceng jakosci materialow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbe¢dne do wykonania robot , zgodne z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi , zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji



drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw sluzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migedzy warstwg Scieralng a podbudowa ,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

¢) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni .

d) Podbudowa - dolna czgs$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podloze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
¢) Podbudowa zasadnicza - gérna czgs¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni . Moze ona sklada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca , obok funkcji nosnych .
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody , mrozu i przenikaniem czastek
podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng , odsaczajaca lub odcinajaca .

g) Warstwa mrozoochronna — warstwa , ktorej glbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej .

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni .

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy — most , wiadukt , estakada , tunel , ktadka dla pieszych i przepust.
1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos$¢ wykonywanych robot z dopuszezonymi
tolerancjami , a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przeci¢tnymi tolerancjami ,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nia urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.26. Pobocze - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow ,
umieszcezenia urzadzen organizaciji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych | stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy . lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania. '

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza , lezaca bezposrednio pod
nawierzchnia , ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcey przez Inzyniera/Kierownika projektu , w formie pisemne;j . dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji



projektowej.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia
drogowego lub calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych
trasy w planie 1 przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym , przeznaczona do
przeprowadzenia cieku , szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego . stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego , na przyktad dolina , bagno . rzeka . szlak wedrowek
dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie , stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego . na przyktad droga , kole j, rurociag , kanat , ciag pieszy lub rowerowy itp.
1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej , ktora
wskazuje lokalizacje , charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.
1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadac sie z pelnej $ciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych , np. skrzyn , komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtos¢ teoretyczna - odlegto$¢ migdzy punktami podparcia (lozyskami), przesta
mostowego.

1.4.39. Szerokos¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtos¢ miedzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu , mierzona w linii prostopadlej do osi podtuznej, obejmuje
catkowita szeroko$¢ konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szerokos$¢ chodnikow mierzona w $wietle poreczy
mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim
robdt oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.
1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inna droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czgs$¢ przedsigwzigcia budowlanego , stanowiaca odrebna
catos¢ konstrukcyjna lub technologiczng . zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji
techniczno-uzytkowych . Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z
budowa , modernizacja/ przebudowa , utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub €]
elementu .

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawea jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot , bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy , metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa , SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi , lokalizacje i wspolrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow ,



dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej 1 dwa komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego roboét . Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki , obliczenia 1 dokumenty , zgodne z
wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowy ., uwzgledniajacym podzial na
dokumentacj¢ projektowa: :

- Zamawiajacego ; wykaz pozycji , ktore stanowia przetargowa dokumentacje projektowa
oraz projektowg dokumentacj¢ wykonawcza (techniczna) i zostang przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy ; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej , ktorg Wykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowg 1 SST

Dokumentacja projektowa , SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawey przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czes¢ umowy , a wymagania
okreslone w choc¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawecy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentaciji .

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowiazuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,.Kontraktowych warunkach ogo6lnych” (,,0gélnych
warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych , a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika
projektu , ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci , wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacja
projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe ,
od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji . Cechy
materialéw i elementow budowli musza wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami
a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji .

W przypadku , gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja
projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli , to takie
materialy zostang zastapione innymi , a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy .

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonaweca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektow (jezdnie , Sciezki rowerowe , ciagi piesze , znaki drogowe , bariery
ochronne , urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy , w okresie trwania realizacji
kontraktu , az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot .

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia , uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem , projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy .

W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana , w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu , wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu .

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy , zainstaluje i bedzie obstugiwat



wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak : zapory , swiatla ostrzegawcze,
sygnaly , itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazddéw 1 pieszych .
Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor 1 znakow , dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa .

Wszystkie znaki , zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu .

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie , w
miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu , tablic
informacyjnych , ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu .
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie

przez caly okres realizacji robot .

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢ , ze jest
wilaczony w ceng kontraktows .

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia
terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot .

Wykonawca dostarczy , zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace , w tym : ogrodzenia , porecze , oswietleni e, sygnaly i znaki ostrzegawcze
oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot , wygody spotecznosci 1 innych .

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu , Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy , w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy
realizacji rob6t , Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie , w
miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu , tablic
informacyjnych , ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu .
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie

przez caty okres realizacji robot .

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢ , ze jest
wilaczony w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego .

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie :

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej ,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczagcych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie
unikac uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0sob lub dobr publicznych i1 innych , a wynikajacych
z nadmiernego hatasu , wibracji , zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na :

1) lokalizacje baz , warsztatow , magazynow , sktadowisk , ukopow i drog dojazdowych ,
2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed :

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi ,



b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami ,

¢) mozliwoscia powstania pozaru .

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej .

Wykonawca bedzie utrzymywac , wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny sprzet przeciwpozarowy , na terenie baz produkcyjnych , w pomieszczeniach
biurowych , mieszkalnych , magazynach oraz w maszynach i pojazdach .

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich .

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy .

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy , ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia , nie beda dopuszczone do
uzycia .

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtdéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wigkszym od dopuszczalnego , okreslonego odpowiednimi przepisami .

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate techniczng wydana przez
uprawniong jednostke , jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych
materiatdéw na srodowisko .

Materialy , ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt , a po zakonczeniu robot
ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania . Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgod¢ na uzycie tych materiatoéw od
wlasciwych organow administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami ,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska , to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy .

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej 1 prywatne]

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i1 za urzadzenia
podziemne , takie jak rurociagi , kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji . Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy .
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowq dla
wszelkiego rodzaju robot , ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i
wiladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot . O fakeie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw . Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego .
Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa , Wykonawca bedzie
realizowac roboty w sposdb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow .
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy , spowodowane jego dziatalnoscig .

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomigdzy Wykonawcg a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania



z whasnosci i drog wewnetrznych . Jednakze , ani Inzynier/Kierownik projektu ani
Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia , o ile nie beda one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy .

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdoéw

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskoOw osi na drogach
publicznych przy transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu robot . Wykonawca
uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wiladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie
powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu . Inzynier/Kierownik projektu moze

poleci¢ ., aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaty usunigte z terenu budowy .
Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych , zgodnie z poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac , aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych .

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace , socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢ , ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrgbnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej .

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inzyniera/Kierownika projektu .

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego . Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob , aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas , do momentu odbioru ostatecznego .

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie , to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia .

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne

1 miejscowe oraz inne przepisy , regulaminy i wytyczne , ktore sa w jakikolwiek sposob
zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych postanowien podczas prowadzenia robot .

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych ., nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu , materialow lub urzadzen uzytych lub
zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowac
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach , przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty . Wszelkie straty , koszty postgpowania , obciazenia i wydatki wynikle
z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca , z
wyjatkiem przypadkow , kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub



specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu .

1.5.13. Réwnowaznos$é norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sq konkretne normy i przepisy .
ktore spelnia¢ maja materialy , sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty , beda
obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powofanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej . W przypadku gdy
powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy
poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy . pod warunkiem ich sprawdzenia

i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu . Roznice pomiedzy
powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane
przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia .
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska . monety , przedmioty warto$ciowe . budowle oraz inne pozostatosci
o0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane
za wlasno$¢ Zamawiajacego .

Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac
zgodnie z jego poleceniami . Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystapia opoznienia w robotach , Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z
Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokosc
kwoty , o ktora nalezy zwigkszy¢ cene¢ kontraktows .

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)
Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu , pomieszezenia biurowe ,
sprzet , transport oraz inne urzadzenia towarzyszace , zgodnie z wymaganiami podanymi w
D-M-00.00.01 ,,Zaplecze Zamawiajacego™.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do robot , Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia , szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodia
wytwarzania , zamawiania lub wydobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodla nie oznacza automatycznie , ze wszelkie
materialy z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie .

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania , ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie
realizacji robot .

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wladz na
pozyskanie materialow ze zrodel miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodia .

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacje zawierajacq raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana
przez siebie metode wydobycia i selekeji , uwzgledniajae aktualne decyzje o eksploatacji ,
organow administracji panstwowej i samorzadowej .

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow pochodzacych ze zrodel miejscowych .



Wykonawca ponosi wszystkie koszty , z tytulu wydobycia materiatow , dzierzawy 1 inne
jakie okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialow do robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow , dokopow i miejsc pozyskania
materiatow miejscowych bedg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot .

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu .
Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi ,
ktdre zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy , chyba , ze uzyska na to pisemna
zgode¢ Inzyniera/Kierownika projektu .

Eksploatacja zrédet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze .

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu . Jesli
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych
robot , niz te dla ktorych zostaty zakupione , to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio
przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu .

Kazdy rodzaj robot , w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy ,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko , liczac si¢ z jego nieprzyjeciem , usuni¢ciem

1 niezaplaceniem .

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
tego materiatu , albo w okresie dtuzszym , jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu . Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni , aby tymczasowo sktadowane materiaty , do czasu gdy bgda one
uzyte do robot , byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami , zachowaly swojq jako$¢

1 whasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu .

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu .

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami .
Probki materiatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci . Wyniki tych
kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem
jakosci .

W przypadku , gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni ,
musza by¢ spetnione nastgpujace warunki :

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspdlprace i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materiatbw w czasie przeprowadzania inspekcji ,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep , w dowolnym czasie , do tych



czeg$el wytworni , gdzie odbywa sie produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji
robot ,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy , Wykonawca
uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji

1 badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu , ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos$¢ wykonywanych robot . Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w SST , PZJ lub projekcie organizacji robot ,
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu ; w przypadku braku ustalen

w wymienionych wyzej dokumentach , sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inzyniera/Kierownika projektu .

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot , zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej , SST i wskazaniach
Inzyniera/Kierownika projektu .

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy . Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania .

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzajgcych dopuszezenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych , tam gdzie jest
to wymagane przepisami .

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet
niesprawny .

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzgtu przy wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu .
Wybrany sprzet , po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu , nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody .

Jakikolwiek sprzet . maszyny , urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy , zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robét .

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu , ktore nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwos$ci przewozonych
materiatow .

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej , SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika
projektu , w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametrow
technicznych . Srodki transportu nie spetniajgce tych warunkow moga by¢ dopuszezone
przez Inzyniera/Kierownika projektu , pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco , na wlasny koszt , wszelkie zanieczyszczenia ,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT



Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz
za jakos¢ zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot , za ich zgodnos¢ z
dokumentacjq projektowa , wymaganiami SST , PZJ . projektem organizacji robét
opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu .
Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot .

Wykonaweca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana , usuniete
przez Wykonawce na wlasny koszt , z wyjatkiem , kiedy dany blad okaze sie skutkiem
bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez
Inzyniera/Kierownika projektu .

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢ .

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw

1 elementow robdt beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy ,
dokumentacji projektowej i w SST , a takze w normach i wytycznych . Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i robét , rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkeji i przy badaniach materiatow , doswiadczenia z
przesztosci , wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang
kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu ., pod grozba zatrzymania robét .
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika
projektu program zapewnienia jakosci . W programie zapewnienia jakosci Wykonawca
powinien okresli¢ , zamierzony sposéb wykonywania robot , mozliwosci techniczne ,
kadrowe i plan organizacji robot gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z dokumentacija
projektowq , SST oraz ustaleniami .

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac :

a) czes¢ ogbdlna opisujacy :

organizacj¢ wykonania robot , w tym terminy i sposob prowadzenia robot ,

organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt

Sposob zapewnienia bhp. ,

wykaz zespotow roboczych . ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne .

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robdt .

- System (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych
robot ,

- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium , ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan) ,

- Sposdb oraz forme¢ gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych , zapis pomiarow ,
nastaw mechanizmow sterujacych , a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt
W procesie technologicznym , proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu ;

1



b) czgs¢ szezegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot :

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne ,

- rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow , spoiw , lepiszczy , kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu ,

- sposéb i procedurg pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwos¢ , pobieranie probek ,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen , itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow ,
wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczegdlnych elementdéw robot ,

- sposoOb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom .

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem , aby
osiagnac¢ zatozong jakosc robot .

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli , wlaczajac personel , laboratorium , sprzet ,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatow
oraz robot .

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadac¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania , ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy .

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robét z
czgstotliwo$cig zapewniajaca stwierdzenie , ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST .

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w SST ,
normach i wytycznych . W przypadku , gdy nie zostaly one tam okreslone ,
Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny , aby zapewnic
wykonanie robot zgodnie z umowg .

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje , zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan .
Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych , w celu ich inspekcji .

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
Jjakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych , sprzetu .
zaopatrzenia laboratorium , pracy personelu lub metod badawczych . Jezeli niedociggnigcia
te beda tak powazne , ze mogg wplyna¢ ujemnie na wyniki badan , Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy , gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte

1 stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow .

Wszystkie koszty zwiagzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi
Wykonaweca .

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo . Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek , opartych na zasadzie , ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan .

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu
probek .



Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i1 zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu . Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu .

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ dodatkowe
badania tych materiatow , ktore budzg watpliwosci co do jakosci , o ile kwestionowane
materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z whasnej woli . Koszty
tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek , w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy .

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm .

W przypadku , gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST ,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe , albo inne procedury , zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu .

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan , Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju , miejscu i terminie pomiaru lub badania . Po
wykonaniu pomiaru lub badania , Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu .

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z
wynikami badan jak najszybciej , nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w
programie zapewnienia jakosci .

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych , przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli , pobierania probek
1 badania materialow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania , a Wykonaweca i producent
materialow powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy .

Inzynier/Kierownik projektu , dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego
przez Wykonawce , poprzez miedzy innymi swoje badania , bedzie ocenia¢ zgodnos¢
materialow 1 robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow wilasnych badan
kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce .

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy , na swoj koszt . Jezeli wyniki tych badan wykaza , ze raporty
Wykonawcey sg niewiarygodne , to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na
wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robot z dokumentacja projektowa
1 SST . Moze rowniez zleci¢ sam lub poprzez Wykonawce , przeprowadzenie

powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium . W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawceg .

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy . ktore posiadaja :

1. 1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy , ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm , aprobat technicznych oraz
wilasciwych przepisow i dokumentow technicznych .

2. 2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z
- Polska Norma lub



- aprobatg techniczna , w przypadku wyrobow . dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy , jezeli nie sa objete certyfikacig okreslona w pkt. 1 i ktore spetniaja wymogi SST.
W przypadku materialow , dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez SST . kazda
partia dostarczona do rob6t bedzie posiadac te dokumenty , okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy .

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta ,

a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego . Kopie wynikow tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu .
Jakiekolwiek materialy , ktére nie spelniaja tych wymagan beda odrzucon .

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcey terenu budowy do kofica okresu
gwarancyjnego .

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot ,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy .
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania , podpisem osoby ,
ktora dokonata zapisu , z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego .
Zapisy beda czytelne , dokonane trwalq technika , w porzadku chronologicznym |,
bezposrednio jeden pod drugim , bez przerw .

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika
projektu .

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegblnoscei :

- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy ,

- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji proj ektowej ,

- dat¢ uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakogci

i harmonograméw robot ,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot ,

- przebieg robot , trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu , okresy i przyczyny przerw w
robotach .

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu

- daty zarzadzenia wstrzymania robot . z podaniem powodu ,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu , czesciowych

I ostatecznych odbioréw robét |

- Wyjasnienia , uwagi i propozycje Wykonawcy ,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegblnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi ,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowe;j ,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot ,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot ,

- dane dotyczace jako$ci materialow | pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem | kto je przeprowadzal,

- Wyniki prob poszezegolnych elementow budowli z podaniem , kto je przeprowadzal ,



- inne istotne informacje o przebiegu robot .

Propozycje , uwagi i wyjasnienia Wykonawcy , wpisane do dziennika budowy beda
przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie .

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska .

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si¢ .

Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot .

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiar6w stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot . Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w sposob ciagly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne , deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow ,
orzeczenia o jakosci materialow , recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci . Dokumenty te
stanowig zataczniki do odbioru robot . Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu .

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ , oprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastepujace dokumenty :

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego ,

b) protokoly przekazania terenu budowy ,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne ,

d) protokoty odbioru robot ,

e) protokoly z narad i ustalen ,

f) korespondencj¢ na budowie .

(5) Przechowywanie dokumentdéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym .

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem .

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST , w jednostkach ustalonych w kosztorysie .

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru , co najmniej na 3 dni przed tym
terminem .

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiardw .

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcey od obowiazku ukonczenia wszystkich
robot . Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na
pismie .

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu



miesi¢cznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu .

7.2. Zasady okreslania iloSci robo6t i materiatow

Dhugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszezegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagajq tego inaczej, objetosci beda wyliczone
wm3 jako dlugo$¢ pomnozona przez Sredni przekroj .

[losci , ktore maja by¢ obmierzone wagowo , bedq wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST .

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy , stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu .

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce . Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca be¢dzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji .

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie ,
w calym okresie trwania robot .

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom SST .

Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciagly zachowanie doktadnos$ci
wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu .

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw
robot , a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach .

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania .

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem .

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny .

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw . W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiarow , ktorego wzor
zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu .

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST , roboty podlegajq nastgpujacym etapom
odbioru :

a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu ,

b) odbiorowi czesciowemu ,

¢) odbiorowi ostatecznemu ,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu .

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robdt , ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu .

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego
postepu robot .

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu .



Gotowos¢ danej czgsei robot do odbioru zglasza Wykonawcea wpisem do dziennika budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu . Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwlocznie , nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.
Jakosc¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary , w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami .

8.3. Odbior cz¢sciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot . Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot . Odbioru
robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu .

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci . jakosci i wartosci .

Caltkowite zakoficzenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu .

Odbior ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy | liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia
dokumentéw , o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy . Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i
pomiaréw , ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjq projektowa
i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacijq ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu , zwlaszeza w zakresie
wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych .

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych , komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego .

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢ , ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszezegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacija
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wpltywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu , komisja dokona potracen .

oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace
dokumenty :

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa , jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy ,

2. szezegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupelniajace lub zamienne) ,



3. recepty 1 ustalenia technologiczne ,

4. dzienniki budowy i ksiazki obmiarow (oryginaty ,

5. wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i
ew. PZJ ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST
i ew. PZJ,

7. opinig technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru , wykonanych zgodnie z SST i PZJ .

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej , energetycznej , gazowej , o$wietlenia itp.) oraz protokotly odbioru i
przekazania tych robdt wlascicielom urzadzen ,

9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu ,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej .

W przypadku , gdy wg komisj i, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego , komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot .

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupeiajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego .

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupelniajacych wyznaczy komisja .

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym .
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robot™.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalona dla danej pozycji kosztorysu .

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto§é
(kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu .

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie , okreslone dla
tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe; .

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac :

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami ,

- wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu , magazynowania , ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy ,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami ,

- koszty posrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko ,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami .

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w
D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach , a nie
wyszezegolnione w kosztorysie .

9.3. Objazdy , przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuije :



(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy , wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian

i uzgodnien wynikajacych z postepu robot ,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$§wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu ,

(c) oplaty/dzierzawy terenu ,

(d) przygotowanie terenu ,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni , ramp , chodnikow ., kraweznikow | barier ,
oznakowan 1 drenazu ,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych .

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje :

(a) oczyszczanie , przestawienie , przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych , poziomych , barier 1 Swiatel ,

(b) utrzymanie pltynno$ci ruchu publicznego .

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje :

(a) usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania ,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
pOZniejszymi zmianami).



D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa famanego

D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedm?otern niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z
wykonaniem podbudowy ( nawierzchni) z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie dla remontu drogi, obreb
Czerniki, Gmina Ketrzyn.

1.2. Zakres stosowania (ST)

. -

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych (ST)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci zwiazane z wykonaniem warstwy
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie grubosci 15 c¢m, w miejscach wskazanych w
Dokumentacji Projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zageszczeniu kruszywa o
wilasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;j.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wiecej warstw zageszczonej
mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowej , w przyjetym rozwigzaniu stanowi¢ bedzie

nawierzchnig drogi lokalnej — dojazd do pol.

1.4.3. Pozostale okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materialow

Warunki ogdlne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D.00.00.00 “Wymagania
ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatem do wykonywania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinno byé
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakdw.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wg PN-91/B-06714/15 powinna leze¢ pomigdzy krzywymi granicznymi
podanymi w Tablicy 1.

Tablica 1. Krzywe graniczne uziarnienia kruszywa 0/31,5 mm
| Sito kwadratowe I Przechodzi przez sito ]




D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa famanego

[m] [%]
#63 100
31.5 78+100
16 58+87
8 42+70
4 30+54
2 21+41
0,5 1023
0,075 3240

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania podane w Tablicy 2

Tablica 2. Wymagania w stosunku do kruszywa
Lp. Wyszezegdlnienie wlasciwosci Wymagania
1 |Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, ni wigcej niz , % 210
2 | Zawarto$¢ nadziarna, %, nie wigcej niz S
3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, %, nie wigcej niz 30
4 | Zawarto$¢ ziarn zanieczyszczen organicznych, %, nie wiecej niz 1
5 | Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zageszczeniu metoda I lub I1 30+ 70
wg PN-B-04481 : 1988
6 |Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralnos¢ catkowita po petnej liczbie obrotow, nie wigcej niz 30
b) Scieralnos¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotow, nie wiecej niz 30
7 | Nasiakliwos¢, %, nie wiecej niz 3
8 | Mrozoodporno$é, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, %, nie wigcej niz 5
9 | Zawarto$¢ zwiazkodw siarki w przeliczeniu na SOs;, %, nie wiecej 1
10 | Wskaznik no$nosci Wi mieszanki kruszywa nie mniejszy niz — przy 400
zageszezeniu Is > 1,03, Mpa

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byc¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia
do gérnej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze
przekraczac 2/3 warstwy ukiadanej jednorazowo.

2.3.2. Woda

Do zwilzania kruszywa nalezy stosowac¢ wode czysta w ilosci zapewniajacej wlasciwe zageszezenie kruszywa wg
PN-B-32250 : 1988.

2.4. Zrédia poboru materialow
Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez

Inspektora Nadzoru. Nie pdzniej niz 14 dni przed rozpoczeciem robdt, Wykonawca powinien dostarczyé
Inspektorowi Nadzoru wyniki badan laboratoryjnych tacznie z projektowana krzywa uziarnienia.

3. SPRZET

3.1.  Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania podbudowy

Do wykonania podbudow z kruszyw tamanych stabilizowanych nalezy stosowaé:

—  mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wode,

- ukfadarki kruszywa

—  walce ogumione, walce stalowe gladkie wibracyjne lub statyczne. W miejscach trudno dostgpnych powinny
by¢ stosowane zaggszcezarki ptytowe, ubijarki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

Caty sprzet powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogdlne™ pkt 4.
4.2. Transport kruszyw

Kruszywo nalezy przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 3.
5.2. Przygotowanie podloza

Jezeli podtoze, wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny by¢ one usunigte wedtug zasad akceptowanych przez
Inspektora Nadzoru.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja projektowa
lub wg Zalecen Inspektora Nadzoru, z tolerancjami okreslonymi w niniejszej Specyfikacji. Paliki lub szpilki
powinny by¢ wstawione w rzgdach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru. Rozmieszczenie palikoéw lub szpilek powinno umozliwi¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowana krzywa uziarnienia i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
konieczno$¢ zapewnienia jednorodno$ci materiatu nie dopuszcza sie do wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczego6lnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna byé od razu transportowana na
miejsce wbudowania w sposob przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana warstwami o jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubo$¢
po zageszezeniu byla rowna grubodci projektowanej. Grubos¢ warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm, 30 cm lub
18 cm po zageszezeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w  sposob  zapewniajacy osiagnigcie
wymaganych spadkéw i rzednych wysoko$ciowych. Kruszywo w miejscach w ktérych widoczna jest jego
segregacja, powinno by¢ przed zaggszczeniem zastgpione materialem o odpowiednich wilasciwosciach.
Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczenia przez
walowanie. Watowanie powinno postgpowac od dolnej do gornej krawedzi podbudowy. Jakiekolwiek nieréwnosci
lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i
dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania roéwnej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow
podbudowa powinna by¢ zageszczona zaggszczarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicznymi. Zageszczenie
nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia podbudowy nie mniejszego od 1,03 wg normalne;j
proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda I1). Wilgotnos¢ kruszywa podczas zaggszezania powinna by¢
rowna wilgotnoéci optymalnej, okreslonej wedtug normalnej proby Proctora zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda
IT). Jezeli materiat zostal nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie.
Jezeli wilgotnos¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, material powinien by¢ zwilzony woda i réwnomiernie
wymieszany. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10 % jej wartosci,
mieszanke nalezy osuszy¢. Minimalny modul odksztalcenia przy uzyciu plyty o srednicy 30 cm, E, = 400 MPa.
5.5. Odcinek prébny

Jezeli Inspektor Nadzoru uzna konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej 10 dni przed
rozpoczeciem robot Wykonawca powinien wykonac odcinek probny w celu:
stwierdzenia, czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zageszczania kruszywa jest whasciwy,
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— okre$lenia grubo$ci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci
warstwy po zageszczeniu,

— ustalenia liczby przej§¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszcezenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzgtu do mieszania, rozkladania i

zageszczania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400 m* do 800 m’, a dtugo$¢ nie powinna by¢ mniejsza niz

200 m.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez

Inspektora Nadzoru.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora Nadzoru, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to
jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi Nadzoru. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w tabelach 1 i 2 pkt 2
niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czgstotliwo$¢ badan kontrolnych w czasie budowy warstwy podbudowy z kruszywa
lamanego stabilizowanego mechanicznie

Czestotliwo$¢ badan
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan Maksymalna
(probek) na dziennej powierzchnia
dzialce roboczej podbudowy
przypadajaca na jedng
badang préobke
1 | Uziarnienie kruszywa 2 600 m*
2 | Wilgotno$¢ kruszywa 2 600 m*
3 | Zaggszczenie warstwy Y 600 m*
4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg tabeli 2 pkt dla kazdej partii kruszywa
23 i przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki kruszywa

Uziarnienie mieszanki kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy , z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na
biezaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.
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6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej okreslonej wg normalnej préby
Proctora, wg PN-88/B-04481 (metoda II) z tolerancja +10 %, - 20 %.
Wilgotnos¢ kruszywa nalezy bada¢ wg PN-77/B-06714/17.

6.3.4. Zageszcezenie podbudowy

Zageszczenie warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,03
wg normalnej proby Proctora, wg PN-88/B-04481 (metoda II).

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzi¢ wg PN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen
phytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz raz na 3000 m?, lub wg zalecen Inspektora Nadzoru.

6.3.5. Wilasciwosci kruszywa

Badania pene kruszywa powinny obejmowa¢ oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt2.3.1.

Prébki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inspektora
Nadzoru.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tabl. 4.

Tablica 4. Czgstotliwoé¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z Kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. Wyszczegblnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow
1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podiuzna Planografem albo na kazdym pasie ruchu
—co0 20 m fatg
3 Rowno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
-+ Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe Co 100 m w osi_jezdni
6 Uksztaltowanie osi w planie Co 100 m
7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy: w 3-ch pkt na kazdej dzialce lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m*. Przed odbiorem: w 3-ch pkt.,
lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze sig rozni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 ecm i —5Scm w stosunku
do Dokumentacji Projektowej.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podhuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata zgodnie z norma BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.

Nierownosci podbudowy zasadniczej nie moga przekracza¢ — 12 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja £ 0,5 %.
6.4.5. Rzg¢dne wysoko$ciowe podbudowy

Roznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy a rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm
i-2cm.
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6.4.6. Uksztaltowanie w planie

Krawedzie podbudowy w planie nie moga by¢ przesunigte o wigcej niz 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy zasadniczej nie moze sie rozni¢ od grubosci projektowej o wigcej niz + 10 %.
6.4.8. Nosno$¢ podbudowy

Nosnos¢ podbudowy nalezy okresli¢ zgodnie z pkt 6.3.4. niniejszej ST, w przypadku gdy zageszczenie wg BN-
77/8931-12 jest niemozliwe

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne pbdbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
pkt 6.4. powinny by¢ zapewnione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zaggszczone.

Dodanie nowego materiatu bez sprawdzenia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie
warstwy na pelna grubo$¢, do polowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtérne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlas$ciwa grubos$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokosc,
zgodnie z decyzja Inspektora Nadzoru, uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach,
wyrdwnanie i ponownie zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych roboét nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$no$¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbgdne do
zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy
wyniklo z niewlasciwego wykonania robdt przez Wykonawce.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogélne", pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m® (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa famanego

stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt 8.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
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Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie obejmuje:
— prace pomiarowe,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualna naprawe podtoza,
— przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z recepta,
— roztozenie mieszanki,

— zageszczenie roztozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. PN-77/B-06714/07  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenia ggstosci nasypowej.
3. PN-76/B-06714/12  Oznaczenia zawarto$ci zanieczyszczen obcych.

4. PN-91/B-06714/15  Oznaczenie skladu ziarnowego.

5. PN-78/B-06714/16  Oznaczenia ksztaltu ziarn.

6. PN-77/B-06714/17  Oznaczenia wilgotnosci.

7. PN-77/B-06714/18  Oznaczenia nasigkliwosci.

8. PN-78/B-06714/19  Oznaczenie mrozoodporno$ci metoda bezposrednia.
9. PN-78/B-06714/26  Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych.
10. PN-78/B-06714/28  Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen organicznych.

Oznaczenia zawartosci siarki metoda bromowa.
.PN-80/B-06714/37  Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych.
Oznaczenie rozpadu krzemianowego.
12. PN-78/B-06714/39  Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych.
Oznaczenie rozpadu zelazowego.
13. PN-79/B-06714/42  Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen organicznych.
Oznaczenie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles.

o
—

14. PN-63/B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne.

15. PN-84/5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego.

16. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych.

17. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenia wskaznika piaskowego.

18. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciazenie plyta.

19. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

20. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
10.2. Inne dokumenty

. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Pélsztywnych” - IBDIM, 1997 r.
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NAWIERZCHNIA BRUKOWCOWA
1. WSTEP
1 8 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru nawierzchni brukowcowej przy remoncie drogi na terenie miejscowosci Czerniki.

122 Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni brukowcowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia brukowcowa — nawierzchnia, ktérej warstwa $cieralna jest
wykonana z brukowca.

1.4.2. Brukowiec — kamien narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub kamien obrobiony,
wzglednie plytowany kamien

tamany, o ksztalcie zblizonym do graniastostupa lub ostrostupa $cigtego o nieregularnych lub
zaokraglonych krawedziach, stosowany do wykonywania nawierzchni brukowcowych.

1.4.3. Kamien oporowy — brukowiec osadzony jako obramowanie i zabezpieczenie
nawierzchni przed rozsuwaniem

si¢ jej na boki pod wptywem ubijania i obciazenia ruchem.

1.4.4. Podsypka — czg$¢ nawierzchni z piasku lub innego drobnoziarnistego materiahu,
w ktdrej osadza sie brukowiec.

1.4.5. Podsypka cementowo-piaskowa — cze$é nawierzchni z mieszaniny cementu i
piasku, w ktorej osadza sie

brukowiec.

1.4.6. Kliniec — kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziarn od 4 mm do 31,5 mm.

1.4.7. Piasek — kruszywo naturalne o wielkosci ziarn do 2 mm.

1.4.8. Pozostale okreslenia sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i definicjami podanymi w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
L3, Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
v Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.



Z-2, Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni brukowcowej, wg PN-B-06101 [19], sa:
» brukowiec nieobrobiony, wg PN-B-11104 [14],
» Kkliniec, wg PN-B-11112 [15],
« piasek na podsypke oraz do zasypania wykonanej nawierzchni, wg PN-B-11113 [16],
e woda, wg PN-B-32250 [18],

« materialy na warstwe odsaczajaca; materiaty te powinny odpowiada¢ wymaganiom SST D-
04.02.01 ,,Warstwy odsaczajace i odcinajace”.

2.3, Wymagania dla materialow
P B Brukowiec

Brukowiec do wykonania nawierzchni brukowcowej powinien by¢ kamieniem trwatym,

niezwietrzatym, mie¢ strukture mozliwie drobnoziarnista i zwigzla, bez peknig¢ i zyt. Materialem na brukowiec
powinny by¢ skaty o cechach fizycznych i wytrzymatosciowych podanych w tablicy 1. Brukowiec nieobrobiony
(kamien narzutowy) powinien mie¢ naturalng czg$¢ powierzchni mozliwie ptaska, ktéra mozna by wyodrebnic¢ jako
powierzchnie gérna (czoto). Wymiary i doktadnos¢ wykonania brukowcéw powinny odpowiada¢ wielkosciom
podanym w tablicy 2.

Tablica 1. Wiasciwosci fizyczne i wytrzymatosciowe dla kamienia na brukowiec, wg PN-B-11104
[14] Lp. Wiasciwosci Wartos¢ Badania wedtug

1

Wytrzymato$¢ na $ciskanie w stanie powietrzno-suchym, Mpa, nie mniej niz:
160 PN-B-04110 [3]

-

Scieralno$é na tarczy Boehmego, cm, nie wigcej niz:

0,2 PN-B-04111 [4]

3

Wytrzymato$¢ na uderzenie (zwigzto$¢), liczba uderzen, nie

mniej niz:

12 PN-B-04115 [5]

4 Nasigkliwo$¢ woda, % (m/m), nie wigcej niz: 0,5 PN-B-04101 [2] Tablica 2. Wymiary i doktadnos¢
wykonania brukowca, wg PN-B-11104 [14] Lp. Wiasciwosci

Brukowiec

nieobrobiony

1 Wysokos¢ (W), cm od 13 do 17

2 Powierzchnia gorna, cmz20d 130 do 260

3 Najwigksza dtugos¢ krawedzi czota, cm

nie bada si¢

4 Stosunek pola powierzchni dolnej (stopki) do gornej (czota), nie mniej niz: nie bada sie

5 Odchylenie od rownolegtosci ptaszczyzny powierzchni dolnej w stosunku do powierzchni gérnej, w
stopniach, nie wigcej niz: nie bada si¢ 6 Gleboko$¢ wklgéniecia lub wysoko$¢ wypukto$ci powierzchni gornej, cm, nie



wigcej niz: nie bada sig¢

7 Glebokos¢ wklesnigcia lub wysokos$é wypuktosci powierzchni bocznej i dolnej, cm, nie wiecej niz: nie
bada sie

8 Pekniecia powierzchni niedopuszczalne

Kamienie oporowe powinny odpowiada¢ wtasciwosciom przewidzianym dla brukowca i mieé¢

pottorakrotng wysokos¢ w stosunku do stosowanego brukowca. Brukowiec nalezy uktadaé w pryzmy lub stosy o
wysokosci nie przekraczajacej 1 m.

2:3:.2, Kliniec

Kliniec uzywany do klinowania nawierzchni powinien mie¢ wymiary od 4 do 12,8 mm i od 12,8 do
20 mm 1 powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania dla klinca, wg PN-B-11112 [15]
Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 Scieralnos¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-B-06714-42 [13]: a) przy pelnej liczbie obrotow,

% ubytku masy, nie wigcej niz: b) po 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stosunku do ubytku masy po petej
liczbie obrotow, nie wigcej niz:

40

30

2 Nasigkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie wigcej niz, dla kruszywa ze skat:

¢) magmowych i przeobrazonych

d) osadowych 2,0

3,0

3 Odporno$¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20 [11], % ubytku masy, nie wigcej niz, dla

kruszywa ze skat:

e) magmowych i przeobrazonych
f) osadowych

4,0

5,0

4 Odporno$¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody bezposredniej, wg PN-B- 06714-19 [10]
i PN-B-11112 [15], % ubytku masy nie wigcej niz: 30 5 Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [7]

a) zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm odsianych na mokro, % (m/m), nie wiecej niz:
b) zawartos¢ frakcji podstawowej, % (m/m), nie mniej niz:

¢) zawarto$¢ podziarna, % (m/m), nie wigcej niz:

d) zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz:

4

o

15

15

6 Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wiecej niz: 0,2

7 Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsza niz:



wzorcowa
2.3.3. Piasek

Piasek stosowany przy wykonywaniu nawierzchni twardych nieulepszonych powinien spetnia¢
wymagania PN-B-11113 [16] dla gat. 1 lub 2.

2.34. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczenia i zamulania nawierzchni moze byé studzienna lub z
wodociagéw, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni brukowcowej powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

* ubijakow stalowych o masie od 25 do 35 kg, mtotkow brukarskich, dragéw stalowych do
wyjmowania bruku, topat, pit, siekier,

* przewoznych zbiornikéw do wody (beczkowozow),

* ew. Walcow statycznych o nacisku jednostkowym od 25 do 45 kN/m, w przypadku zastapienia
trzeciego ubijania recznego brukowca na podsypce piaskowej,

* ew. Walcow wibracyjnych o nacisku jednostkowym watu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub
plytowych zageszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kKN/ma.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw kamiennych

Materiaty kamienne mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach

zabezpieczajacych je przed zanieczyszezeniem i zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa drobne —
przed rozpyleniem.

Sposdb zatadunku i roztadunku $rodkéw transportowych nalezy dostosowaé do wytrzymatoscei
kamienia, aby nie dopusci¢ do obtlukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT
o:1. Ogo6lne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.
32, Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.01.01

,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podloza”. Nawierzchnia powinna by¢ wytyczona w sposéb
umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja projektowa lub wedtug zalecen Inzyniera, z tolerancjami
okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

5.3, Wykonanie podsypki
5.3.1. Podsypka piaskowa

Podsypka pod nawierzchni¢ powinna by¢ wykonana z piasku odpowiadajacego wymaganiom



punktu 2.3.3.

Jesli dokumentacja projektowa nie okresla inaczej, to grubos$¢ warstwy podsypki powinna wynosi¢

10 cm, a po ubiciu brukowca powinna wynosi¢ co najmniej od 2 do 3 cm liczac od spodu brukowca, o najwiekszej
znormalizowanej wysokosci, do spodu podsypki.

Przy podtozu z gruntow przepuszczalnych podsypke rozsciela si¢ bezposrednio na dnie koryta, a
przy podtozu nieprzepuszczalnym — na wyréwnanej i zaggszczonej warstwie odsaczajacej.

5.4. Uktadanie i ubijanie nawierzchni brukowcowej na podsypce piaskowe;j

Kamienie oporowe powinny by¢ osadzone na podsypce wedlug sznura, stosownie do

projektowanego przekroju poprzecznego i wysokosci niwelety jezdni oraz zabezpieczone przed przechyleniem sie w
kierunku pobocza za pomoca ubitego zwiru (lub thucznia). Kamienie oporowe nalezy ustawia¢, wyprzedzajac ukladanie
nawierzchni co najmniej o 10 m.

Wszystkie sznury umocowuje si¢ o 3 do 4 cm wyzej niz projektowana niweleta, majac na uwadze
osiadanie brukowca w czasie ubijania.

Brukowiec przed dostarczeniem do koryta powinien by¢ przesortowany. Brukowiec wyzszy
powinien by¢ osadzany od strony zewnetrznej jezdni, nizszy zas ku jej srodkowi. R6znica wysokosci dwoch kamieni
bezposrednio przylegajacych do siebie nie powinna przekracza¢ 2 cm.

Kazdy kamien ustawiony pionowo na sztorc, czotem do géry powinien by¢ osadzony w podsypce

najwyzej do potowy wysokosci (od 8 do 10 ¢cm) i mocno wbity uderzeniami mtotka w gérng powierzchnie tak, aby
nie wychylat sie przy poruszaniu. Podczas brukowania podsypka piaskowa powinna by¢ nieco wilgotna, lecz nie
nadmiernie. Na zamarznigta podsypke nie wolno ktas¢ brukowca. Nawierzchni¢ brukowcowa nalezy wykonywac
jednoczesnie na catej jej szerokosci.

Nawierzchnia powinna by¢ ulozona $cisle, z przewigzaniem szczelin tak w kierunku podtuznym jak

1 poprzecznym, a kazdy osadzony brukowiec musi przykrywa¢ szczeling powstata miedzy dwoma uprzednio
osadzonymi kamieniami i ma by¢ do nich $cisle dosunigty.

Szczeliny podtuzne nie mogg by¢ dhuzsze niz dwa brukowce. Widziane z gory szczeliny powinny

miec ksztalt podobny do tréjkatéw utworzonych z linii krzywych. Dobrze osadzony brukowiec nie powinien osiadaé
pod naciskiem nogi i nie powinien tatwo dawac si¢ wyciagna¢ reka.

Nawierzchni¢ brukowcowa nalezy ubijac trzy razy ubijakami stalowymi o masie od 25 do 35 kg.

Na odcinkach prostych ubijanie rozpoczyna sie od kamieni oporowych i stopniowo przesuwa sie ku $rodkowi jezdni.
Na tukach poziomych o spadkach jednostronnych ubijanie rozpoczyna si¢ od nizszych kamieni oporowych i przesuwa
si¢ stopniowo do wyzej utozonych na tuku zewnetrznym.

Pierwsze ubijanie wykonuje si¢ bez wypelniania spoin i bez polewania brukowca. Ubijanie to ma

na celu wyréwnanie nawierzchni do profilu oraz cze$ciowe osadzenie brukowca. Ubijakiem uderza sie w $rodek czota
brukowca z wysokos$ci 15 do 20 cm tak, aby zaglebienie brukowca wynosito od 2 do 3 cm.

Po pierwszym ubiciu brukowiec klinuje si¢ klincem o wymiarach 12,8 mm do 20 mm, przesuwajac

£0 miottami w celu nalezytego zapehienia spoin i polewajac woda. Nastepnie usuwa si¢ z nawierzchni pozostaty
material i ubija si¢ go po raz drugi, uderzajac silnie w §rodek brukowca. Przy drugim ubiciu brukowiec powinien
zaglebia¢ sig 0 1 do 2 cm.

Po drugim ubiciu uzupelnia si¢ wypetnienie spoin klincem o wymiarach 4 mm do 12,8 mm z

przesuwaniem materiatéw miottami i polewaniem woda. Materiat pozostaty na nawierzchni usuwa sie i ubija po raz
trzeci, uderzajac ubijakiem 2 lub 3 sasiednie brukowce dla wyréwnania powierzchni.

Zamiast trzeciego ubicia nawierzchni moze by¢ zastosowane watowanie. Przed watowaniem nalezy

usung¢ z nawierzchni luzno lezacy material. Watowanie wykonuje si¢ walcem lekkim o nacisku od 25 do 45 kN/m,
zaczynajac od kamieni oporowych i stopniowo przesuwajac si¢ ku srodkowi. Nastepnie watuje sie nawierzchni¢ w
kierunku uko$nym do osi drogi. Walec po kazdym pasie powinien przetacza¢ si¢ od S do 6 razy. Podczas watowania
nawierzchnig nalezy polewa¢ woda.

Ubijanie nalezy prowadzi¢ jednoczesnie z uktadaniem brukowca. Pozostawienie utozonego
brukowca na kilka dni bez ubicia jest niedopuszczalne.



Podczas kazdego kolejnego ubijania przekrdj nawierzchni nalezy sprawdza¢ szablonem, a tata
rownos¢ w kierunku podtuznym.

Brukowce zapadniete nalezy podniesé, uzupelniajac brakujaca podsypke, a wystajace dobicé.
Brukowce uszkodzone przy ubijaniu nalezy wyja¢ i zamieni¢ nowymi. Ubijanie nalezy zakonczy¢ na 3 do 5 m przed
koncem odcinka, na ktérym utozono brukowiec.

Po ostatecznym ubiciu lub uwatowaniu, przed oddaniem do ruchu, nawierzchnig nalezy przysypac

warstwag 1,5 do 2 cm piasku (lub zwiru) w celu zabezpieczenia materiatu wypekniajacego spoiny przed wyrywaniem
kotami pojazdéw, uzupetnienia wypemienia spoin i ztagodzenia uderzen kot pojazdow. Warstwe piasku nalezy
utrzymywac przez okres 2 tygodni w stanie wilgotnym. Kruszywo zsuwane przez ruch w strone poboczy nalezy
podmiata¢ na srodek jezdni.

Nawierzchnia brukowcowa powinna mieé¢ w przekroju poprzecznym przekroj daszkowy o spadku
zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3, Badania w czasie robot
W czasie rob6t Wykonawca bedzie sprawdzal, zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5:

« sortowanie brukowca i osadzanie wyzszych brukowcow od strony zewnetrznej jezdni, a
nizszych ku jej srodkowi,

« nieprzekraczanie wysokosci dwoch kamieni bezposrednio przylegajacych do siebie 0 2 cm,
»  wlasciwa wilgotnos¢ podsypki,

« osadzanie brukowcow w podsypce co najwyzej do polowy ich wysokosci (od 8 do 10 cm),
* sposob klinowania brukowca,

* sposob ubijania brukowca,

» r6wno$¢ podtuzng i poprzeczng nawierzchni.

6.4. Badania i pomiary dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni
brukowcowej
6.4.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Przy badaniach i pomiarach wykonanej nawierzchni brukowcowej Wykonawca, w obecnosci
Inzyniera, sprawdza: a) konstrukcj¢ nawierzchni,

b) przekroje poprzeczne,

c) szerokos¢ nawierzchni,

d) réwnos¢ nawierzchni,

e) Scistos¢ utozenia nawierzchni,
f) doktadnos$¢ ubicia nawierzchni,

g) pielegnacje nawierzchni przed oddaniem do ruchu



6.4.2. Wymagania dotyczace konstrukcji nawierzchni

Konstrukcje nawierzchni sprawdza si¢ co do zgodnosci z dokumentacja projektowa przez

rozebranie nawierzchni na powierzchni okoto 0,1 m2w dwéch miejscach odbieranego odcinka i stwierdzenie
wielkosci, ksztattu i jako$ci brukowca oraz grubosci podsypki, jak réwniez makroskopowo — jakosci uzytego materiatu.

6.4.3. Wymagania dotyczace przekroju poprzecznego

Przekroje poprzeczne sprawdza si¢ w dwoch miejscach przez przytozenie szablonu profilowego.

Przekroje poprzeczne powinny by¢ tak wykonane, aby prze§wit miedzy dolng krawedzia szablonu profilowego a
powierzchnig nawierzchni nie przekraczat 20 mm. Nieréwnoéci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata,
zgodnie z norma BN-68/8931-04 [24]. Nierdwno$ci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 20 mm.

6.4.4. Wymagania dotyczace Scistosci ulozenia nawierzchni

Scistos¢ utozenia brukowca sprawdza si¢ w jednym miejscu przez wytamanie od 1,5 do 2 mo
brukowca i ponowne zabrukowanie tym samym kamieniem. Scisto$¢ utozenia brukowca przyjmuje sie jako

dostateczna, jesli przy ponownym zabrukowaniu wytamanej nawierzchni zabraknie kamienia do zabrukowania nie
wigcej niS 3% wylamanej powierzchni.

6.4.5. Wymagania dotyczace doktadnosci ubicia nawierzchni

Doktadno$¢ ubicia nawierzchni sprawdza si¢ 1 raz ubijakiem o masie od 25 do 35 kg, uzywanym

do ubijania brukowca. Przy sprawdzaniu doktadnosci ubicia brukowiec nie powinien okazywa¢ widocznych oznak
osiadania pod wplywem trzech uderzen ubijakiem.

6.4.6. Pozostate cechy 1 wlasciwosci wykonanej nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych 1 tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancjg

+ 0,5%. Szerokos¢ nawierzchni nie moze réznic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+10cm i -5cm.

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.5.1. Niewtasciwe cechy materialéw kamiennych

Wszystkie materiaty kamienne nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach

specyfikacji zostana odrzucone. Jesli materialy kamienne nie spetiajace wymagan zostana wbudowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

6.5.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6 powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT
4.1, Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
Fad Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest me (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje

si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”



pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 mznawierzchni brukowcowej obejmuje:

10.

A D

RO ERO0 el oo

2

12,

13
14.
b2
16.
17,
18.
19.

prace pomiarowe i oznakowanie robot,

przygotowanie podioza,

dostarczenie brukowca i innych materiatow,

wykonanie podsypki piaskowej,

ustawienie kamieni oporowych,

utozenie brukowca,

ubicie nawierzchni i zaklinowanie szczelin kruszywem tamanym,

przysypanie warstwa piasku lub zwiru,

wykonanie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.
PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy 1 okreslenia
PN-B-04101 Materialy kamienne. Oznaczenie nasiakliwos$ci woda

PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci na $ciskanie
PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego

PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci kamienia na uderzenie
(zwigzto$¢)

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci

. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda

bezposrednia

PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
krystalizacji

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
organicznych

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles
PN-B-11104 Materialy kamienne. Brukowiec

PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondéw i zapraw

PN-S-06101 Drogi samochodowe. Nawierzchnia z brukowca. Warunki techniczne



20. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
21. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
22. BN-64/8931-01 Oznaczanie wskaznika piaskowego

23. BN-64/8931-02 Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obcigzenie ptyta

24. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.



