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Klasyfikacja robot wedtug Wspélnego Stownika Zamoéowien

CPV 45000000-7
CPV 45100000-8

CPV 45200000-9

CPV 45230000-8

CPV 45231000-5
CPV 45231400-9
CPV 45233000-9
CPV 45233200-1
CPV 45250000-4
CPV 45252000-8
CPV 45252100-9

CPV 45300000-0
CPV 45330000-9

SPIS DZIALOW

ST-00 Wymagania ogolne -

Roboty budowlane.
Przygotowanie terenu pod budowe.

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej.

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii komunikacyjnych
elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisk i kolei; wyrownywanie
terenu.

Roboty budowlane w zakresie
komunikacyjnych i linii energetycznych
Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

budowy rurociagoéw, ciagow

Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog
Roboty w zakresie réznych nawierzchni

Roboty w zakresie instalowania, wydobycia produkcji oraz budowy
obiektéw budowlanych przemystu naftowego i gazowniczego
Roboty budowlane w zakresie budowy zaktadow
oczyszczania oraz spalania odpadow

Zaktady oczyszczania sciekow

uzdatniania,

Roboty instalacyjne w budynkach
Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne

kod CPV 45000000-7 (Roboty budowlane)

ST-01 Wytyczenie trasy i punktéow wysokosciowych - kod CPV 45100000-8 (Przygotowanie

terenu pod budowe)
ST-02 Roboty ziemne - kod CPV 45100000-8 (Przygotowanie terenu pod budowe)
ST-03 Technologia oczyszczalni $ciekow -

kod CPV 45252100-9 (Zaktady oczyszczania Sciekow)

kod CPV 45330000-9 (Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne)

ST-04 Sieci

miedzyobiektowe i

przytacza - kod CPV 45231000-5

(Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagdw, ciaggow komunikacyjnych

i linii energetycznych)
ST-05 Roboty elektryczne -
kod CPV 45310000-3 (Roboty w zakresie instalacji elektrycznych)
kod CPV 45231400-9 (Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych)
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ST-00 SPECYFIKACJA TECHNICZNA - WYMAGANIA OGOLNE
Kod CPV 45000000-7 Roboty budowlane

1. Wstep

1.1 Przedmiot specyfikacji techniczne ST-00

Specyfikacje techniczne ST-00 zawieraja informacje oraz, wymagania ogdlne dotyczace wykonania
i odbioru robot budowlanych, ktore zostang wykonane w ramach Inwestycji pod nazwa:

SIEC KANALIZACJI SANITARNEJ STACHOWIZNA, LAZDOJE, WILKOWO, PREGOWO, MULAWKI
- GMINA KETRZYN - BUDOWA LOKALNEJ OCZYSZCZALNI SCIEKOW W MSC. STACHOWIZNA

ADRES INWESTYCJI: Gmina Ketrzyn, miejscowos¢ Stachowizna, obreb Stachowizna,
dziatka nr geod. 8/2, 9/13, 9/21, 9/24

1.2 Cel i przedmiot Inwestycji

Uregulowanie gospodarki Sciekowej na terenie Gminy Ketrzyn w ww. miejscowosci
zminimalizowanie niebezpiecznych zwiazkéw przedostajacych sie do gruntu i wod gruntowych wraz ze
sciekami bytowo - gospodarczymi, a co za tym idzie poprawa stanu srodowiska naturalnego.

1.3 Przedmiotem Inwestycji jest:

Przedmiotem inwestycji jest budowa lokalnej oczyszczalni Sciekow w miejscowosc¢ Stachowizna
wraz z przytaczem wodociagowym, na terenie dziatek nr geod. 8/2, 9/13, 9/21, 9/24, gmina Ketrzyn,
wojewodztwo warminsko - mazurskie.

1.4 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje techniczne nalezy odczytywac¢ i rozumie¢ w zalecaniu i wykonywaniu robot
opisanych w pkt. 1.1 jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych.

1.5 Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczng

Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi rozdziatami
specyfikacji technicznej;

ST-00 Wymagania og6lne

ST-01 Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych

ST-02 Roboty ziemne

ST-03 Technologia oczyszczalni sciekow

ST-04 Sieci miedzyobiektowe i przytacza

ST-05 Roboty elektryczne

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznej podane sa odnosniki do stosowania norm i standardow.
Przywotane normy i standardy winny byc traktowane jako integralna czes$¢ Specyfikacji Technicznej i
czytane w potaczeniu z Rysunkami i Specyfikacjami, w ktorych sa wymienione. Zaktada sie, iz
Wykonawca dogtebnie zaznajomi sie z ich zawartoscia i wymaganiami. Zastosowanie beda miaty
ostatnie wydania norm i standardow wedtug stanu na 30 dni przed data zamkniecia przetargu, o ile
wyraznie nie stwierdzono inaczej. Roboty nalezy wykona¢ w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z
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obowiazujacymi regulacjami, normami, standardami i wymaganiami okreslonymi w Specyfikacjami
Technicznymi.

1.6

Dokumenty i czynnosci wymagane od Oferenta /Wykonawcy/

1.6.1 Etap przetargu - dotaczy¢ dodatkowy wykaz dokumentoéw do oferty przetargowej

a)

Dokumentacja zamienna zawierajaca obliczenia i szczegotowe rysunki techniczne. Dotaczy¢ w
przypadku zastosowania innych niz wymienionych w dokumentacji technicznej: urzadzen, armatury
i zestawow technologicznych.

Dla wszystkich zmienionych elementow zataczyé: atesty, aprobaty techniczne, karty katalogowe
oraz DTR (Dokumentacje Techniczno Ruchowe). W przypadku innego zestawu hydroforowego oraz
innych zestawow filtracyjnych i aeracji nalezy dotaczyc atesty PZH (Panstwowego Zaktadu Higieny).
Wykaz sprzetu potwierdzajacy posiadanie maszyn i zaplecza technicznego pozwalajacego na
wykonanie zestawow technologicznych stacji zgodnie z przyjetym rezimem wykonania (maszyny do
obrobki rurociagdw ze stali nierdzewnej o srednicach od DN32 do DN200). W przypadku braku
takich maszyn oferent powinien w dokumentach przetargowych wskazaé firme (podwykonawce /
dostawce), zdolng spetni¢ powyzsze wymagania i udokumentowac¢ dysponowanie odpowiednim
sprzetem.

Deklaracja producenta zestawdw technologicznych posiadania wtasnej sieci serwisowej zawierajaca
nastepujace informacje:

» liczba pracownikow serwisu gwarancyjnego (wymagana nie mniejsza niz 4 osoby),

» lokalizacja wszystkich posiadanych oddziatow serwisowych,

» reakcja serwisu nie dtuzsza niz 8h.

1.6.2 Dokumenty i czynnos$ci wymagane przed rozpoczeciem robot

a) harmonogram robét,

b) harmonogram pracy sprzetu,

c) plan zaplecza budowy,

d) uzgodnienia niezbedne do rozpoczecia robdt wynikajace z odpowiednich przepisow .

1.6.3 Dokumenty i czynnosci wymagane przed w czasie trwania robét

a) rysunki wykonawcze,

b) uzgodnienia (na przyktad z Urzedem Dozoru Technicznego),

c) aprobata materiatow,

d) raporty z kontroli, préb i odbiorow,

e) tygodniowe /miesieczne raporty uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.

1.6.4 Dokumenty i czynnosci wymagane przed po zakonczeniu robot

a) inwentaryzacja powykonawcza, rysunki powykonawcze,
b) préby wody,

c) protokoty odbioru czesciowego,

d) protokoty odbioru koncowego.

1.7 Okreslenia podstawowe

W Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujaco;



Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce - upowazniona do kierowania Robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Laboratorium - laboratorium badawcze zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru, stuzace do
prowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z realizacja kontraktu oraz oceng jakosci
materiatow i robot.

Materiaty - wszelkie surowce i produkty niezbedne do wykonywania robét zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej.
Wyceniony przedmiar robot - przedmiar robol wyceniony przez Wykonawce i stanowiacy czes¢
jego Oferty.

1.8 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.8.1 Przekazanie Budowy

W terminie okreslonym w Umowie Warunkow Kontraktu Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Plac
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, jakie sa
niezbedne dla Robdt, dziennik Budowy oraz Dokumentacje Projektowa (Projekt Budowlany)
i Specyfikacje Techniczna.

1.8.2 Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa zawiera wszystkie rysunki, obliczenia oraz inne dokumenty niezbedne do
realizacji zadania.

1.8.3 Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu

Wykonawca otrzyma od Inspektora Nadzoru po przyznaniu Kontraktu 1 egzemplarz dokumentacji
projektowej (projekt budowlany) na roboty objete Kontraktem. W okresie przygotowywania ofert petna
dokumentacja projektowa znajduje sie do wgladu w Urzedzie Gminy w Ketrzynie, ul. T. Kosciuszki 2,
11-400 Ketrzyn.

1.8.4 Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce

1. Wykonawca sporzadzi dokumentacje powykonawcza, w tym dokumentacje geodezyjna
powykonawcza, dla zrealizowanych Robét zgodnie z obowiazujacymi przepisami umozliwiajaca
naniesienie zmian na mape zasadnicza do ewidencji gruntéw i budynkow, ewidencji sieci uzbrojenia
terenu oraz kopie mapy powstatej w oparciu o geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza. Koszt tej
dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych

2. Wykonawca dostarczy instrukcje obstugi i dokumentacje techniczno - ruchowa dla dostarczonych
przez niego urzadzen oraz systemow technologicznych i AKP. Koszt tej dokumentacji nalezy uwzglednic¢
w cenach jednostkowych Robot.

1.8.5 Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi

1. Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne dostarczone Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru sa istotnymi elementami Kontraktu i jakiekolwiek wymagania zawarte w jednym z tych
dokumentow sa dla Wykonawcy tak samo obowiazujace, jak gdyby byty zawarte we wszystkich
dokumentach. W przypadku zaistnienia rozbieznosci wymiary okreslone liczbami sa wazniejsze od
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wymiarow okreslonych wedtug skali rysunkow. Poszczegolne dokumenty powinny by¢ traktowane
w nastepujacej kolejnosci pod wzgledem waznosci:

Specyfikacje Techniczne.

Dokumentacja Projektowa
Wykonawca nie moze czerpac korzysci z tytutu btedow lub przeoczen znajdujacych sie w Dokumentacji
Projektowej lub Specyfikacjach technicznych i w przypadku ich odkrycia winien natychmiast o tym
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory zadecyduje o wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.

2. Wszystkie materiaty oraz wykonanie robot powinny by¢ zgodne z planem sytuacyjnym, profilami
podtuznymi, przekrojami poprzecznymi projektami obiektéw inzynierskich i wymaganiami
materiatowymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej oraz Specyfikacjami Technicznymi.

3. Cechy materiatow i elementow robot powinny by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodnosc
z okreslonymi wymaganiami albo z wartosciami Srednimi okreslonego przedziatu tolerancji. Przedziat
tolerancji przyjmuje sie w celu uwzglednienia przypadkowych, nieznacznych odchylen od wartosci
docelowych, jakie sa praktycznie nieuniknione.

4. W przypadku, gdy Roboty i Materiaty nie beda w petni zgodne z, Dokumentacja Projektowa lub
Specyfikacja Techniczna i bedzie to miato wptyw na niezadowalajaca jakosc¢ Robot, to takie materiaty
beda niezwtocznie zastapione innymi, a Roboty te rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.8.6 Zabezpieczenie Placu Budowy

1. Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Placu Budowy przez, caty okres
realizacji kontraktu, od daty rozpoczecia az do czasu wykonania i przejecia robét,

2. Na czas wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zamontuje oraz utrzyma urzadzenia stuzace
wykonaniu tymczasowych zabezpieczen takich jak: ogrodzenia, porecze, s$wiatta, urzadzenia
sygnalizacyjne, znaki ostrzegawcze, straz oraz inne rodzaje wykonania zabezpieczenia Robot,
zapewnienia wygody publicznej, itd.

3. Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot

1.8.7 Tablice Informacyjne o prowadzonej budowie

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca dostarczy i zamontuje w miejscach uzgodnionych
z Inspektorem Nadzoru tablice informacyjne zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego. Kazda z tych
tablic bedzie podawata podstawowe informacje o budowie, tres¢ informacji powinna byc zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Koszt zamontowania i utrzymania tablic informacyjnych jest uwzgledniona w
cenach jednostkowych Roboét.

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce przez caty okres realizacji Robot w dobrym
stanie.

1.8.8 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

1. Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony Srodowiska naturalnego.

2. W szczegolnosci Wykonawca zapewni spetnienie nastepujacych warunkow:

Podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie przepisow i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci
dla osdb lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
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powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wglad na: lokalizacje magazynow, sktadowisk
i drog dojazdowych.

Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

»  zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych ptynami lub substancjami toksycznymi,

. zanieczyszczeniami powietrza pytami i gazami,

»  mozliwosciag powstania pozaru.

3. Optaty i ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robot norm okreslonych
w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obciaza Wykonawce

1.8.9 Ochrona przeciwpozarowa

1. Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej.

2. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz, w pomieszczeniach biurowych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

3. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.

4. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji albo przez personel Wykonawcy

1.8.10 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

1. Materiaty, ktore w sposob trwaty beda szkodliwe dla otoczenia nie beda dopuszczone do uzycia

2. Nie dopuszcza sie do uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym niz dopuszczalne.

3. Wszystkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda posiadaty swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoczesnie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatéw na srodowisko.

4, Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robodt ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy. Zamawiajacy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organow administracji panstwowej.

1.8.11 Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy

1.Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat wszystkich przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy w tym Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. ,w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych” (IV. U. Kr 47. poz.
401). W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé o zdrowie i bezpieczenstwo swych
pracownikow oraz zapewni¢ wtasciwe warunki pracy i warunki sanitarne.

2. Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony osoéb zatrudnionych na Placu Budowy oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

3. Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne do personelu pracujacego
na Placu Budowy.

4. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej sa
uwzglednione przez Wykonawce w cenach jednostkowych Robot.
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1.8.12 Ochrona wtasnosci prywatnej i publicznej

1. Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczanych mu przez zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

2. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy.

3. Wykonawca bedzie odpowiadat za wszystkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzenia podziemne, wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez Zamawiajacego.

4. Personel odpowiedzialny za wykonanie robot w poblizu istniejacych instalacji podziemnych bedzie
pamietat o wymogu powiadomienia operatoréow istniejacych urzadzen podziemnych o zamiarze
prowadzenia robot w ich poblizu, jak rowniez o optaconym nadzorze przedstawicieli operatorow tych
urzadzen.

5. Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i/lub urzadzen podziemnych lub naziemnych nie wykazanych na
planach i rysunkach dostarczonych Wykonawcy przez Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru i powstate
bez winy i zaniedbania Wykonawcy zostana usunigete na koszt Zamawiajacego. W pozostatych
przypadkach koszt naprawy urzadzen obciazy Wykonawce.

6. W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majacych wartosé¢ archeologiczna,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru oraz wtadze konserwatorskie i przerwie roboty do czasu
otrzymania dalszych decyzji.

1.8.13 Zabezpieczenie robét

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie robdt wszystkich materiatow i urzadzen
wykorzystywanych do budowy od dnia przekazania placu budowy do daty wydania protokotu odbioru
koncowego i przekazania budowy zamawiajacemu.

2. Kazdy odcinek robot powinien by¢ utrzymany w zadawalajacym pod wzgledem technicznym sposob
przez caty okres trwania robét, az do momentu dokumentu przekazania budowy Zamawiajacemu.

3. Inspektor nadzoru moze zarzadzi¢ wstrzymanie robdt i podja¢ wszelkie dziatania jakie uzna za
niezbedne jezeli wykonawca nie dostosuje sie w ciggu 24 godzin do jego polecen dotyczacych nalezytej
dbatosci o stan robdt i ich zabezpieczenie.

1.8.14 Zgodnosé z prawem i innymi przepisami

1. Wykonawca zobowiagzany jest znac¢ i stosowa¢ w czasie wykonywania robot wszystkie przepisy
administracji panstwowej i regionalnej, a takze inne ustawowe regulacje i wytyczne dotyczace robot.
2. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i zobowigzuje sie zastosowac do wszystkich
prawnych wymagan dotyczacych uzywania i wykorzystywania opatentowanych metod oraz zobowiazuje
sie na biezaco informowac Inspektora Nadzoru o podejmowanych przez siebie dziataniach poprzez
przedstawienie mu kopii pozwolen i wtasciwych dokumentow.

1.8.15 Roéwnowaznos¢ norm i zbioréw przepisow

Gdziekolwiek w dokumentacji powotywane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢ maja
materiaty, wyposazenie, sprzet i inne dostarczone towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowiazywaty najnowsze wydania lub poprawionego wydania powotywanych norm i przepisow o ile w
dokumentacji nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotywane normy i przepisy panstwowe
lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu, moga byc¢ stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod
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warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty

2.1 Wymagania ogblne

1. Wszystkie materiaty stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu Robét powinny:

by¢ nowe i nieuzywane, odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych w niniejszych
Specyfikacjach Technicznych i w Dokumentacji Projektowej oraz, innych nie wymienionych ale
obowiazujacych norm i przepisow, posiadac wymagane polskimi przepisami atesty j certyfikaty, w tym
rownie i $wiadectwa dopuszczenia do obrotu oraz wymagane Ustawa z 3 kwietnia 1993 r. certyfikaty
bezpieczenstwa.

2. Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z dostarczeniem Materiatow do Robét

2.2 Zrédta uzyskaniu materiatow

1. Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych
oraz, probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

2. Zatwierdzenie partii (czesSci) materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

3. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczalnego zrédta w sposdb ciagty spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznej w
czasie postepu robot.

2.3 Pozyskiwanie materiatow miejscowych

1. Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wtaczajac w to zrodta wskazane przez zamawiajacego i
jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru Wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji zrodta.

2. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
z jakichkolwiek zrodet.

3. Wykonawca ponosi wszelkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczaniem materiatow do robot.

4. Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow i miejsca pozyskiwania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po zakonczeniu robot. Za
wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody inspektora Nadzoru, wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopdw w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegoélnione w Umowie.

6. Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na
danym obszarze.

2.4 Materiaty niezgodne ze Specyfikacjami Technicznymi

1. Wykonawca usunie z terenu budowy lub umiesci w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru
materiaty, ktore nie odpowiadaja wymaganiom Specyfikacji technicznej. Jezeli Inspektor Nadzoru
wyrazi zgode na wykorzystanie tego rodzaju materiatow do robdt innych, niz tych, do wykonania
ktorych byty pierwotnie wyznaczone. Koszt uzycia materiatow do tej czesci robot bedzie odpowiednio
przez niego zweryfikowany.
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2. Kazda czes¢ robot wykonana przy uzyciu materiatow, ktore nie zostaty sprawdzone przez Inspektora
Nadzoru lub przez jego zatwierdzone, bedzie realizowana na wtasne ryzyko Wykonawcy.

3. Wykonawca powinien mie¢ $wiadomos¢, ze wykonana w ten sposdb czes¢ robot moze nie zostac
zaakceptowana, a nalezne za nig ptatnosci wstrzymane.

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

1. Wykonawca zapewni aby czasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wykorzystania do robot byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢ i wtasciwosci do robdt i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

2. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrobie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy, w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.6 Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. Sprzet

1. Wykonawca jest zobowiazany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywania Robét. Sprzet uzywany do Robot powinien byé zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i jakosci wskazaniom zawartym w
Specyfikacjach Technicznych, Programie Zamawiania Jakosci lub projekcie organizacji Robot
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w powyzszych dokumentach,
Sprzet winien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez inspektora Nadzoru.

2. Liczba i wydajnos¢ Sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniami Inspektora
Nadzoru i w terminie przewidzianym Umowa.

3. Sprzet, bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania Robot bedzie utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

4. Wykonawca dostarczy inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania w przypadkach, gdy jest to wymagane przepisami.

5. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwos¢ uzycia sprzetu
wariantowego przy wykonywanych Robotach, to Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze wyboru takiego sprzetu co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem. Wybrany i zaakceptowany
sprzet nie moze by¢ p6zniej zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.

6. Sprzet, maszyny i urzadzenia, ktore nie gwarantuja zachowania warunkow Kontraktu zostang przez
inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do robét.

4. Transport

1. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i na wtasciwosci przewozonych materiatow.

2. Liczba srodkow transportu bedzie zapewni¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach Inspektora Nadzoru oraz w
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terminie przewidzianym Kontraktem.

3. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wszelkie wymagania dotyczace przepisow
o ruchu drogowego. Srodki transportu, ktére me beda odpowiadaty warunkom Kontraktu beda na
polecenie Inspektora Nadzoru usuniete z placu budowy.

4. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz na dojazdach do placu budowy.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogodlne zasady wykonywania robét

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa oraz za jakosc
zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami Specyfikacji Technicznych, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie i wyznaczenie wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
piSmie przez Inspektora Nadzoru.

3. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowane przez Wykonawce zostana poprawione przez
Wykonawce na wtasny koszt.

4. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie. Dokumentacji Projektowej i w
Specyfikacjach Technicznych, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru uwzgledni wyniki badan, materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestie

5. Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba wstrzymania robot. Skutki z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

5.2 Kontrola jakosci robot

5.2.1 Zasady kontroli jakosci Robot

1. Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiagnac
zatozona jakos$¢ robot.

2. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wytaczajac personel laboratorium, sprzet
zaopatrzenie i wszystkie niezbedne urzadzenia do pobierania probek, badan materiatow i
przeprowadzenia préob szczelnosci oraz robot.

3. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano godnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacjach Technicznych. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwosci sa okreslone w Specyfikacjach Technicznych, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z Umowa.

4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

5. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych.
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Jezeli niedociagniecia beda tak wazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan Inspektor Nadzoru
natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagniecia zostana usuniete i stwierdzona odpowiednia jakosc tych materiatow.

6. Wszystkie koszty uwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

5.2.2 Pobieranie probek

1. Probki pobierane beda losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

2. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

3. Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek z
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

4. Pojemniki do pobierani probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora
Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda
opisane i oznakowane w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

5.2.3 Badania i pomiary

1. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST stosowac¢ mozna wytyczne krajowe albo
norme procedury, zaakceptowane przez, Inspektora Nadzoru.

2. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wytamaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

Podczas realizacji robot konieczne bedzie wykonanie nastepujacych badan:

O pomiar cisnien probnych sieci kanalizacyjnej,

O pomiary geodezyjne,

O badana zageszczenia gruntu.

5.2.4 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Kopie
wynikow badan beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego
przez, niego wzoru lub wg wzoru z nim uzgodnionego.

5.2.5 Badania prowadzone przez Inspektom Nadzoru

1. Do celow kontroli jakosci i zatwierdzenia. Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek materiatow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do lego celu pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow. Wykonawca zapewni
Inspektorowi Nadzoru przy tym wszelka potrzebna pomoc

2. Inspektor Nadzoru po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatéw i robot z wymaganiami Specyfikacji Technicznych na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

3. Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy.
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Jezeli wyniki tych badan wykaza. ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne. To Inspektor Nadzoru
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych,
badan albo oprze sie wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z
Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi.

W takim przypadku catkowite koszty powtdérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostana przez Wykonawce.

5.2.6 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tytko takie materiaty, ktore posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwu, wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow, i
dokumentéw technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata
techniczna w, przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja ktore spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznych

Atesty i badania wytworni.

W przypadku materiatow dla ktorych dokumenty sa wymagane prze Specyfikacje Techniczne kazda
partia materiatow dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty sa wydane przez, producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych
wymagan beda odrzucone.

5.3 Dokumenty Budowy
5.3.1 Dziennik Budowy

1. Dziennik Budowy jest obowigzujacym instrumentem prawnym istniejacym pomiedzy zamawiajacym a
Wykonawca i powinien by¢ prowadzony od dnia rozpoczecia robot do dnia zakonczenia okresu
pogwarancyjnego. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami.

2. Wpisy do dziennika budowy beda dokonywane regularnie i powinny rejestrowaé postep robot,
ochrone osob wtasnosci, a takze kwestie techniczne i aspekty zwigzane z zarzadzaniem budowa. Kazdy
wpis do Dziennika Budowy powinien by¢ podpisany i opatrzony data z nazwiskiem i opisem pracy
wykonanej przez osobe dokonujaca wpisu. Wszelkie wpisy musza by¢ czytelne i zarejestrowane w
chronologicznej kolejnosci.

4. Zataczone do dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

5. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegodlnosci:

O date przekazania budowy Wykonawcy,

date przekazania przez zamawiajacego dokumentacji projektowej,

date zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Programu zapewnienia Jakosci Programu Budowy,
daty rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych odcinkéw robot,

postep robot, problemy i przeszkody wynikte w trakcie wykonywania robot, dat,

przyczyny i czas trwania opoznien, uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

date i czas trwania oraz powody zarzadzenia przez Inspektora Nadzoru wstrzymania robot,

daty zakonczenia i odbioru robdt ulegajacych zakryciu oraz. czeSciowych i ostatecznych
odbiorow robot,
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O uwagi, polecenia i zalecenia Inspektora Nadzoru,

O stan pogody oraz temperature powietrza wystepujace w okresie wykonywania robot
podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

O zgodnosc warunkow geotechnicznych z wymaganiami dokumentacji projektowej,

O dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

O dane dotyczace wykonania zabezpieczenia robot,

O dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek i przeprowadzania badan z podaniem kto
je przeprowadzat,

O wyniki prob poszczegolnych elementow budéw h z podaniem kto je przeprowadzat

O inne istotne informacje zwiazane z przebiegiem robot.

6. Zapylania, uwagi lub propozycje Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy zostana przedtozone

Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.

7. Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru wprowadzone do Dziennika Budowy wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich przyjecia lub zajecia stanowiska.

8. Wpis projektanta obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak

strong Umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

5.3.2 Ksiega obmiarow

1. Ksiega obmiarow jest dokumentem, do ktérego wpisywane s3 ilosci kazdego odcinka wykonywanych
robot.

2. Szczegotowe dane dotyczace obmiarow sg regularnie wprowadzane do ksiegi obmiaréw i wpisywane
pod katem odcinkow i jednostek zastosowanych w przedmiarze.

5.3.3 Dokumenty laboratoryjne

Dokumenty Wykonawcy takie jak dziennik laboratoryjny, certyfikaty zapewnienia jakosci, deklaracje
jakosci materiatow, zatwierdzone receptury laboratoryjne oraz wyniki badan powinny by¢
przechowywane w sposob zgodny z opisem zawartym w Programie Zapewnienia Jakosci. Dokumenty te
beda potrzebne przy procedurze przekazania. Dokumenty przez caty czas powinny by¢ udostepnione
Inspektorowi Nadzoru

5.3.4 Inne dokumenty budowy

Niezaleznie od dokumentéw, o ktorych mowa powyzej, wymienione ponizej dokumenty powinny by¢
takze uznane za Dokumenty Budowy:

O pozwolenie na realizacje inwestycji,

protokoty przekazania Palcu Budowy,

dokumenty zatwierdzenia wykonania robot,

procedury, ktore nalezy zastosowac przy przekazaniu budowy Wykonawcy,

uzgodnienia administracyjne zawarte z osobami trzecimi wraz. z innymi uzgodnieniami
prawnymi,

certyfikaty odbioru robot.

protokoty ze spotkania na terenie budowy oraz polecenia Inspektora Nadzoru,

O korespondencja budowy.

O dooOo
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5.3.5 Przechowywanie dokumentéw budowy

1. Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na terenie budowy w bezpiecznym miejscu.

2. Kazdy zagubiony dokument bedzie niezwtocznie zastawiony zgodnie z wtasciwymi wymogami
prawnymi.

3. Wszystkie dokumenty budowy beda udostepnione do kontroli Inspektora Nadzoru lub Zamawiajacego
kazdorazowo na ich zyczenie.

6. Obmiar robét
6.1  Ogoblne zasady obmiaru robét

1. Obmiar robot bedzie okreslat taktyczny zakres wykonywanych robdét zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, w jednostkach okreslonych w Wycenionym Przedmiarze
Robot.

2. Obmiar Robot dokonywany bedzie zgodnie z Klauzula warunkéw Kontraktu.

3 Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi obmiarow.

4. Jakiekolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy z obowiazku ukonczenia wszystkich Roboét. Btedy zostang
poprawione wedtug pisemnych instrukcji Inspektora Nadzoru.

5. Obmiar wykonywanych Robét bedzie przeprowadzony z czestotliwosciag wynikajaca z ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub uzgodnionym przez Wykonawce i
Inspektora Nadzoru.

6.2 Zasady okreslania ilosci Robot i Materiatow

Dtugosci i odlegtosci miedzy okreslonymi punktami skrajnymi beda obmierzane poziomo wzdtuz linii
osiowej , szerokosci - po prostej prostopadtej po osi.

Jezeli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych Robét nic podaja tego inaczej, to objetosci liczone
sa w m® - jako dtugo$¢ pomnozona przez, $redni przekréj.

Ilosci, ktdre maja by¢ obmierzenie wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach - zgodnie
z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Roboty pomiarowe do pomiaru lub nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny. Obmiar skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetniane odpowiednimi
szkicami umieszczonymi w ksiedze obmiaréow. W razie braku miejsca w ksiedze obmiarow, szkice te
beda dotaczone w formie odrebnego zatacznika do ksiegi. Wzor takiego zatacznika bedzie uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru.

6.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy do obmiaru Robot wymagaja akceptacji Inspektora Nadzoru przed ich
uzyciem.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda dostarczane przez Wykonawce, Beda one posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie technicznym
przez caty okres, realizacji Robot.

6.4 Wagii zasady wazeniu
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bedzie on utrzymywac te urzadzenia, zapewniajac w sposob ciagty zachowanie ich

doktadnosci pomiaru wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.
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6.5 Termin i czestotliwo$¢ przeprowadzeniu pomiarow

Obmiary beda prowadzone przed czesciowym i koncowym Przejeciem Robot a takze w przypadku
wystepowania dtuzszych przerw w prowadzeniu Robét i lub wymianie Wykonawcy Robo6t. Obmiary
Robot zanikajacych beda prowadzone w czasie wykonywania tych Robdt.

Obmiary Robét ulegajacych zakryciu beda prowadzone przed ich zakryciem.

7. 0Odbior robot

7.1 Rodzaje odbiorow

W zaleznosci od ustalen w odpowiednich Specyfikacjach Technicznych roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

0 odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

O odbiorowi czesciowemu,

O odbiorowi koncowemu,

O odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2 0Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych odkryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych
robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dzienniku Budowy i powiadomienia o
tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zaryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna i uprzednimi ustaleniami.

7.3 0Odbiér czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie i jakosci wykonanych czesci robot. Odbiorowi czesciowemu robot

dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor
Nadzoru,

7.4 0Odbiér koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,

jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez

Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontrolnych. liczac od dnia

potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczania robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w

ST-00

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w obecnosci Inspektora

Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie

przedtozonych dokumentow, wynikow badan, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
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dokumentacja techniczng i specyfikacja techniczna. W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna
sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadku
niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robotach wykonczeniowych komisja przerwie
swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze
jakos¢ wykonanych robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagan
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszona wartos¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w Umowie.

7.4.1 Dokumenty odbioru koricowego

Podstawowym dokumentem odbioru koncowego robdt jest protokét odbioru koncowego robot

sporzadzonego wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca zobowiazany jest przygotowac nastepujace dokumenty:

O dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jezeli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji Umowy,

O specyfikacje Techniczne (podstawowa z Umowy i ewentualnie uzupetniajace lub zamienne)
receptury i ustalenia techniczne,

O dokumenty zainstalowanego wyposazenia,

O dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

O  wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze specyfikacja
techniczna,

0 deklaracje zgodnosci, certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie ze specyfikacja
techniczna,

0 opinie technologiczng “sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacja techniczna,

O rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wtascicielom urzadzen,

0 geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

O kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

O instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe

do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznacza ponowny termin odbioru

ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajacych

wyznaczy komisja

7.4.2 Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze pogwarancyjnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu, z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 5.3 ,,0dbiér koncowy robot".

21



Ul

Uy

Przepisy zwiagzane

Ustawa Prawo Budowlane z dnia 07.07.1994 r. z p6zniejszymi zmianami.

Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Tekst jednolity) Dz. U. z 2000r. Nr 100.
poz. 1086 z p6zniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska Dz. U. Nr 62. poz. 627,
Z pozniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 07.06.200lr. o zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym odprowadzeniu sciekéw
Dz. U. Nr 115. poz. 1229. z pdzniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16.06.2003r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 121.poz.
1138).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 05.08.1998r. w sprawie
aprobat i kryteria techniczne oraz jednostkowego losowania wyrobow budowlanych (Dz. U. Nr 107.
poz. 679. z pdzniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 16.04.2004r. o wyrobach budowlanych (Dz. U Nr 92, poz. 81),

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji 7, dnia 24.09.U') w sprawie
ustalenia geotechnicznych warunkow, posadowienia obiektow budowlanych (Dz. U. Nr 126,
poz.839).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z. dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 690).
Ustawa z dnia 17.07.2001 r. - Prawo wodne (Dz. U. Nr | 15. poz. 122).
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ST-01 WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
Kod CPV 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

9. Wstep

9.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
opisanych w ST-00 Wymagania ogélne.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w ST-00

9.2 Zakres robét objetych Specyfikacja Technicznag

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwiazanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy infrastruktury
podziemnej i nadziemnej

9.2.1 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczania sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi tras oraz punktow
wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi) wyznaczenie dodatkowych punktow
wysokosciowych (reperdw roboczych) wyznaczenie przekrojow porzecznych

c) zastabilizowane punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz, oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

9.2.2 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w rozdziale ST-00 ,,Wymagania ogdlne”

10. Materiaty
10.1 Rodzaje materiatow

Do utrwalania punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziami lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0.50 metra. Pale drewniane
umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania tras, powinny miec
srednice 0.15-0.20 m. i dtugosci 1.5+1.70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy 0.05+0.08 m. i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktow w nawierzchni utwardzonej bolce stalowe srednicy 5 nim i dtugosci 0.04-
0.05 m. ,,Swiadki" powinny mie¢ dtugosci okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

11. Wykonanie robét
11.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w rozdziale ST_00
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11.2 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK. Przed
przystapieniem do robét Wykonawca powinien przejac¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje
i wspotrzedne punktow gtownych i reperow. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego,
wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego
wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru
o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych tras i (lub) reperow roboczych.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
z rzeczywistymi rzadnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe wynikajace z roznic rzednych terenu beda wykonane
na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce. Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach
Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw, przez Inspektora
Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty posrednie trasy 'musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéow. Forma i wzor tych
oznaczen powinny byc¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za
ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego, zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich od tworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszelkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej
realizacji robot, naleza do obowiazkow Wykonawcy.

11.3 Sprawdzenie wytyczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Sprawdzenie wytyczenia punktéw gtownych osi tras i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granicg robot ziemnych. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe
(repery robocze) wzdtuz osi trasy. Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz tras
powinna wynosi¢ 300 m. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwiazanych

z wykonaniem trasy kanalizacji i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac
punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz tras projektowanej infrastruktury o ile brak
takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru. Rzedne reperow roboczych nalezy okreslic z taka doktadnoscia, aby sredni btad
niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojna w nawiazaniu do
reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reneru i jego rzednej.

11.4 Odtworzenie osi tras

Tyczenie osi tras nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej. Osie tras powinny by¢ wyznaczone w punktach
gtownych i w punktach posrednich w odlegtosciach zaleznych od charakterystyki terenu
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i uksztattowania tras lecz nic rzadziej niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne
wytyczonych osi tras w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byc¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne
niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi tras w terenie nalezy uzy¢é materiatow
wymienionych w punkcie 2.1.

Usuniecie puli z o$ tras jest dopuszczalne tytko wodwczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je
odpowiednimi swiadkami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

12. Kontrola jakosci robot

12.1 Ogoblne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w rozdziale ST-00

12.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem tras i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z
wymaganiami.

13. Odbiér robot

13.1 Ogoblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w rozdziale ST-00

13.2 Sposob odbioru roboét

Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotow z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inspektorowi Nadzoru

14. Przepisy zwigzane

Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii.
Warszawa 1971r.

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma. GUGiK. Warszawa 1978r.

Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna. GUGIK. Warszawa 1983r,

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGiK. Warszawa 1983r.

Wytyczne techniczne G-3. Osnowy realizacyjne GUGiK. Warszawa 1983
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ST-02 ROBOTY ZIEMNE
Kod CPV 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot ziemnych w ramach realizacji zadania opisanego w ST-00.

1.2 Zakres stosowania ST

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych ST-00.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
prac opisanych w ST-00.

1.4 Okreslenia podstawowe

Wykopy liniowe wasko-przestrzenne. Wykopy o szerokosci 0,8-2,5 m o Scianach pionowych.
Wykopy jamiste szeroko-przestrzenne. Wykopy o gtebokosci do 4 m, ktérego powierzchnia jest
dostosowana do potrzeb rozwiazan projektowych.

Gteboko$é wykopu. Roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych wyznaczonych w osi wykopu.
Wykop ptytki. Wykop, ktérego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Wykop Sredni. Wykop, ktorego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gteboki. Wykop, ktdrego gtebokos¢ przekracza 3 m.

Bagno. Grunt organiczny nasycony woda o matej nosnosci charakteryzujacy sie znacznym

i dtugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

Ukop. Miejsce pozyskania gruntu do zasypania wykopow potozone w obrebie pasa robét.

Dokop. Miejsce pozyskania gruntu do zasypania potozone poza pasem robot.

Odktad. Miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy.

Umocnienie scian wykopow. Umocnienie scian wykopéw zgodne z wymogami przepisow BHP
gwarantujace petne bezpieczenstwo wykonywania robot dostosowane do gtebokosci wykopu i rodzaju

gruntu.
Wskaznik zageszczenia gruntu. Wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu okreslona wedtug

wzoru:

Is = pd / pds

gdzie:

pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/m3],

pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7], [Mg/m3].
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Wskaznik réznoziarnistosci. Wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalnosc gruntow niespoistych okreslona
wedtug wzoru:

U=dé60 / d10

gdzie:

d60 - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu [mm],

d10 - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu [mm].

Zasypanie wykopu. Zasypanie wykopu po utozeniu w nim kanalizacji deszczowej oraz pozostatych sieci
i urzadzen.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiagzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej ,,Wymagania ogolne” punkt 1.4.

1.5 Materiaty

Podziat gruntéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania okreslaja przecietne wartosci
gestosci objetosciowej gruntdw i materiatow w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

1.6 Sprzet

1.6.1 Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscia korzystania

Z nastepujacego sprzetu:

O do odspajania i wydobywania gruntow: koparki, tadowarki, itp.,

0 do jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdow: spycharki, urzadzenia do
hydromechanizacji, itp.,

O do transportu mas ziemnych: samochody wywrotki,

O do zageszczania gruntu: ubijaki, ptyty wibracyjne, itp.

1.7 Transport

Do wywozu wykopanej ziemi z wykopow nalezy stosowac¢ samochody samowytadowcze o nacisku na o$
do 8 ton.

1.8 Wykonanie robot

1.8.1 Zasady prowadzenia robot

Przed rozpoczeciem robdt na danym odcinku, wykonawca opracuje i dostarczy do zatwierdzenia
Inzynierowi oraz administracji drog plan organizacji ruchu drogowego na wszystkich ulicach, w ktérych
beda realizowane roboty. Po zatwierdzeniu dokumentow Wykonawca dokona na ich podstawie
oznakowania i zabezpieczenia miejsca wykonywania robot.

Wykonawca przed rozpoczeciem robot dokona ponownej weryfikacji potozenia kabli, instalacji i innych
struktur podziemnych.

W przypadku koniecznosci naruszenia lub przerwania istniejacych instalacji Wykonawca nie podejmie
zadnych dziatan bez powiadomienia o tym Inzyniera Budowy i przed ustaleniem odpowiednich
poczynan. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za powziecie wszelkich koniecznych srodkow w celu
ochrony, utrzymania i tymczasowego dostepu do tego typu ustug, z ktérych korzystanie zostato
w wyniku robét uniemozliwione.

Wykopy nalezy wykonac, jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robét - wykopu (recznie
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lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gtebokosci wykopu, danych geotechnicznych, ustalen
instytucji uzgadniajacych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

W rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonywac sposobem recznym.
Jako zasade przyjmuje sie, ze w ulicach wykopy wykonywane beda o S$cianach pionowych
z umocnieniem $écian.Sciany moga by¢ umacniane wypraskami, grodzicami lub balami.

Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje sie
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie Scian i uszczelnienie stykow. Deskowanie $cian
nalezy prowadzi¢ w miare jego gtebienia. Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem
ustalonym w dokumentacji projektowej lub zgodnie ze wskazaniami Inzyniera.

Spdéd wykopu nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 2 do 5 cm w gruncie
suchym, a w gruncie nawodnionym okoto 20 cm. Wykopy nalezy wykonac bez naruszenia naturalnej
struktury gruntu. Pogtebienie wykopu do projektowanej rzednej nalezy wykonac¢ bezposrednio przed
utozeniem podsypki.

W trakcie realizacji robot ziemnych nalezy nad wykopami ustawi¢ tawy celownicze umozliwiajace
odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrole rzednych dna. Lawy nalezy montowac
nad wykopem na wysokosci okoto 1,0 m nad powierzchnia terenu w odstepach co 30 m. Ltawy powinny
mie¢ wyraznie i trwale oznakowanie projektowanej osi przewodu.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu krzyzujace sie lub biegnace
rownolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby
podwieszone w sposdb zapewniajacy ich eksploatacje.

Wyijscie (zejscie) po drabinie z wykopu powinno by¢ wykonane z chwila osiagniecia gtebokosci wiekszej
niz 1 m od poziomu terenu w odlegtosci nie przekraczajacej co 20m.

Dno wykopu powinno by¢ réowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej.
Tolerancja dla rzednych dna wykopu nie powinna przekraczac + 3cm dla gruntow zwieztych, + 5 cm dla
gruntdw wymagajacych wzmocnienia. Natomiast tolerancja szerokosci wykopu wynosi + 5 cm.
Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzynierowi szczegotowy opis proponowanych metod
zabezpieczenia wykopow na czas budowy kanalizacji deszczowej zapewniajacy bezpieczenstwo pracy i
ochrone wykonywanych robot.

Ziemia z wykopow w ilosci przewidzianej do ponownego wykorzystania (zasyp wykopow) nalezy
sktadowac¢ wzdtuz wykopu lub na sktadowiskach tymczasowych zaleznie od stanu zainwestowania
terenu.

Wydobywang ziemie na odktad nalezy sktadowa¢ wzdtuz krawedzi wykopu w odlegtosci 1 m od jego
krawedzi, aby utworzy¢ przejscie wzdtuz wykopu. Przejscie to powinno byc stale oczyszczane z
wyrzucanej ziemi.

Nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktory nie bedzie uzyty do zasypania powinien by¢ wywieziony
przez Wykonawce na odktad.

Wywoz urobku obejmuje transport z miejsca zatadunku do miejsca roztadunku wraz z wszystkimi
kosztami zdeponowania. W przypadku deponowania tymczasowego obejmuje takze ponowny zatadunek
i powrdt na miejsce zasypania.Nadmiaru urobku nalezy przetransportowaé w miejsce wybrane przez
Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykop nalezy zasypa¢ po utozeniu w nim obiektu liniowego oraz wykonaniu pozostatych obiektow i
urzadzen towarzyszacych rozpoczynajac od réwnomiernego obsypania rur z bokéw, z doktadnym
ubiciem ziemi warstwami grubosci 10 -20 cm, drewnianymi ubijakami. Kanaty z rur PVC nalezy obsypac
piaskiem do wysokosci 30 cm ponad wierzch rury. Pozostaty wykop do poziomu terenu nalezy zasypac
warstwami ziemi o grubosci 20 - 30 cm sposobem recznym lub mechanicznym. Warstwy nalezy
zageszcza¢ mechanicznie.
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Jednoczesnie z zasypywaniem przewodu nalezy stopniowo prowadzic¢ rozbiorke umocnienia.
Zasypywanie wykopow, gdzie to jest mozliwe winno zosta¢ podejmowane natychmiast jak tylko pewne
roboty zostanag zakonczone. Oprocz ztaczy na przewodach kanalizacyjnych. Miejsca te powinny by¢
odkryte do chwili zakonczenia proby szczelnosci. Nalezy podjac¢ szczegdle starania, aby w czasie
zasypywania wykopow nie przemiesci¢ lub uszkodzic¢ rur. Nie wolno uzywac zageszczarek w odlegtosci
mniejszej niz 300 mm od rur i ztaczek.

Urobek nienadajacy sie do wypetnienia wykopu, jak i materiat nadmiernie spulchniony winien by¢
przetransportowany do wskazanego miejsca sktadowania. Humus winien zosta¢ ponownie rozscielony w
miejscu wykopania do swojej pierwotnej gtebokosci.

Zaleca sie wykonywanie robét przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.

Po ukonczeniu zasypywania wykopu teren nalezy przywroécic¢ do stanu pierwotnego. Teren po wykopach
nalezy zrekultywowac.

W przypadku odstepstw warunkow gruntowych okreslonych dla posadowienia nalezy wstrzymac roboty i
poinformowac Inzyniera.

1.8.2 Wymagania dotyczace zageszczenia

Wspotczynnik zageszczenia gruntu Is (zgodnie z BN-77/8931-12) nie powinien by¢ nizszy niz 0,95 dla
warstwy wierzchnie (do 1,2 m gtebokosci gruntu) i 0,90 dla warstw nizszych (ponizej 1,2 m gtebokosci).
Grunt winien zostac zbadany wg PN-75/B-04481.

1.8.3 Odwodnienie wykopoéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania
robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowaé w kierunku podnoszenia sie niwelety
rurociagu.

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny umozliwiajacy szybki odptyw
wod z wykopu. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz
termindw wykonania innych robot na spetnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopéw nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren robét ziemnych.

1.9 Kontrola jakosci robét

1.9.1 Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

Sprawdzenie wykonania wykopdw. Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu
zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W
czasie kontroli szczegolna uwage nalezy zwrdcic na:

0 zapewnienie statecznosci Scian wykopow,

sprawdzenie jakosci umocnienia,

doktadnosc wykonania wykopow,

wykonanie i grubos¢ wykonanej warstwy podsypki i zasypki,

zageszczenie zasypanego wykopu.

O O0oogoo
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1.9.2 Badania do przejecia robo6t ziemnych

Minimalna czestotliwos$c oraz zakres badan i pomiarow:

Pomiar szerokosci dna: pomiar tasma, szablonem w odstepach co 200 m na prostych i co 50 m
w miejscach, ktore budza watpliwosci.

Pomiar spadku podtuznego dna: pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w punktach
watpliwych.

Pomiar grubosci podsypki (10 cm ponizej rur z PCV ),

Pomiar grubosci obsypki z piasku (30 cm nad rurami z PCV ),

Badanie zageszczenia gruntu: wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy,

Badania wykopow otwartych obejmuja badania materiatow i elementow obudowy, zabezpieczenia
wykopow przed zalaniem woda z opadow atmosferycznych, zachowanie warunkow bezpieczenstwa
pracy, a ponadto obejmuja sprawdzenie metod wykonywania wykopow.

Badania podtoza naturalnego przeprowadza sie dla stwierdzenia czy grunt podtoza stanowi
nienaruszalny rodzimy grunt sypki, ma naturalng wilgotnos¢, nie zostat podebrany, jest zgodny z
okreslonymi warunkami w dokumentacji projektowej i odpowiada wymaganiom normy PN-86/B-02480.
W przypadku niezgodnosci z warunkami okreslonymi w dokumentacji projektowej nalezy przeprowadzi¢
dodatkowe badania wedtug PN-81/B-03020 rodzaju i stopnia agresywnosci srodowiska i wprowadzi¢
korekte w dokumentacji projektowej oraz przedstawic¢ do akceptacji Inzyniera.

Badania zasypu przewodu sprowadza sie do badania warstwy ochronnej zasypu przewodu do
powierzchni terenu. Badania warstwy ochronnej zasypu nalezy wykonac¢ przez pomiar jego wysokosci
nad wierzchem kanatu, zbadanie dotykiem sypkosci materiatu uzytego do zasypu, skontrolowanie ubicia
ziemi. Pomiar nalezy wykonac z doktadnoscia do 10 cm w miejscach odlegtych od siebie nie wiecej niz
50 m.

Badania nasypu statego sprawdza sie do badania zageszczenia gruntu nasypowego wedtug
BN-77/8931-12 i wilgotnosci zageszczonego gruntu.

Badania podtoza wzmocnionego przeprowadza sie przez ogledziny zewnetrzne i obmiar, przy czym
grubos¢ podtoza nalezy wykona¢ w trzech wybranych miejscach badanego odcinka podtoza z
doktadnoscia do 1 cm. Badanie to obejmuje ponadto usytuowanie podtoza w planie, rzedne podtoza i
gtebokosc¢ utozenia podtoza.

Szerokosc dna. Szeroko$¢ dna nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz o + 5 cm.
Spadek podtuzny dna. Spadek podtuzny dna sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych nie moze dawac réznic w stosunku do rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm lub
+1 cm.

Grubos¢ warstwy podsypki. Grubosc¢ warstwy podsypki nie moze sie rézni¢ o wiecej, niz +2 cm.

Grubosc obsypki z piasku. Grubos$¢ warstwy obsypki nie moze sie rézni¢ o wiecej, niz £5 cm
Zageszczenie gruntu. Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien byc
zgodny z zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

1.10 Obmiar robot

Obmiar robot bedzie wykonywany na zasadach ogélnych. Jednostka miary przy wykonywaniu wykopow
jest 1 m3, natomiast przy wywozie urobku - 1 m3 ziemi wydobytej na odktad. Pryzmy powinny mie¢
ksztatt umozliwiajacy ocene ich objetosci.

1.11 Przejecie robot

Przejecie robot ziemnych bedzie sie odbywad na zasadach ogélnych, a roboty te beda traktowane jako
zanikajace.
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1.12 Podstawa ptatnosci

Wykonawca uwzgledni w swojej stawce:

O zdjecie darni i gérnej warstwy gruntu oraz zachowanie ich celem ponownego wykorzystania lub
gdy pojawi sie wymaganie dodatkowe, przewoz tego materiatu poza teren Placu, co zapewni
Wykonawca;

0O wykonanie wykopow na terenie robdt, wzmocnienie $cian powstatych dotow, ochrona istniejacych
kanatow Sciekowych, odptywowych i instalacji tacznie z zapewnieniem czasowych ustug w
przypadku uszkodzenia tychze;

O utrudnienia, z ktorymi w naturalny sposob nalezy sie liczy¢, a zaleznymi od pory roku i warunkéw
atmosferycznych;

O usuwanie skutkow opaddéw atmosferycznych;

0O srodki zabezpieczen przed opadami atmosferycznymi;

O opracowanie projektu organizacji ruchu oraz zabezpieczenie komunikacji i czyszczenie na biezaco
uzywanych drég i ulic publicznych, o ile zostaty spowodowane prowadzonymi pracami;

O wykonanie podsypki i obsypki z pasku;

0 ponowne wypetnianie przy uzyciu odpowiedniego materiatu pochodzacego z innego zrodta;

O przewdz i sktadowanie materiatu dodatkowego i materiatu niewtasciwego na hatdach lub na
terenie poza placem wskazanym przez Wykonawce;

O dowdz i odwiezienie sprzetu;

2. Przepisy zwigzane

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i odbioru

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

PN-75/B-04481 Grunty budowlane. Badanie préobek gruntu

PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych i

kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

PN-93/B-12042 Drenowanie. Projektowanie rozstaw i gtebokosci drenowania na podstawie

kryteriéw hydraulicznych -hydrologicznych

PN-B-12085:1996 Drenowanie. Zasady rozplanowania sieci drenarskiej

PN-B-12087:1997 Drenowanie. Ujecia i odprowadzenie wadd zrodlanych i wysiekowych

PN-B-12088:1997 Drenowanie. Zabezpieczenie rurociagdw drenarskich

PN-B-12089:1997 Drenowanie. Uktadanie saczkow drenarskich. Wymagania przy odbiorze
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ST-03 TECHNOLOGIA OCZYSZCZALNI SCIEKOW

Kod CPV 45252100-9 Zaktady oczyszczania sciekow

Kod CPV 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

1

1.1.

Wstep

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem mniejszej Specyfikacji Technicznych (ST) sa wymagania technicznie wykonania i
odbioru robét zwigzanych z budowa technologii oczyszczania Sciekow na oczyszczalni sciekow w
miejscowosci Stachowizna, gmina Ketrzyn.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna (ST) dla odbioru i wykonania robot, stanowig zbiér wymagan
technicznych i organizacyjnych, dotyczacych procesu realizacji i kontroli jakosci robot. Sa one
podstawa, ktorej spetnienie warunkuje uzyskanie odpowiednich cech eksploatacyjnych budowli.
ST stanowi czes¢ Dokumentow Przetargowych na wykonanie zadania.

1.3. Zakres robot

Prace instalacyjne

Dostawa prefabrykowanych elementdéw z urzadzeniami i armatura,
Montaz elementéw i urzadzen

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot zwigzanych z technologia oczyszczania sciekow

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jakosc¢ ich wykonania, ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna, sztuka budowlana, prawem, przepisami BHP i poleceniami
inspektora nadzoru.

Uktad technologiczny oczyszczalni sciekow wykonaé zgodnie z dokumentacja projektowa uzgodniong
i zatwierdzona przez Zamawiajacego. Zamawiajacy (Inwestor) dopuszcza zastosowanie urzadzen
rownowaznych, zastrzegajac sobie prawo do oceny rownowaznosci. Dla oceny propozycji
robwnowaznych Zamawiajacy zastrzega sobie prawo do korzystania z opinii autora projektu i
niezaleznych ekspertow.

Ze wzgledow eksploatacyjnych oraz dla zapewnienia prawidtowej obstugi gwarancyjnej i
pogwarancyjnej Zamawiajacy /INWESTOR/ wymaga, aby urzadzenia byty kompletne i objete
catosciowa gwarancjg producenta urzadzenia.

1.4.1. Dokumentacja Projektowa

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jakos¢ wykonania Robdt oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST, innymi przekazanymi dokumentami i poleceniami Inspektora Nadzoru. Dane okreslone
w Dokumentacji Projektowej ST powinny by¢ uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne

sa
nic

odchylenia w ramach dopuszczalnych tolerancji, a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z
h sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzysta¢ btedéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych. W przypadku
rozbieznosci pomiedzy opisami Specyfikacji Technicznej i Dokumentacji Projektowej pierwszenstwo
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posiadaja zapisy Dokumentacji Projektowej.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST. W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST i wptynie to
na niezadowalajaca, jakos¢ wykonanej roboty to takie materiaty i roboty beda niezwtocznie zastgpione
innymi, a ponowne ich wykonanie obcigzy Wykonawce.

2  Materiaty
2.1 Warunki ogélne stosowania materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w  ST-00
»Wymagania ogolne”

2.2 Wymagania szczegotowe dla materiatow
2.2.1 Krata mechaniczna

Projektowane ilosci sciekow doptywajacych do oczyszczalni wynosza:

Przeptyw $rednio dobowy - Qg = 13,44 m*/d,

Przeptyw maksymalny dobowy - Quax = 17,47 m3/d,

Przeptyw $rednio godzinowy - Qug = 17,47 m*/d / 24 = 0,72 m*/h

Przeptyw maksymalny godzinowy - Qumax = 0,72 m*/d / 2,5 = 1,8 m*/h
Zastosowano zbiornik pionowy wykonany z wtékien szklanych o wytrzymatosci zgodnej z normg
PN-EN 976-1 (18 kN/m?). Dobrano krate reczna o przeswicie 10 mm. Krate nalezy zamontowac¢ w
studni poliestrowej o srednicy 01,50 m i gtebokosci 1,80 m. W studni projektuje sie kosz do
gromadzenia i osuszania wyreparowanych skratek.

2.2.2 Piaskownik

Piaskownik pionowy napowietrzany, w nim bedzie zatrzymywany piasek. Projektuje sie piaskownik
z zywic poliestrowych, o ksztatcie cylindrycznym. Parametry konstrukcyjne scian piaskownika
powinny odpowiadac nastepujacym wielkosciom: wytrzymatos¢ - zgodnie z norma PN-EN 976-1 (18
kN/m?). Gteboko$¢ czynna 1,60 m, érednia 0,80 m. Wyposazenie piaskownika stanowia: dyfuzory
napowietrzajace szt. 2, pompa pulpy piaskowej o parametrach: wysokos¢ podnoszenia - 5,0m,
wydajno$¢ - 10,0m*/h, moc silnika - 0,6kW. Trwatym wyposazeniem sa: koryta przelewowe,
przewod doprowadzajacy scieki oraz koryto przelewowe. Wszystkie elementy wyposazenia nalezy
wykonac ze stali kwasoodpornej. Przewody rurowe PCV klejonego.
Urzadzenie nalezy umiesci¢ na zelbetowej ptycie balastowej o grubosci 25cm wykonanej z
wodoszczelnego betonu B25-W8, piaskownik posadowi¢ w obsypce zwirowo cementowej.

2.2.3 Separator piasku
Projektuje sie separator piasku o wymiarach: dtugos¢ - 2,0m, szerokos¢ - 1,18m, gtebokos¢ -
0,67m. Separator nalezy wykona¢ z zywic poliestrowych. Odcieki z separatora odprowadzi¢ do
wlotu piaskownika.

2.2.4 Komory oczyszczania biologicznego

Projektuje sie komory wykonane z wtokien szklanych o wytrzymatosci zgodnej z norma PN-EN 976-1
(18 kN/m?). Komora ma wymiary: dtugo$¢ - 7,2 m, érednica 3,00 m. Komora sktada sie z komory
denitryfikacji, nitryfikacyjnej i osadnika wtornego. Do mieszania Sciekow z osadem czynnym w
komorze denitryfikacji stuzy pompa mieszajaca o mocy 0,6kW.

W komorze nitryfikacji, powietrze jest podawane dmuchawami i wprowadzane za pomoca
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dyfuzoréw drobnopecherzykowych. Projektuje sie dmuchawy rotacyjne o cisnieniu roboczym 0,4bar
i wydajnosci 51,80m*/h, moc silnikéw  0,75kW (2*0,75=1,5kW). Dmuchawy powinny by¢
zamontowane w obudowie dzwiekochtonnej zabezpieczajacej przed emisja hatasu. Poziom hatasu
w odlegtosci 1m od dmuchawy w obudowie wynosi 75dB. Do rozpuszczenia powietrza w Sciekach
stuza membranowe, silikonowe dyfuzory o wydajnosci 2m* (1m dyfuzora/h) powietrza/h kazdy. | -
komora wyposazona jest w 4 szt. dyfuzorow, |l - komora wyposazona jest w 5 szt. dyfuzorow.
Objeto$¢ ztoza biologicznego w komorze napowietrzanej wynosi 2,0 m®. Ztoze wykonane jest z
tworzywa sztucznego PP (polipropylenu).

Koncentracja osadu czynnego— 4+6 g/l.

Przyjmowana objeto$¢ komory denitryfikacyjnej wynosi V1 = 10,57 m?;

Koncentracja osadu aktywnego w komorze denitryfikacji wynosi 4 g/;

Czas pobytu scieku w komorze denitryfikacji wynosi 12 godzin;

Przyjmowana objetos¢ komory nitryfikacyjnej V2 = 21,13 m;

Koncentracja osadu aktywnego w komorze nitryfikacji wynosi 7 g/;

Czas pobytu scieku w komorze denitryfikacji wynosi 24 godziny;

Koncentracja rozpuszczonego powietrza w komorze napowietrzanej wynosi 2+2.5 mg/l;

Wymiary osadnika wtornego: gtebokos¢ catkowita 3,00m, gtebokos¢ czynna - 2,75m, objetosc
czynna osadnika wtérnego wynosi 9,19m’. Powierzchnia czynna kazdego z nich wynosi
F = 6,16m>. W osadnikach nalezy zamontowa¢ 6 pomp mamutowych do usuwania osadu
nadmiernego i ttoczenia osadu cyrkulowanego. Pompy mamutowe napedzane beda sprezonym
powietrzem z dmuchaw napowietrzajacych.

Urzadzenie nalezy posadowi¢ na zelbetowej ptycie balastowej o grubosci 25cm wykonanej z
wodoszczelnego betonu B25-W8, zmocowac za pomoca kotwic ze stali nierdzewnej @10mm i liny
ze stali nierdzewnej @6émm.

2.2.5 Studnia kontrolna sciekdéw oczyszczonych

Projektuje sie studnie z kregow betonowych o srednicy [01500mm, taczonych na zaprawe betonowa.
Dno studni - betonowy monolityczny element prefabrykowany. Wewnetrzne Sciany komor powinny byc
gtadkie. Ztacza kregow betonowych taczonych na zaprawe cementowa powinny byc zaspoinowane i zatarte
na gtadko. Zewnetrzna powierzchnia $cian posmarowana $rodkami bitumicznymi. Przejscia przewodow
przez sciany studni wykonac¢ w tulejach uszczelniajacych uniemozliwiajacych infiltrowanie wody gruntowej
i eksfiltrowanie Sciekéw. Do wyréwnania gory wtazu uzywac jedynie pierscieni dystansowych z betonu.
Srednica wtazu nie mniejsza niz 600mm, wtaz klasy A15, usytuowa¢ nad stopniami. Stopnie wtazowe
zamocowane mijankowo w dwoch rzedach w odlegtosciach pionowych 25cm lub 30 cm.

2.2.6 Komora pomiarowa

Na rurociggu odprowadzajacym oczyszczone scieki z oczyszczalni do odbiornika zaprojektowano
komore pomiarowa przeptywu sciekow.

Komore nalezy wykonac jako szczelnag studnie z kregow betonowych 01200 o wysokosci h=0,5 m
kazdy, taczonych na zaprawe betonowa. Dno studni - betonowy monolityczny element prefabrykowany.
Wewnetrzne Sciany komér powinny byc gtadkie. Ztacza kregéow betonowych taczonych na zaprawe
cementowa powinny by¢ zaspoinowane i zatarte na gtadko. Zewnetrzna powierzchnia scian posmarowana
srodkami bitumicznymi. Przejscia przewoddw przez sciany studni wykona¢ w tulejach uszczelniajacych
uniemozliwiajacych infiltrowanie wody gruntowej i eksfiltrowanie sciekow. Do wyrownania gory wtazu

uzywac jedynie pierscieni dystansowych z betonu. Kregi powinny posiadaé fabrycznie wbudowane stopnie
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wtazowe. Srednica wtazéw kanatowych nie mniejsza niz 600 mm, wtazy klasy A15. Wtazy powinny by¢
usytuowane nad stopniami. Stopnie wtazowe zamocowane mijankowo w dwodch rzedach w odlegtosciach
pionowych 25cm lub 30 cm.

W komorze pomiarowej projektuje sie pomiar oczyszczonych Sciekow za pomoca przelewu
mierniczego i przeptywomierza.

Zestaw pomiarowy natezenia przeptywu cieczy sktada sie:

1. przelew mierniczy - kpl. 1

2. czujnika ultradzwiekowego poziomu - kpl. 1

3. mikroprocesorowy przetwornik przeptywu - kpl. 1

4. kabla pomiarowego, taczacego czujnik z przetwornikiem.

1. PRZELEW MIERNICZY
O tréjkatny mierniczy o zakresie pomiaru 0,0002+1 m*/s
2. DANE TECHNICZNE CZUJNIKA ULTRADZWIEKOWEGO:
O waski kat wiazki ultradzwiekowej
O zakres pomiarowy: 0-1,8m
O doktadnos¢: + 0,25% zakresu pomiarowego
00 temperatura otoczenia: -30°C do +60°C
0 automatyczna kompensacja temperatury
0 materiat czujnikow: PCV
0O klasa ochronnosci: IP67
3. DANE TECHNICZNE PRZETWORNIKA PRZEPLYWU:
O pomiar: przeptyw chwilowy, przeptyw sumaryczny
0 wyjscia pradowe: 0-20mA, 4-20mA proporcjonalne do wartosci przeptywu chwilowego
O wyjscie impulsowe - sumator
0 doktadnosc +/- 0.5% zakresu
O zasilanie: ~230V, 50Hz
0 pobor mocy <10 VA
0 temperatura otoczenia: -10°C do +55°C
0 klasa ochronnosci obudowy: IP65
O materiat obudowy: ABS
O masa: ~2kg
4. KABEL POMIAROWY
taczacy czujnik ultradzwiekowy z przetwornikiem
O 3 zyty w ekranie np. LiYcY 3 x 0,35ekr
Zrodtem danych dla systemu telemetrii bedzie przetwornik pomiarowy usytuowany w budynku
technologicznym. Przetwornik powinien by¢ wyposazony w port szeregowy RS232 (9600 8N1),
poprzez ktory w protokole Modus RTU bedzie udostepniat wszystkie niezbedne dane. Obok
przetwornika zainstalowany zostanie sterownik komunikacyjny CeelBOX-U4R pracujacy w oparciu o
karte SIM ze statym numerem IP wybranego operatora Telefonii komorkowej, pracujacym w APN'ie
niepublicznym. Dodatkowo po sprawdzeniu sygnatu CSQ zostanie okresSlona najbardziej korzystna
lokalizacja anteny GSM/GPRS i wykonana instalacja antenowa.

2.2.7 Wylot sciekow oczyszczonych

Wylot konczacy kanat odprowadzajacy scieki oczyszczone w mysl Ustawy Prawo Wodne z dnia 18
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lipca 2001r. (Dz. U. Nr 239, poz. 2019 z 2005r.) z pozniejszymi zmianami, art. 9. ust. 1,pkt 19,
stanowi urzadzenie wodne. Wylot nalezy wykonac jako typowy betonowy element prefabrykowany
dla srednicy @200mm. Wylot kanatu nalezy zabezpieczy¢é samoczynna klapa zwrotna koncowa
DN200 w celu zabezpieczenia przed cofnieciem Sciekow z powrotem do instalacji.

Umocnienie skarp nalezy wykonac ptytami JOMB, dno wzmocnic¢ brukiem z palikowaniem wylotu.
Kamienie nalezy tak dobierac aby: przylegaty do siebie, nie moga sie ruszac i zaden z nich nie moze
dawac sie wyjac. Szerokos¢ szczeliny nie moze byc wieksza niz 3cm. Szczeliny nalezy zaklinowac i
wypetni¢ zaprawa cementowa. W stopie skarpy nalezy wykonac¢ podparcie ptyt JOMB brukiem.
Wykona¢ faszynowanie 5m brzegu rzeki z palisady o Srednicy palikow @8-10cm z wypetnieniem
kisza faszynowa.

2.2.8 Zageszczacz osadu

Projektuje sie zageszczacz dwukomorowy w postaci zbiornika z wtokna szklanego @1,80m,
L=4,50m, objeto$¢ - 25m’. Urzadzenie nalezy posadowi¢ na zelbetowej ptycie balastowej o
grubosci 25cm wykonanej z wodoszczelnego betonu B25-W8, zmocowaé za pomoca kotwic ze stali
nierdzewnej @10mm i liny ze stali nierdzewnej @6mm.

2.2.9 Budynek technologiczny

Na terenie oczyszczalni Sciekow projektuje sie kompletny budynek kontenerowy technologiczny z
pomieszczeniem sanitarnym i pomieszczeniem przeznaczonym na sterownie i dmuchawy,
wyposazony w instalacje sanitarne i elektryczne.

Parametry techniczne budynku
Wymiary zewnetrzne budynku:

U dtugosc: 6 055 mm

U szerokosc 2 435 mm
Wymiary wewnetrzne budynku:

0 dtugosc: 5 880 mm

U szerokosc 2 260 mm

0 wysokos$¢ 2 350 mm

Cigzar: 2 490 kg
Kolor zewnetrzny: RAL 5010 niebieski
Wykonczenie wnetrza: jasny dab
Instalacja elektryczna: Norma VDE(400V/32A/5-biegunowa)
Izolacja: wetna mineralna 60/60/100 mm
Podtoga: betonowa ptyta wiorowa
Wyposazenie:
O 2 x okno biurowe 945 mm x 1200 mm z roletg
1 x okno sanitarne - uchylane, kolor biaty
1 x drzwi zewnetrzne 875 mm x 2000 mm
1 x drzwi wewnetrzne 875 mm x 2000 mm
1 x konwektor o mocy 2kW z termostatem
1 X ogrzewacz przewiewowy przeciw zamarzaniu 500 W
2 x lampa jarzeniowa podwédjna 2x36 W
1 x lampa zwykta 25 W

Oodooogogo
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Wyposazenie sanitarne:

O 1 x WC kabina kompletna
O 1 xumywalka ceramiczna 510mm
O 1 xwentylator 190 m3/h

Elementy konstrukcyjne budynku

PODLOGA
1. Konstrukcja ramy:

= walcowane na zimno, spawane profile stalowe o grubosci 3 mm
= 4 spawane nogi kontenera
= 2 kieszenie na wozek widtowy,
= poprzecznica podtogi z Q-profili, s = 2,5 mm
= w miejscu na bojler stojacy - podwo6jne wzmocnienie
2. lzolacja:
= ptyty z waty mineralnej o grubosci 60 mm, gestosc 16 - 24 kg/m?3
= klasa palnosci A - nie palna
= klasa wytwarzania dymu Q1 - stabo dymiace sig
= wg ONORM B 3800
3. Podtoze:
= grubos¢ 0,63 mm,
= ocynkowane ptyty blaszane
4. Podtoga:
= ptyta wiorowa ze sklepieniem betonowym o grubosci 22 mm, odporna na dziatanie
wody, plesni i grzyba
= peczkowata wyktadzina podtogowa z tworzywa sztucznego o grubosci 1,3 mm,
= klasa palnosci B1 - stabo palna,
= klasa wytwarzania dymu Q1 - stabo dymiace sig, spawane w konformacji todziowej na
Sciankach bocznych podciaggniete o okoto 100 mm
DACH
1. Konstrukcja ramy:
= walcowane na zimno, spawane profile stalowe o grubosci 3 mm
= 4 narozniki kontenera, spawane
= drewniana poprzecznica dachu | x b = 100 x 40 mm
2. Pokrycie:
= ocynkowana blacha stalowa o grubosci 0,63 mm
= podwojna zawijka na catej dtugosci kontenera
3. lIzolacja:
= ptyty z waty mineralnej o grubosci 100 mm, gestosc¢ 16 - 24 kg/m?3
= klasa palnosci A - nie palna
= klasa wytwarzania dymu Q1 - stabo dymiace sie
= obie wg ONORM B 3800
4. Obudowa dachu:
= powlekana ptyta wiorowa o grubosci 0,63 mm
= kolor RAL 9010
5. Podtaczenie CEE: zagtebione w ramie dachowej przedniej sciany
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SLUPKI NAROZNE

Walcowane na zimno profile stalowe o grubosci 4 mm, zesrubowane z ramami dachowymi i

podtogowymi, jakosc stali S275JR+AR (St 44).

ELEMENTY SCIENNE
Elementy Scienne z integrowanymi wzmocnieniami, grubos¢ scian 60 mm, klasa palnosci B2.

1. Rodzaje wykonania:
= element petny
= element drzwiowy
= okno sanitarne
2. Obudowa zewnetrzna:
= z profilowanej blachy ocynkowanej, o grubosci 0,63 mm,
= kolor: niebieski (RAL 5010)
3. Izolacja: poliuretan s = 60 mm, gestos¢ 35 - 40 kg/m3
4. Obudowa wewnetrzna:
= ocynkowana blacha stalowa, grubosc 0,5 mm
= kolor: biaty

SCIANKI DZIALOWE: gruboéé¢ $cian 60 mm
1. Rodzaje wykonania:
= element petny
= element drzwiowy
2. Ramy: ramy drewniane, grubo$¢ 60 mm
3. Obudowa wewnetrzna
= ocynkowana blacha stalowa
= grubos¢ 0,6 mm
= kolor: biaty

DRZWI
1. Drzwi zewnetrzne:
= skrzydto drzwiowe z obustronnie ocynkowanej blachy z izolacja 40 mm
= stalowa odrzwia z uszczelka
= wymiary: wymiar zewnetrzny: 875 x 2 000 mm
wymiar wewnetrzny: 811 x 1 968 mm
2. Drzwi wewnetrzne:
= skrzydto drzwiowe z obustronnie ocynkowanej blachy
= stalowa odrzwia z uszczelka
= wymiary:
wymiar zewnetrzny: 875 x 2 000 mm
wymiar wewnetrzny: 811 x 1 968 mm

OKNA
= okna z tworzywa sztucznego z oszkleniem izolacyjnym, maskowane,
= kolor biaty
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IZOLACJA CIEPLNA
O Izolacja podtogi: s = 60 mm, U= 0,54 W/m2K
O lzolacja dachu: s = 100 mm, U= 0,37 W/m2K
O Izolacja zewnetrznych scian: s = 60 mm poliuretan, U= 0,375 W/m2K
O Okna sanitarne: s = 4/16/4 mm, U= 2,10 W/m2K
NOSNOSC
1. Podtoga:
= PARTER: maksymalne obcigzenie 2,0 kN/m? (200 kg/m?)
= PIETRO: maksymalne obciazenie 1,5 kN/m? (150 kg/m?)
2. Obciazenie $niegiem: maksymalne obciazenie 1,0 kN/m?2 (100 kg/m?2)
3. Sita naporowa wiatru: 25 m/s (90 km/h)

LAKIEROWANIE:

Powtoka lakieru z wysoka odpornoscia na czynniki atmosferyczne i starzenie sie.
Elementy Scienne: Powtoka lakieru o grubosci 25 pm

Ramy: 20-40 pm powtoka gruntowa, 40-50 pm lakier kryjacy

KONTROLA JAKOSCI: Certyfikat jakosci ,,Germanischer Lloyd”

Instalacje elektryczne

Wykonanie: przystosowane do wilgotnych pomieszczen

Dane techniczne:

O zagtebione podtaczenie zewnetrzne CEE poprzez wtyczke/gniazdko wtyczkowe
O napiecie 230/400 V

O 50/60 Hz; 3/5 ogniw; 32 A

O schemat potaczeniowy umieszczony w skrzynce rozdzielczej

O  skrzynka rozdzielcza natynkowa do pomieszczen wilgotnych, jednoszeregowa
O  gtowny wytacznik bojlera

O  wytacznik ochronny pradu 40 A/0,03 A; 2/4 ogniwa

O przetacznik bezpiecznikowy 10 A (Swiatto); 1/2 ogniwa
0

0

0

O

0

O

0

przetacznik bezpiecznikowy 13 A (panel grzewczy); 1/2 ogniwa

przetacznik bezpiecznikowy 13 A (gniazdko wtyczkowe); 1/2 ogniwa

przetacznik bezpiecznikowy 16 A (Bojler) 1/3 ogniwa

gniazdko wtyczkowe - pomieszczenie wilgotne

wytacznik swiatta - pomieszczenie wilgotne

2 obudowane pasy $wietlne z lampami jarzeniowymi

1x36 W
Uziemienie:
Uziom poziomy: do wykonania uziomu zastosowac drut ocynkowany o srednicy 8mm. Uziom na
odcinku od ztacza do potaczenia z uziomem otokowym nalezy utozy¢ w rowie kablowym. Uziom
otokowy utozy¢ w odlegtosci 1 m od obrysu budynku i na gtebokosci 0,7m. Przewody
uziemiajace wykona¢ z bednarki ocynkowanej. W miejscu potaczenia zastosowaé ztacze
kontrolne.
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Instalacja wod. - kan.

Przytacze wodociggowe - poprzez boczng sciane kontenera wg odrebnego opracowania
Instalacja wodociagowa wewnetrzna z rur PCV. Ogrzewanie wody: bateria z bezcisnieniowm,
jednopunktowym ogrzewaczem przeptywowym wody, moc: 3,0 kW.

Odptyw sciekow z kontenera przez $ciane rurami PCV DN160 do projektowanej kanalizacji
sanitarnej.

2.2.10 System automatyki

System automatyki powinien zapewni¢ mozliwos¢ sterowania wszystkimi urzadzeniami w sposob
reczny, automatyczny lokalny, zdalny automatyczny (przez Internet).

2.2.11

Sterowanie piaskownika
» praca pompy i elektrozaworu sprezonego powietrza w oparciu o nastawny czas,
» zabezpieczenia silnikdw zgodnie z obowiazujacymi przepisami i wymaganiami,

Sterowanie dmuchawami i pompami osadow

« praca dmuchaw w oparciu o nastawny czas pracy i postoju,

» praca elektrozaworow pomp mamutowych w oparciu o nastawny czas otwarcia
i zamkniecia,

e praca pompy mieszajacej w komorze oczyszczania biologicznego.

Wszystkie urzadzenia technologiczne powinny mie¢ mozliwos¢ zdalnego sterowania przez
Internet i ze stanowiska operatorskiego w Gminnym Przedsiebiorstwie Komunalnym w
Karolewie. Opis uktadu zamieszczono ponizej.

System sterowania i wizualizacji oczyszczalni Sciekow

Opis architektury systemu telemetrii

Na Bazie w Zaktadzie Komunalnym Ketrzyn nalezy umiesci¢ centralny punkt systemu
telemetrii - Dyspozytornie. Tworzy¢ go bedzie serwer systemu SCADA, odpowiedzialny za
zbieranie, archiwizowanie i wizualizacje danych. Komputer, na ktorym zostanie
zainstalowany system SCADA musi posiada¢ dostep do Internetu ze statym zewnetrznym
numerem IP. Przydzielenie statego zewnetrznego numeru IP pozwoli na zestawienie
bezposredniego potaczenia do APN’u przez szyfrowany tunel IPsec. Staty zewnetrzny numer
IP pozwoli takze na zdefiniowanie zdalnego dostepu (réwniez przez tunel IPsec) dla stuzb
zajmujacych sie utrzymaniem systemu telemetrii. Zestawienie bezposredniego potaczenia
przez tunel IPsec miedzy serwerem SCADA a prywatnym APN’em umozliwi w przysztosci
tatwiejsze dotaczanie kolejnych obiektow pomiarowych do systemu telemetrii.

System ma umozliwia¢ rowniez dostep oséb uprawnionych do danych z oczyszczalni za
pomoca standardowej przegladarki stron WWW - po podaniu nazwy uzytkownika i hasta.
Uktad prezentowanych danych powinien by¢ analogiczny w stosunku do wizualizacji
wykonanej na stanowisku dyspozytorskim. W zaleznosci od nazwy uzytkownika jaki
zaloguje sie na stronie WWW powinna istnie¢ mozliwos¢ udostepniania schematéow o
roznym poziomie dostepu do szczegotow. Nalezy rowniez przewidzie¢ dopuszczenie opcji
sterowania procesami technologicznymi w petnym zakresie. Dane prezentowane na stronie
WWW | zwtaszcza dane raportowe powinny mie¢ mozliwosc¢ eksportu do pliku tekstowego
lub np. arkusza kalkulacyjnego Excel (format XLS lub CSV).
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Ponadto system powinien posiada¢ mozliwosc¢ wysytania zdefiniowanych SMS’6w lub e’maili
do wybranych uzytkownikow w okreslonych sytuacjach alarmowych

Transmisja danych z oczyszczalni powinna sie odbywa¢ w oparciu o wykorzystanie ustugi
GPRS. Na oczyszczalni zostanie zainstalowany sterownik komunikacyjny wyposazony w
karte SIM ze statycznym numerem IP wybranego operatora telefonii komorkowej,
pracujaca w prywatnym APN’ie. Sterownik komunikacyjny bedzie wspotpracowat ze
sterownikiem PLC odpowiedzialnym za zbieranie sygnatow analogowych i cyfrowych z
oczyszczalni. Sterownik komunikacyjny powinien oprocz przekazywania biezacych danych
posiadac rowniez funkcje rejestracji danych do wtasnej pamieci. Taka funkcja umozliwi
pozniejszy odczyt zarejestrowanych danych w przypadku awarii potaczenia miedzy
oczyszczalnig a Dyspozytornia.

Jako potaczenie podstawowe systemu SCADA do GPRS’u zostanie uruchomiony szyfrowany
tunel IPsec do wybranego APN’u prywatnego. W przypadku wystapienia problemow na tym
taczu system SCADA musi przetaczy¢ sie na tacze rezerwowe realizowane w oparciu o
zapasowy sterownik komunikacyjny pracujacy w trybie GPRS. Jednoczesnie co pewien czas
musi by¢ kontrolowany stan tagcza podstawowego tak, aby po jego ,,udroznieniu” ponownie
rozpocza¢ na nim prace. Potaczenie systemu SCADA bezposrednio do wybranego APN’u
daje jeszcze jedna korzy$¢, a mianowicie oszczednos¢ odnosnie ilosci danych branych do
rozliczenia kazdej karty SIM. Potaczenia wychodzace z APN’u nie sa liczone przez
operatora i wtedy ptaci sie tylko za ilos¢ danych wystanych i odebranych przez karte SIM
pracujaca na obiekcie.

Opis systemu SCADA

System Zbierania, Przetwarzania i Wizualizacji Danych (SCADA) musi posiada¢ budowe
modutowa i przez to pracowaé w architekturze rozproszonej, gdzie poszczegolne funkcje
systemu moga byc¢ realizowane na odrebnych stacjach roboczych pracujacych w ramach
lokalnej sieci komputerowej (zapewnienie to odpowiedniej skalowalnosci systemu, jak
rowniez jego wielodostepnosci).

Pozwoli to w przysztosci na rozbudowe do systemu sktadajacego sie z kilku serweréw oraz
wielu stanowisk wykorzystywanych do prezentacji danych z poszczegélnych nadzorowanych
sieci. Dane do systemu dostarczane beda poprzez moduty komunikacyjne, ktore w
przypadku awarii tacznosci jednego podstawowych kanatow transmisji zapewnig
przetaczenie na tacza rezerwowe.

Poszczegolne moduty beda komunikowac miedzy soba za pomoca protokotu TCP/IP.
Licencja systemu nie powinna wprowadzac¢ ograniczen co do ilosci obstugiwanych przez
serwery zmiennych transmitowanych z poszczegolnych obiektow w terenie.

Wymagania ogolne

O Schemat w Systemie Zbierania, Przetwarzania i Wizualizacji Danych powinien zawierac
elementy statyczne oraz dynamiczne. Elementy te powinny byc¢ pobierane z bazy

elementoéw graficznych powstatych na podstawie wymagan Zamawiajacego.

00  System powinien umozliwia¢ tworzenie wtasnej biblioteki symboli graficznych

wykorzystywanych do wizualizacji.

00  System powinien umozliwia¢ wprowadzanie rysunkdw z biblioteki i przedstawia¢ je na

schemacie jako elementy dynamiczne.

0  Gdy ulegaja zmianie stany proceséw na obiektach technologicznych symbole graficzne

powinny zmienia¢ kolor, ksztatt lub migaé¢ w zaleznosci od potrzeb.



0 Dane biezace oraz archiwalne powinny byc¢ przedstawiane w sposob tabelaryczny,
stupkowy lub liniowy w zaleznosci od wyboru operatora.

Schematy
O Jednym z podstawowych elementéw wizualizacji powinien byc¢ zasadniczy schemat

technologiczny, na ktorym powinny znajdowac sie elementy statyczne oraz dynamiczne.
Schemat ten powinien zosta¢ wprowadzony przez dostawce systemu na podstawie
materiatow zleceniodawcy.

O  System wizualizacji nie powinien by¢ sztywny w swej strukturze, musi istnie¢ mozliwosc
edytowania, dodawania badz usuwania obiektow wizualizowanych przez operatora.

Synoptyka
O  Dane telemetryczne powinny by¢ przyporzadkowane wtasciwym obiektom.

0O  Dane telemetryczne przypisane do obiektu powinny by¢ widoczne na poziomie, do ktorego
zostaty przypisane oraz na poziomach o wiekszej szczegotowosci.

0O  Filtrowanie danych synoptycznych powinno uwzglednia¢ indywidualne potrzeby
uzytkownika oraz atrybuty formatowania graficznego (wielkos¢ czcionki, typ, desen itd.).

Alarmy systemowe

0  Administrator lub osoba z odpowiednimi uprawnieniami powinien mie¢ mozliwos¢
przypisania alarmu badz alarméw do kazdego obiektu.

O  Alarmy generowane przez system powinny powodowaé zmiane koloru (rézne kolory dla
przekroczenia wartosci min. oraz max.) oraz wyzwala¢ dzwiek przyporzadkowany dla
danego typu alarmu.

O W zaleznosci od potrzeb do alarmu powinien byc¢ przyporzadkowany tekst okreslajacy
rodzaj alarmu.

O  Wytaczenie alarmu moze nastapic¢ tylko w momencie usuniecia przyczyny na obiekcie lub
przez potwierdzenie zapoznania sie z alarmem przez dyspozytora.

O  Potwierdzenie alarmu przez dyspozytora powinno wstrzymaé wszystkie zwigzane z
alarmem komunikaty oraz sygnaty wizualne.

O  Wszelkie reakcje dyspozytora na alarm powinny byc rejestrowane.

Zdarzenia
Wszystkie zdarzenia alarmowe przychodzace z monitorowanych obiektow powinny by¢
wizualizowane w postaci listy zdarzen.

Wykresy
0 Kazda zmienna analogowa powinna mie¢ mozliwos¢ wizualizacji na wykresie czasowym w

postaci liniowej, stupkowej lub tekstowej.

0O  Wykres powinien umozliwia¢ zdefiniowanie zakresow opisow osi XY oraz jednostki
pokazywanej jednostki. Opis liczbowy obu osi powinien by¢ generowany automatycznie.

0O  Wykres powinien pokazywac zarejestrowane probki wraz z kwantem czasu, z jakim byty
odczytywane.

[0  Operator powinien mie¢ mozliwos¢ tatwego okreslenia wartosci na wykresie za pomoca
kursora myszki.

0  Powinna istnie¢ mozliwos¢ zwiekszania szczegotowosci podczas ogladania wykresu.

Wykresy powinny by¢ skalowane automatycznie.

0 Do wykresu z danymi archiwalnymi (t-czas) powinny by¢ dopisywane dane biezace w
sposoéb automatyczny z wybranym kwantem.

O
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0  Powinna istnie¢ mozliwos¢ przedstawiania roznych wielkosci na wspolnym wykresie bez
ograniczen co do ich ilosci.
0O  Brak danych powinien sie objawiac¢ przerwa wykresie.

Gromadzenie danych

0  Powinna by¢ jedna centralna instalacja bazy zmiennych danych;

O  Przez system Zbierania, Przetwarzania i Wizualizacji Danych powinny by¢ gromadzone
wszelkie dane potrzebne do prawidtowej pracy systemu;

O  Jezeli System Zbierania, Przetwarzania i Wizualizacji Danych przechowuje wszelkie dane
do niego naptywajace w swoim wewnetrznym formacie to powinien takze réwnolegle
umozliwiac¢ zapisywanie danych w formacie bazy SQL’owej z wybranym kwantem czasu;

00  System powinien umozliwia¢ automatyczne przenoszenie zapisow archiwalnych z pamieci
urzadzen (np. rejestratoréw cisnienia z funkcja zdalnego odczytu) do wtasnego serwera
danych

0  Pobieranie danych archiwalnych powinno odbywaé sie okresowo lub o ustalonych
godzinach lub na zadanie administratora

O W przypadku braku tacznosci system powinien automatycznie pobieraé brakujace archiwa
- konfiguracji podlega¢ powinien maksymalny interwat o jaki mozna cofnac sie wstecz.

0  System powinien umozliwia¢ odczyt okresowy urzadzen przenosnych posiadajacych
funkcje zdalnego odczytu ktdre pracuja w trybie zdarzeniowym.

O  System Zbierania, Przetwarzania i Wizualizacji Danych musi umozliwiac¢ import i eksport
danych w formacie:

a). bazy danych SQL;
b). danych Excela;

c). danych Accessa;
d). plikow tekstowych;

O  Powinien by¢ uniemozliwiony staty dostep do serwera bazy za posrednictwem publicznej
sieci telefonicznej, w razie koniecznosci potaczenie takie mogtoby by¢ realizowane przez
specjalnie udostepnione tacze po wczesniejszym telefonicznym powiadomieniu;

00  Czynnosci administracyjne moga by¢ wykonywane podczas normalnej pracy systemu;

O  Bazy danych powinny posiadac system zabezpieczen przed nieautoryzowanym dostepem;

0 O przyznaniu poziomu dostepu poszczegolnym uzytkownikom powinien decydowac

administrator systemu przy zastosowaniu odpowiednich haset.

Srodki transmisji danych

System powinien umozliwia¢ komunikacje z obiektami poprzez tacze transmisyjne:

0  komutowane (modemy PSTN, modemy GSM);
O  w technologii GSM/GPRS;

O  dzierzawione tacza cyfrowe;

O radio;

z wykorzystaniem wtasciwych protokotow logicznych pozwalajacych na komunikacje ze
sterownikiem PLC dla oczyszczalni i przepompowni.

Opis stanowiska dyspozytorskiego

Stanowisko dyspozytorskie zostanie wyposazone w komputer z systemem operacyjnym
Windows XP oraz monitorem LCD 19”. Na komputerze zostanie zainstalowany serwer
SCADA wraz z modutem wizualizacji. W ramach oprogramowania SCADA nalezy stworzy¢
Zmienne w serwerze wraz z parametrami pracy, wykonac¢ ekrany wizualizacji, stworzyc
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formaty raportow dobowych, miesiecznych, zdefiniowac uzytkownikow i ich uprawnienia,
zdefiniowac alarmy.

Komputer, na ktorym bedzie zainstalowany system SCADA musi posiadac¢ podtaczenie do
Internetu ze statym zewnetrznym numerem IP w celu podstawowego potaczenia serwera
SCADA z ustuga GPRS wybranego operatora telefonii komorkowej przez szyfrowany tunel
IPsec.

Na stanowisku dyspozytorskim powinien rowniez by¢ zainstalowany rezerwowy sterownik
komunikacyjny z ustuga GPRS. Sterownik ten wraz z aplikacja umozliwiajaca automatyczne
przetaczanie sie pomiedzy potaczeniem podstawowym a rezerwowym powinien zapewniac
ciagte i niezawodne potaczenie serwera SCADA z ustuga GPRS.

3 Wymagania szczegétowe dotyczace sprzetu

Oferent powinien dysponowac posiadaniem maszyn i zaplecza technicznego pozwalajacego na montaz
urzadzen technologicznych.

4  Obmiar robot

Zakres niezbednych ustalen w umowie miedzy inwestorem a wykonawcg .
W zwiazku z odbiorem umowa miedzy inwestorem a wykonawca powinna zawiera¢ nastepujace
ustalenia:
a) Odniesienie do Specyfikacji technicznych wykonania i odbioru oraz okreslenie zakresu procedur
kontrolnych (np. tolerancji, metod pomiarowych itd.) jak rowniez ewentualne odstepstwa i zmiany (w
uzgodnieniu z projektantem),
b) Okreslenie odpowiedzialnosci za przeprowadzenie procedur kontrolnych i ewentualnego nadzoru z
opracowaniem protokotu z badan;
c) Parametry projektowe dotyczace instalacji (np. sposdb uzytkowania budynku);
d) Warunki pézniejszego wykonania badan, ktére nie mogty by¢ zakonczone z

uzasadnionych przyczyn (np. warunki pogodowe, brak uzytkowania pomieszczen);
e) Zakres ilosciowy (poziom) prac zwiazanych z kontrolg dziatania i pomiarami kontrolnymi;
f) Zakres i metody ewentualnych pomiaréw specjalnych;
g) Niezbedne dziatania w przypadku nieodpowiednich wynikéw badan (np. powtorzenie

badan po naprawie instalacji).
Umowa na wykonanie robot powinna okresla¢ rodzaj i liczbe urzadzen, ktore powinny byc
zamontowane ( przez powotanie sie na projekt wykonawczy instalacji).
Sprawdzenie kompletnosci instalacji powinno by¢ przeprowadzone na podstawie zestawienia
zainstalowanych urzadzen i ich wymagan technicznych (specyfikacji urzadzen i elementow instalacji).
Jesli wymagania techniczne poszczegélnych urzadzen sa przedmiotem umowy, zestawienie to powinno
odpowiadac tym wymaganiom.

4.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i specyfikacja techniczng w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru ca najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Btedne dane zostana poprawione wedtug instrukcji inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych roboét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu czesciowej ptatnosci

44



na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
inspektora nadzoru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach i elementach podanych w Slepym
kosztorysie lub w specyfikacji technicznej nie zwalnia Wykonawcy z obowigzku ukonczenia

wszystkich robot.
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ST- 04 SIECI MIEDZYOBIEKTOWE | PRZYLACZA

Kod CPV 45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, ciagoéw
komunikacyjnych i linii energetycznych

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot ziemnych w ramach realizacji zadania opisanego w ST-00.

1.2 Zakres stosowania ST

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych ST-00

2. Zakres robot objetych ST

Ustalania zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem sieci
miedzyobiektowych kanalizacyjnych, przytacza wodociagowego i kanalizacyjnego, przewodow
sprezonego powietrza i przewodow doprowadzajacych koagulant.

Zestawienie:

O przytacze wodociggowe:
* rura PE 80 DN40 PN10 SDR 11 L= 164,0 m
e trojnik PP DN32/32 - 1 szt.
« studnia wodomierzowa PEHD DN1000 - 1 szt.
e wodomierz skrzydetkowy JS 1,5 DN15 - 1 szt.
e zawor antyskazeniowy DN15 - 1 szt.
«  zawor przelotowy DN15 - 2 szt.

O kanalizacja sanitarna miedzyobiektowa:
« PCV 0200 mm, L=93,0mb
« PCVO160 mm, L=2,0mb
« PCV0O100 mm, L=6,0mb
« PE100 SDR17 063 mm, L =17,0 mb
« PE100 SDR17 050 mm, L =2,0 mb
« studnie kanalizacyjne PP0425 mm - 5 szt.

O przewody sprezonego powietrza PE100 SDR17 0050 - dtugosc¢ L = 34,0 mb

3. Materiaty.

3.1 Ogdlne wymagania dotyczace materiatow.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw podano w rozdziale ST_O ,,Wymagania ogolne”. Wszystkie
zakupione przez Wykonawce materiaty zastosowane do budowy powinny odpowiada¢ normom krajowym
zastapionym, jesli to mozliwe, przez normy europejskie lub techniczne aprobaty europejskie.
W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat europejskich elementy i materiaty
powinny odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich specyfikacji.
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3.2 Rurociagi kanalizacji grawitacyjnej miedzyobiektowej

Kanalizacje sanitarng grawitacyjna miedzyobiektowa projektuje sie z rur kanalizacyjnych z PVC
kielichowych SDR41 — klasa N (4 kN/m?) DN110, DN160, DN200, taczonych na uszczelke wargowa.
Wyptycania kolektora sanitarnego powyzej poziomu przemarzania gruntu nalezy ociepli¢ za pomoca
keramzytu.

Roboty montazowe wykonac scisle wg katalogow technicznych producenta. Powierzchnie zewnetrzne i
wewnetrzne rur i ksztattek powinny by¢ gtadkie, czyste, pozbawione nieréownosci, pecherzy,
zanieczyszczen, porow i jakichkolwiek innych niejednorodnosci powierzchni. Konce rur i ksztattek
powinny by¢ obciete réwno i prostopadle do ich osi.

Przed zasypaniem rurociag poddac probie szczelnosci. Zgodnie z PN - 81/B-03020 minimalne przykrycie
przewoddw kanalizacji sanitarnej powinno wynosi¢ 1,40m.

Rury PVC

- Rury kanalizacji grawitacyjnej z PVC-U z rdzeniem spienionym (zgodnos¢ z aprobata techniczng
wydang przez Instal),

- Warstwy zewnetrzne i wewnetrzne w kolorze pomaranczowym (RAL 8023), warstwa srodkowa
w kolorze odmiennym,

- Rury wyposazone w uszczelki typu BL (wargowe) lub BL-fix (wargowe z pierscieniem
rozpreznym), odpornos¢ chemiczna uszczelek zgodnie z ISO/TR 7620, uszczelki spetniajace
wymagania normy PN-EN 681-1: 2002,

— Producent rur posiadajacy certyfikaty ISO 9001 i ISO 14001,

— Rura klasy N o sztywnosci obwodowej SN4, tj. 4 kN/m?.

— System posiadajacy aprobate IBDiM.

3.3 Rurociagi kanalizacji ciSnieniowej

Przewody sanitarne cisnieniowe projektuje sie z rur PE100 DN63, DN50 SDR17 taczonych za pomoca
ksztattek do zgrzewania elektrooporowego. Ksztattki do systemu cisnieniowego stosowac tego samego
producenta, co rurociagi. Ksztattki powinny posiada¢ wdrozony do stosowania system [S09001 i
ISO14001 potwierdzony posiadaniem certyfikatu oraz spetnia¢ wymagania normy PN-EN12201-3 lub PN-
EN13244-3. Przykrycie przewodow kanalizacji ttocznej powinno wynosi¢ 1,60m liczac od wierzchu rury.

Rury PE
- rury ci$nieniowe PE powinny byc¢ produkowane zgodnie z PN-EN 12201-2, posiadaé
dopuszczenie do stosowania w drogownictwie — aprobata techniczna IBDiM,
— wszystkie rury powinny posiadac¢ jednolita pod wzgledem odcienia i intensywnosci na catej
powierzchni barwe: dla PE80 kolor niebieski, dla PE100 kolor ciemno niebieski
- rury powinny by¢ produkowane z rodzimego surowca wysokiej jakosci (bez dodatkow
regranulatu) wymienionego na liscie Stowarzyszenia PE100

3.4 Rurociagi kanalizacji - uwagi ogélne

Rurociagi nalezy wykonac¢ na podsypce zwirowo - piaskowej 0,10 mm. Przykrycie rurociagow -
obsypka zwirowo - piaskowa 30 cm zgodnie z zaleceniami producentéw rur i instrukcji
montazowych.

Montaz rurociaggow wykonywac¢ od najnizszego punktu do najwyzszego kierunek kielichow
rurociggow w strone przeciwng do spadku.

Przejscie przez sciany studni kanalizacyjnych wykona¢ szczelnie.
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3.5

3.6

Studnie kanalizacyjne

Studnie kanalizacyjne o srednicy wewnetrznej @425 lub rownowazne

Zgodnie z norma PN-B-10729:1999, PN-EN 476:2000 (niewtazowe),

Dopuszczenie do stosowania w sieciach kanalizacyjnych: aprobata techniczna COBRTI
“Instal”,

Dopuszczenie do stosowania w pasie drogowym: aprobata techniczna IBDiM,

Odpornosc¢ chemiczna tworzywowych elementow (PE, PP, PVC-U) zgodnie z ISO/TR 10358,
Odpornosc¢ chemiczna uszczelek zgodnie z ISO/TR 7620, spetniajace wymagania

PN-EN 681-1: 2002,

Producent rur powinien posiadac certyfikaty 1SO 9001 i ISO 14001,

Rura karbowana - Srednica wewnetrzna komina @425mm,

Rura trzonowa karbowana o sztywnosci SN>= 4kN/m?,

Przy prawidtowym montazu odporna na wypor wod gruntowych; dzieki falistej powierzchni
zewnetrznej, wspotpracujaca z gruntem w zmiennych warunkach atmosferycznych, zdolna
do przenoszenia nierownomiernych obcigzen od gruntu bez utraty szczelnosci,

Kolor rury karbowanej pomaranczowy, mozliwos¢ regulacji wysokosci studzienki poprzez
przyciecie rury, co 8 cm,

Mozliwosc podtaczenia rur kanalizacyjnych do rury trzonowej za pomoca wktadek ,,in situ”
Kineta prefabrykowana monolitycznie wykonana metoda wtrysku (z PP w zakresie Srednic od
DN110 do DN200mm wtacznie),

Kinety potaczeniowe (zbiorcze) z wbudowanym spadkiem dna 1,5%,

Kinety wyposazone w krocce kielichowe potaczeniowe dla rur po stronie doptywow i
odptywu,

Nalezy stosowac rury teleskopowe z rury PVC-U ze sScianka lita o wysokiej trwatosci,
Zwienczenia studzienek: pokrywa zelbetowa klasy A15 na stozku zelbetowym, elementy
zelbetowe posiadajace aprobate IBDiM.

Przewody sprezonego powietrza

Przewody sprezonego powietrza projektuje sie z rur PE100 DN50 SDR17 taczonych za pomoca
ksztattek do zgrzewania elektrooporowego. Ksztattki do systemu ci$nieniowego stosowac tego
samego producenta, co rurociagi. Ksztattki powinny posiada¢ wdrozony do stosowania system
ISO9001 i 1SO14001 potwierdzony posiadaniem certyfikatu oraz spetnia¢c wymagania normy
PN-EN12201-3 lub PN-EN13244-3. Przykrycie przewodéw powinno wynosi¢ 1,60m liczac od
wierzchu rury.

Rury PE

rury cisnieniowe PE powinny by¢ produkowane zgodnie z PN-EN 12201-2, posiadac
dopuszczenie do stosowania w drogownictwie — aprobata techniczna IBDiM,

rury powinny byc projektowane do stosowania do budowy sieci wodociagowych i dostarczane
przez producenta posiadajacego wdrozony do stosowania system ISO 9001 i ISO 14001
potwierdzony posiadaniem certyfikatu,

wszystkie rury powinny posiada¢ jednolita pod wzgledem odcienia i intensywnosci na catej
powierzchni barwe: dla PE80 kolor niebieski, dla PE100 kolor ciemno niebieski

rury powinny byc¢ produkowane z rodzimego surowca wysokiej jakosci (bez dodatkow
regranulatu) wymienionego na liscie Stowarzyszenia PE100.
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3.7

3.8

Przytacze wodociagowe

Przytacze wodociagowe wykona¢ z rur PE80 srednicy 40 mm szeregu SDR11 wraz ze studnig
wodomierzowa - odcinek od wcinki do studni wodomierzowej wykonac¢ z rur PES8O DN40 o
dtugosci L=154 m, odcinek za studnia wodomierzowa do budynku - wykona¢ z rur PES80 DN40
SDR11 o dtugosci 10 m. Wcinke wykonaé¢ za tréjnika polipropylenowego PP DN32/32
potaczonego z zasuwa wodomierzowa domowa DN32. Zasuwe przytaczeniowa wyposazyc w
teleskopowa obudowe do zasuw podziemnych, zeliwng skrzynke uliczng o wysokosci 150 mm i
srednicy wewnetrznej 113mm umocnione na rzednej terenu brukiem o promieniu 0,3 m.
Miejsce usytuowania oznakowad stupkiem betonowym o wysokosci min. 1,10 m nad teren i
tabliczka informacyjna. Rury PE taczy¢ za pomoca zgrzewania elektrooporowego lub ztagczkami
zaciskowymi do rur PE.

Parametry techniczne rur PE:

- rury cisnieniowe PE powinny by¢ produkowane zgodnie z PN-EN 12201-2,

- rury cisnieniowe PE powinny posiadac dopuszczenie do stosowania w drogownictwie -
aprobata techniczna IBDiM,

— rury powinny by¢ projektowane i dostarczane przez producenta posiadajacego wdrozony do
stosowania system ISO 9001 i ISO 14001 potwierdzony posiadaniem certyfikatu,

— wszystkie rury powinny posiadac¢ jednolita pod wzgledem odcienia i intensywnosci na catej
powierzchni barwe,

- rury powinny by¢ produkowane z rodzimego surowca wysokiej jakosci (bez dodatkow
regranulatu) wymienionego na liscie Stowarzyszenia PE100+.

Przytacze wodociggowe nalezy wyposazy¢ w:

- zestaw wodomierzowy, umieszczony na konsoli wodomierzowej z antymagnetycznym
wodomierzem jednostrumieniowym, suchobieznym Il generacji o $rednicy nominalnej
15mm (wg PN-91/M-54910-1). Zawor antyskazeniowy EA @15mm za wodomierzem i
zaworem odcinajacym;

- filtr mechaniczny siatkowy @15mm.

Studnia wodomierzowa

Studnie wodomierzowa wykonac¢ z PEHD o wysokosci 2,0 m i Srednicy 1,0 m, przeznaczona do
montazu w terenach o wysokim poziomie wod gruntowych, studnie wykona¢ jako najazdowa z
wtazem typu D400 (40t). Studnia wykonana jest z polietylenu (HDPE) formowanego rotacyjnie
w ksztatcie cylindrycznym. Powierzchna zewnetrzna karbowana w formie fal o przekrojach
zaokraglonych trapezow. Poprzeczne ozebrowania studzienki umozliwiaja jej trwalsze
zakotwienie w gruncie lub zastosowanie opaski betonowej. Studzienka wyposazona jest w
cztery stopnie umozliwiajace czynnosci rewizyjne oraz szczelne przejscia wykonane za pomoca
weza z PE o zakresie srednic (025 - 063.

Spos6b montazu studzienki w gruntach piaszczystych, piaszczysto - gliniastych i ilastych z
mozliwoscia wystepowania wéd gruntowych

W przypadku wystepowania wod gruntowych w miejscu posadowienia zbiornika, nalezy
wykona¢ opaske betonowa obcigzajaca. Po wykonaniu wykopu, nalezy mieszanka cementu ze
zwirem w stosunku ilosciowym 1:6 wysypac na dno wykopu na wysokosci 10 cm. Po ustawieniu

49



4.

4.1

studzienki na przygotowanym podtozu nalezy ja wypoziomowac i podtaczy¢ krocce do przytacza
wodociggowego. Pozostata mieszanka zwirowo-cementowa nalezy rozsypac¢ na 0,5 m dookota
studzienki na wysokos¢ 20 m (5 m ponizej osi wlotu i wylotu). Opaske nalezy zagescic,
nastepnie zasypywac zbiornik warstwami piaski o wysokosci 25 cm. Kazda kolejng warstwe
trzeba zagesci¢. Podczas montazu zbiornika nalezy obnizy¢ poziom wody gruntowej minimum o
40 cm ponizej dna wykopu. Pokrywa zbiornika powinna lekko wystawac ponad teren.

W studni wodomierzowej projektuje sie¢ montaz zestawu wodomierzowego z zaworem
antyskazeniowym typ EA 015 mm, filtrem mechanicznym 0015 mm, grzybkowymi zaworami
odcinajacymi 015 mm ze stali ocynkowanej oraz wodomierzem skrzydetkowym o S$rednicy
nominalnej 15 mm, przeptyw 1,5 m?/h. Przed wodomierzem i za wodomierzem zastosowac
zawory grzybkowe ocynkowane 15 mm, za wodomierzem liczac zgodnie z kierunkiem
przeptywu wody umiesci¢ zawdr antyskazeniowy typ EA 015 mm.

Sprzet.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w rozdziale ST_0 ,,Wymagania ogdle”

4.2 Wymagany sprzet.

Wykonawca przystepujacy do wykonania sieci powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
Z nastepujacego sprzetu:
— koparka gasienicowa 0,6m?,

spycharka gasienicowa 74kW (100kM),
réwniarka samojezdna 74kW (100kM),
réwniarka samojezdna 88kW (120kM),

- zrywarka przyczepna 8m?/h,

- walec statyczny samojezdny,

- walec statyczny ciggniony gtadki 3-5 t,
- zageszczarka wibracyjna,

— gruntofrezarka (bez ciagnika) kpl.

- brona talerzowa (bez ciagnika),

— zuraw samochodowy 5-6 t,

- ciagnik kotowy 37 kW (50 KM),

- samochod skrzyniowy,

- samochod dostawczy 0.9 t,

— obudowa wykopu "PODLASIE 1",

- sprezarka powietrza spalinowa 4-5 m3/min.

5.

Transport.

Rury moga byc¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoz rur w pozycji poziomej wzdtuz srodka
transportu. Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem
i przetaczaniem pod wptywem sit bezwtadnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow. Przy
przewozie nalezy przestrzega¢ przepisow obowiazujacych w publicznym transporcie drogowym i
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kotowym. Wytadunek rur w wiazkach wymaga uzycia podnosnika widtowego z ptaskimi widtami lub
dzwigu z belka uniemozliwiajaca zaciskanie zawiesi na wiazce. Nie wolno stosowac zawiesi z lin
metalowych lub tancuchow. Nie dopuszczac¢ do wleczenia wiazek rur, jak tez rur w kregach.

6. Wykonanie robét.

6.1 Wymagania ogolne.
Ogolne zasady odbioru robét podano w rozdziale ST_0 ,,Wymagania ogolne”

6.2 Prdba szczelnosci rurociagow.

Proby szczelnosci powinny by¢ wykonane zgodnie z PN-81/B-10725 dla kolejnych odbieranych odcinkéw
przewodu, a na zadanie Inwestora lub Administratora sieci, probe nalezy rowniez przeprowadzi¢ dla
catego odcinka. Po wykonaniu prac montazowych i przed zasypaniem wykopow rurociagi poddac
ogledzinom i hydraulicznej probie na szczelnos¢. Wszystkie ztacza powinny by¢ odkryte, dostepne
i widoczne. Wszelkie odgatezienia na sieci powinny byc zaslepione. Préoba moze odbywad sie
najwczesniej 48 godz. po wykonaniu obsypki. Cisnienie probne powinno wynosic¢ 1,5x cisnienie robocze
na danym odcinku, lecz nie mniej niz 10 bar. Odcinek poddany préobie w czasie 30 min nie powinien
wykazywac¢ spadku cisnienia na tarczy manometru. Caty badany odcinek przewodu powinien byc
zestabilizowany przez wykonanie obsypki. Zasuwy na catym odcinku powinny by¢ otwarte (poza
zasuwami przytaczy). Napetnienie przewodu woda o max. temperaturze 20°C nalezy przeprowadzic
powoli z mozliwie najmniejsza predkoscia przeptywu. Po uzyskaniu spokojnego odptywu wody bez
powietrza w pkt. koncowym badanego przewodu nalezy stopniowo podniesc¢ cisnienie do wysokosci
cisnienia prébnego. Proby szczelnosci i odbior sieci wykona¢ w obecnosci przedstawiciela Inwestora
i Administratora sieci.

6.3 Dezynfekcja przytacza wodociggowego

Po stwierdzeniu, ze woda z ptukania przewodu nie odpowiada pod wzgledem bakteriologicznym
warunkom wody do picia, konieczna jest dezynfekcja przewodu.

Proces dezynfekcji powinien by¢ przeprowadzony przy uzyciu roztworow wodnych Np. wapna
chlorowanego lub roztworu podchlorynu sodu, przy czasie kontaktu wynoszacym 24 godziny. Zalecane
stezenie: 1 litr podchlorynu sodu na 500litrow wody. Po 24 godzinnym kontakcie, pozostatosci chloru w
wodzie powinna wynosi¢ ok. 10 mgCL2/dm3. Po zakonczeniu dezynfekcji i spuszczeniu wody z
przewodu nalezy ponownie go przeptukac i podda¢ analizie bakteriologicznej.

7. Kontrola Jakosci Robot.

7.1  Wymagania ogolne.
Ogolne zasady odbioru robét podano w rozdziale ST_0 ,,Wymagania ogole”

7.2 Kontrola i badania w trakcie Robot i odbioru.

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdét w zakresie
i z czestotliwoscia okreslona w niniejszej ST i zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru.

W szczegblnosci kontrola powinna obejmowac:

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda.

— sprawdzenie zabezpieczenia istniejacego uzbrojenia w wykopie.
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- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa
mineralnego lub betonu.

— badanie odchylenia osi kanatow.

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zatozenia przewodéw.

- badanie odchylenia spadku kanatow.

- sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow.

- sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodow.

- badanie wskaznikow zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu.

- sprawdzenie wykonanych izolacji.

8. Obmiar robot.

8.1 Wymagania ogélne.

Ogolne zasady odbioru robét podano w rozdziale ST_0 ,,Wymagania ogélne

8.2 Jednostki obmiaru.

Jednostka obmiaru Robot jest:

> mb - dla utozenia rur, z doktadnosciag do 1,0 m

> sztuki - dla zainstalowanego wyposazenia, armatury,

> mb - dla wykonanych przewiertow z doktadnosciag do 1,0 m.

9. 0Odbiér robot.

9.1 Wymagania ogolne.

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w rozdziale ST_O ,,Wymagania ogélne”. W przypadku stwierdzenia
odchylen Inspektor Nadzoru ustala zakres robdt poprawkowych. Roboty poprawkowe dokonuje
Wykonawca na swoj koszt i w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.

9.2 0Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu przeprowadza sie dla poszczegélnych faz robot
podlegajacych zakryciu. Roboty te nalezy odebra¢ przed wykonaniem nastepnej czesci robdt,
uniemozliwiajacych odbiér robot poprzednich.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- roboty montazowe wykonania rur kanatowych i odgatezien wraz z podtozem.

- obsypka zbiornika.

Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt
i poprawek, bez hamowania ogolnego postepu robot.
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ST-05 ROBOTY ELKTRYCZNE

Kod CPV 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

kod CPV 45231400-9 (Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych)

1.

1.1

WSTEP

Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych wykonaniem zasilania w energie elektryczng urzadzen technologicznych oczyszczalni

sciekow.

Zakres opracowania obejmuje;
zasilajaca obiekt, linie kablowa od ztacza pomiarowego do gtownej rozdzielnicy obiektu,
obwody zasilania i sterowania urzadzen technologicznych projektowanych w budynku

1.2

1.3

technologicznym,

zasilanie tablicy rozdzielczej potrzeb wtasnych budynku technologicznego projektowanego jako
budynek kontenerowy,

zasilanie oprawy ulicznej oswietlenia terenu,

zasilajace i sterownicze linie kablowe z rozdzielnicy sterowniczej RS do zewnetrznych urzadzen
technologicznych oczyszczalni.

Parametry elektryczne obiektu

0O N O U1 AN W IN =

. Zasilanie podstawowe z sieci elektroenergetycznej, na warunkach przytaczenia

. Zasilanie awaryjne z przewoznego zespotu pradotworczego, o mocy min. 15k VA,

. Napiecie zasilania - 230/ 400V,

. Moc zapotrzebowana - 10kW,

. Zabezpieczenie przedlicznikowe- 16A-C,

. Moc zainstalowana - 5,4 kW,

. Uktad zasilania TN-S,

. Ochrona dodatkowa od porazen dla odbiornikow w 1 kl. ochronnosci przez samoczynne

wytaczenie zasilania w czasie t< 0,4s.

Zakres rzeczowy opracowania

1.
2.

Za licznikowa linia kablowa YKYzo5*6mm? dt. 10m od KZP do SR.

Uziom poziomy utozony réwnolegle do linii kablowej rozbudowany o uziom otokowy wokot
budynku technologicznego, taczacy szyne PEN w ZKP i gtéwna szyne uziemiajaca RS,
wykonany z preta ocynkowanego $r. 8mm, dt. ok. 30m.

Rozdzielnia RS w budynku technologicznym - dostawa w ramach technologii
i spetniajaca funkcje gtownej rozdzielnicy obiektu, przystosowana do zasilania
Z przewoznego zespotu pradotworczego po zaniku zasilania podstawowego - przetaczenie
reczne.

4. Linia kablowa zasilajaca YKYz05*1,5 mm? dt 25m do piaskownika wyprowadzona z RS.

Linia kablowa sterownicza YKYzo3*Imm? dt. 25m do zaworu elektromagnetycznego

w piaskowniku wyprowadzona z RS.
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6. Linie kablowe zasilajace 2*YKYzo4*1,5mm’? dt. 35m do pomp mieszajacych
w komorze oczyszczania wyprowadzone z RS.

7. Linie kablowe sterownicze 2*YKYzo3*Imm? dt. 35m do zaworéw elektromagnetycznych w
komorze oczyszczania wyprowadzona z RS.

8. Kabel sterujacy wg DTR przeptywomierza do komory pomiarowej od przetwornika
przeptywomierza usytuowanego w budynku technologicznym dt. 40m

9. 2 obwody zasilania dmuchaw rotacyjnych wyprowadzone z RS, wykonane przewodem YDYzZo
4*2,5 mm? , zakonczone w puszkach przytaczeniowych na urzadzeniu.

10.0bwod zasilania oprawy oswietlenia terenu umocowanej na wysiegniku przytwierdzonym do
$ciany zewnetrznej budynku, wyprowadzony z RS przewodem YDYzo 3*1,5 mm?

11. Obwdd zasilania tablicy rozdzielczej budynku, wyprowadzony z RS przewodem YDYzo
5*2,5mm?>.

12. Obwadd zasilajacy przetwornik przeptywomierza wyprowadzony z RS, wykonany przewodem
YDYzo 3*1 mm®.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w ST-00

1.4 Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja Techniczna /ST/ jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot objetych specyfikacja.

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
w/w obiektu.

2. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja i poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego oraz zgodnie z art. 22.23 i
2S ustawy Prawo Budowlane.

3. Wymagania ogélne dla instalacji elektrycznych

ST zostaty sporzadzone zgodnie z obowiazujacymi standardami, normami obligatoryjnymi, warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robét a takze przepisami budowy urzadzen elektrycznych.

4, Materiaty

4.1 Ogolne wymagania dotyczace materiatow.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw podano w rozdziale ST_O ,,Wymagania ogolne”. Wszystkie
zakupione przez Wykonawce materiaty zastosowane do budowy powinny odpowiada¢ normom krajowym
zastapionym, jesli to mozliwe, przez normy europejskie lub techniczne aprobaty europejskie.
W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat europejskich elementy i materiaty
powinny odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich specyfikacji.

4.2 Warunki dopuszczenia materiatéw i urzadzen elektrycznych
« oznaczenie zgodnosci z wymaganiami PN
» znak jakosci wyrobu Q
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» znak CE - gdy to wymagane
« znak bezpieczenstwa B - gdy to wymagane
» atest producenta lub aprobate techniczng wydana przez uprawnione Laboratorium

4.3 Wymagania przy zamianie materiatow

Marka materiatow okreslona w dokumentacji przetargowej bedzie wymagana w wykazie cen.
Wykonawca robot elektrycznych moze zaproponowac materiaty innej marki, posiadajace te same
charakterystyki, taka propozycja wymaga zatwierdzenia przez Inzyniera.

5. Sprzet, Narzedzia i Elektronarzedzia

Wykonawca robot elektrycznych jest zobowigzany do stosowania sprzetu, narzedzi elektronarzedzi
wtasciwych do wykonywanego rodzaju robét i spetniajacych wymagania norm obligatoryjnych w
zakresie bezpieczenstwa ich wykonania.

6. Transport

Wykonawca robot elektrycznych zobowiazany jest do stosowania jedynie takich s$rodkow
transportu, ktore nie wptyna na utrate cech jakosciowych przewozonych materiatow lub nie wptyna
niekorzystnie na wtasciwosci wykonywanych robot.

Odpowiedzialnos¢ Wykonawcy Instalacji Elektrycznych i Teletechnicznych

Wykonawca robot elektrycznych jest odpowiedzialny za prowadzenie robot elektrycznych
i teletechnicznych zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow
i wykonanych robot. Odpowiada ponadto za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
ST, PZJ oraz poleceniami inzyniera.

7. Przyrzady do Badan i Pomiaréw

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiaréw muszg posiadac¢ aktualne $wiadectwa
wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad pomiarowy musza byc
zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i  pomiaréw. Wykaz instrukcji i przyrzadow
pomiarowych potrzebnych do wykonania badan i pomiarow winien by¢ zamieszczony w PZJ.

8. Wykonanie robét

Za licznikowa linia kablowa zasilajgca RS

Linie kablowa nalezy utozy¢ w ziemi na gtebokosci 0,7m, na podsypce piaskowej po 10cm
pod i nad kablem. Wykop przysypac gruntem do wysokosci 25cm i nastepnie roztozy¢ folie w
kolorze niebieskim. Wykop uzupetnic¢ gruntem i wyréwnac teren.

Uziom poziomy
Do wykonania uziomu zastosowac drut ocynkowany o $rednicy 8mm. Uziom na odcinku od ztacza do

potaczenia z uziomem otokowym nalezy utozy¢ w rowie kablowym. Uziom otokowy utozy¢ w
odlegtosci 1 m od obrysu budynku i na gtebokosci 0,7m. Uziom potaczy¢ z szyng PE w RS i z szyng
PEN w ZKP. Przewody uziemiajace wykona¢ z bednarki ocynkowanej. W miejscu potaczenia
zastosowac ztacze kontrolne.

Linie kablowe zasilajace i sterownicze do zewnetrznych urzadzen technologicznych
Linie w terenie nalezy uktada¢ w ziemi na gtebokosci 0,7m na catej dtugosci ostonic rura ochronna
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9.

9.1

arot typu A. Stosowac wspolna rure dla kabli prowadzonych do danego urzadzenia technologicznego,
np. do piaskownika prowadzic¢ razem kabel zasilajacy i kabel do zaworu elektromagnetycznego.
Poszczegolne kable zakonczy¢ puszkami z listwa przytaczeniowa. Puszki zamocowac na stupkach
stalowych ocynkowanych o wys. ok. 1m.

Obwody zasilajace w budynku technologicznym
Obwody w budynku uktadac na $cianie w kanatach lub listwach instalacyjnych.

Lampa oswietleniowa terenu.

Zastosowac oprawe oswietlenia ulicznego z lampa sodowa wysokoprezng o mocy 250W. Oprawe
zamontowac na wysiegniku. Wysiegnik zamocowac na zewnetrznej scianie budynku
technologicznego. Do wtaczania lampy zaprojektowano pole zasilania w RS wyposazone w
zabezpieczenie zwarciowe i przekaznik zmierzchowy do samoczynnego jej wtaczania. Czujke
zmierzchowa zamocowac na zewnetrznej scianie budynku.

Badania i pomiary

Wymagane pomiary i badania

Po zakonczeniu prac elektro-montazowych nalezy wykona¢ pomiary:
- rezystancji uziemienia ochronnego RS - wymagana 10H,

- badanie linii kablowych,

- skutecznosci szybkiego wytaczania zasilania.

9.2 Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu badan i pomiarow

Badania i pomiary instalacji oswietleniowej i sitowej oraz linii kablowych do 1 kV im towarzyszacych

obejmuja:

sprawdzenie ciagtosci zyt przewodow,

sprawdzenie poprawnosci potaczen,

sprawdzenie adresow przewodow kabelkowych z lista adresowa,
pomiar rezystancji izolacji obwodow,

pomiar rezystancji petli zwarcia,

pomiar rezystancji uziemien roboczych i ochronnych,

pomiar rezystancji uziemien korytek,

badanie wytacznikdow ochronnych réznicowopradowych,

badanie obwoddw sterowniczych i sygnalizacyjnych towarzyszacych instalacjom oswietleniowym
i sitowym wewnetrznym,

sprawdzenie adresow kabli z listag adresowa,

sprawdzenie opasek kablowych,

sprawdzenie przykrycia z folii ostrzegawczej,

pomiar rezystancji zyt kabla,

pomiar rezystancji izolacji kabla.

9.3 Wymagania dodatkowe dotyczace badan i pomiaréw

Z wykonanych badan i pomiarow oraz dokonaniu oceny ich wynikdw musza by¢  sporzadzone
raporty w ustalony PZJ sposob
Badania i pomiary wtaczone w PZJ powinna wykona¢ uprawniona osoba/pracownik Labolatorium
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- Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiaréw musza posiadac¢ aktualne $wiadectwa
wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad pomiarowy musza by¢
zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i pomiarow.

10. NORMY | PRZEPISY

PN-IEC 432-1+A1:1996 Wymagania bezpieczenstwa dotyczacy zarowek. Zaréwki z zarnikiem
wolframowym do uzytku domowego i podobnych ogolnych celoéw oswietleniowych.

PN-IEC 884-1:1996 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uzytku domowego i  podobnego. Wymagania
ogolne

PN-84/E-06311 Oprawy do oswietlenia mieszkan i wnetrz uzytecznosci publicznej

PN-91/E-90100 Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do odbiornikow ruchomych i
przenosnych. Ogoélne wymagania i badania

PN-91/E-90101 Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do odbiornikow ruchomych i
przenosnych. Sznury mieszkaniowe o wspélnej izolacji polwinitowej

PN-90/E-93002 Wytaczniki nadpradowe do instalacji domowych i podobnych

PN-90/E-93003 Wytaczniki samoczynne do zabezpieczania urzadzen elektrycznych.

PN-85/E-93150 taczniki do statych instalacji elektrycznych domowych i podobnych. Ogdlne wymagania
i badania

PN-68/3064-03 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do instalacji przemystowych. Zamkniecie tacznikow
wtyczkowych 16, 32 i 63 A, 500 V pradu zmiennego w obudowie bryzgoszczelnej, w uktadzie stykow
kotowym, ze stykami prostokatnymi. Gtowne wymiary.

PN-92/E-05009.41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona  zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona zgodnie z pn/1i-05023

PN-91/E-05009.43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed pradem przetezeniowym

PN-92/E-05009.45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed spadkiem napiecia.

PN-92/E-05009.47 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przedporazeniem pradem elektrycznym
PN-93/E-05009.51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Postanowienia wspolne

PN-93/E-05009.53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza

PN-92/E-05009.54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne

PN-92/E-05009.56 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dob6r montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa

PN-93/E-05009.61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie odbiorcze.
PN-93/E-05009.443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub
taczeniowymi.

PN-91/E-05009.473 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem przetezeniewym

PN-91/E-05009.482 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Dobdr srodkow ochrony w zaleznosci od wptywow zewnetrznych Instalacje elektryczne
w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura taczeniowa i
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sterownicza. Urzadzenia do odtaczania izolacyjnego i taczenia
PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami lub cyframi
PN-89/E-05028 Barwy wskaznikow swietlnych i przyciskow
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