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Specyfikacja Techniczna D.00.00.00.

D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D.00.00.00 - Wymagania Ogélne odnosi sie do wspolnych wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru Robét dla przebudowy drég gminnych na terenie Gminy Ketrzyn

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczne stanowig czeé¢ Dokumentacji Przetargowej i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu
Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 Zakres Robét objetych Specyfikacja Techniczng

1.3.1 Wymagania ogdlne
Wymagania ogdline nalezy rozumiec i stosowac w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:
- D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
D.01.01.01. Wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych
D.01.02.01. Usuniecie drzew i krzewow
+  D.01.02.02 Zdjecie warstwy humusu lub/i darniny
+  D.01.02.04. Roboty rozbidrkowe
- D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01. Wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych
D.02.03.01 Wykonanie nasypéw
D.03.02.01a Regulacja [naprawa) pionowa elementéw infrastruktury podziemnej
D.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza
+  D.04.02.02. Warstwa mrozoochronna
- D.04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych
+ D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
D.05.03.05a. Warstwa wiazaca
D.05.03.05b. Warstwa $cieralna z AC
D.05.03.11 Frezowanie nawierzchni
D.05.03.23. Nawierzchnia z kostki betonowej
+  D.06.02.01 Wykonanie przepustéw pod zjazdami
- D.06.03.02 Pobocza gruntowe
- D.08.01.01. Krawezniki betonowe
+ D.08.02.01. Chodniki z brukowej kostki betonowej
- D.09.00.00 Zielen drogowa
Specyfikacje Techniczne zgodne sa z wymaganiami zawartymi w Rozdziale 3 ,Zakres i forma specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych” w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2
wrzesénia 2004 r. w sprawie szczegbtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego” (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

1.4 Okreslenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okreélenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1 Budowla drogowa

obiekt budowlany nie bedacy budynkiem, stanowiacy catoé¢ techniczno-uzytkowa (droge) albo jego czes¢
stanowiaca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2 Chodnik

wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio
utwardzony.

1.4.3 Droga

wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
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1.4.4 Droga tymczasowa (montazowa)

droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas
jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.5 Dziennik Budowy

opatrzony pieczecig Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen
zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw Robét,
przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Kierownikiem Projektu, Wykonawcy i
Projektantem.

1.4.6 Kierownik Projektu

osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do kierowania Robotami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.7 Jezdnia

cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

1.4.8 Korona drogi
jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.9 Konstrukcja nawierzchni
uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.10 Korpus drogowy
nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowoéw.

1.4.11 Koryto
element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12 Ksiega Obmiaru

akceptowany przez Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w
Ksiedze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Kierownika Projektu.

1.4.13 Laboratorium
drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz Robot.

1.4.14 Materiaty
wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
1.4.15 Nawierzchnia
warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podfoze gruntowe i
zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa écieralna
gbrna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca
warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roziozenie naprgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza
warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa
dolna czeé¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktadac sie z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza
gorna czeéé podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skiadac sie z jednej lub
dwaoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza
dolna czeé¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca
lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna
warstwa, ktérej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca
warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni
lezgcej powyzej.
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i) Warstwa odsgczajaca
warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.
1.4.16 Niweleta
wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyinie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.
1.4.17 Obiekt mostowy
most, wiadukt, estakada, tunel, kfadka dla pieszych i przepust.
1.4.18 Objazd tymczasowy
droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres
budowy.
1.4.19 Odpowiednia (bliska) zgodnos¢
zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jeli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z
tolerancja okreslona przez Kierownika Projektu.
1.4.20 Pas drogowy
wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi oraz drzew i
krzewoéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chroniacych ludzi i érodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.21 Pobocze
czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdéw, umieszczenia urzadzen
bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczeénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.
1.4.22 Podtoze
grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.
1.4.23 Podtoze ulepszone
gorna warstwa podtoza, leZgca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu
budowlanego i wtadciwego wykonania nawierzchni.
1.4.24 Polecenie Kierownika Projektu
wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Kierownika Projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.25 Projektant
uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;j.
1.4.26 Przedsiewziecie budowlane
kompleksowa realizacja nowego potfaczenia drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana parametrow
geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.
1.4.27 Przepust
obiekty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu matych ciekéw
wodnych pod nasypami karpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.
1.4.28 Przeszkoda naturalna
element Srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykiad dolina,
bagno, rzeka itp.
1.4.29 Przeszkoda sztuczna
dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykfad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.30 Przetargowa Dokumentacja Projektowa

czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego
przedmiotem Robét.

1.4.31 Rekultywacja

Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.4.32 Rysunki

czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego
przedmiotem Robot.

1.4.33 Przedmiar Robét

wykaz Robdt z podaniem ich ilosci.
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1.4.34 Zadanie budowlane

czeéé przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebng catos¢ konstrukcyjna lub technologiczng, zdolng do
samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac

na wykonywaniu Robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub
jej elementu.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace Robét.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.1 Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Warunkach Szczegdtowych Kontraktu przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje punktow
gtéwnych trasy oraz reperdw, Dziennik Budowy i Ksiege Obmiaru Robot oraz dwa egzemplarze Dokumentacji
Projektowe] i dwa komplety Specyfikacji Technicznych. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosc za ochrone
przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru koncowego Robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2 Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym w
szczegOtowych warunkach umowy.
W razie koniecznoéci Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowej dokumentacje techniczng dotyczaca:
.+ miejsc dokopu gruntow,
miejsc przeznaczonych na tymczasowy lub staty odkiad gruntéw uzyskanych z wykopow,
miejsc pozyskania materiatow miejscowych,
miejsc przeznaczonych na zaplecze socjalne | magazynowe,
«  drégiobjazdéw tymczasowych oraz drog dla transportu technologicznego.
Dokumentacja Projektowa sporzadzona przez Wykonawce powinna zawiera¢ uzgodnienia z wtascicielami
terenéw przeznaczonych do tymczasowego lub statego zajecia oraz stosownymi instytucjami zajmujgcymi sie
ochrong $rodowiska naturalnego.
W/w Dokumentacje Projektowa Wykonawca sporzadzi w 4-ech egzemplarzach i przedstawi Kierownikowi
Projektu do akceptacji przed rozpoczeciem robdt okreslonych Kontraktem.
Jezeli w trakcie wykonywania Robdt okaze sie koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej przekazanej
przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i Specyfikacje Techniczne na wiasny koszt w 4
egzemplarzach i przediozy je Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia.
1.5.3 Zgodnoé¢ Robét z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczng
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Kierownika
Projektu Wykonawcy stanowia czes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegblnione w chocby jednym z nich sg
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje nastepujgca kolejnos¢ ich
waznosci:
- Specyfikacje Techniczne,
«  Dokumentacja Projektowa.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczenn w Dokumentach Przetargowych, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ Kierownika Projektu, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W
przypadku rozbieznosci, opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacje
Techniczna.
Dane okre$lone w Dokumentacji Projektowej i w Specyfikacji Technicznej bedg uwazane za wartosci docelowe,
od ktérych dopuszczalne s odchylenia w ramach okredlonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli musza byé jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z okreSlonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja
Techniczng i wptynie to na nie zadawalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwiocznie
zastapione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
1.5.4 Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakoticzenia i odbioru koricowego Robét.
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Przed przystapieniem do Roboét Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu aktualny projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia Rob6t w okresie trwania budowy uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem.
W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajgc w ten sposdb
bezpieczefistwo pojazddw i pieszych.,
Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dziefi i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Kierownika Projektu. Fakt
przystapienia do Robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Kierownikiem Projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreélonych przez Kierownika Projektu,
tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Kierownika Projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w Cene
Kontraktowsa.
1.5.5 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robét
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisbw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen lub
uciazliwoéci dla 0s6b lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdiny wzglad na:
- lokalizacje baz, warsztatéw, magazyndw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,
- srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowe.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem osab trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uiycia materiatéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Rob6t beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na érodowisko.
Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakoriczeniu Robét ich szkodliwoéé zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow
od wiasciwych organdw administracji paristwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8 Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzer w czasie trwania budowy.
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Wykonawca zobowigzany jest umieécié w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
Robét, ktére maja byc wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Kierownika Projektu wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Kierownika Projektu i zainteresowane wiadze
oraz bedzie z nimi wspoétpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu  przez
Zamawiajacego.

1.5.9 Ograniczenie obciazer osi pojazdéw

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oé przy transporcie materiatéw i
wyposazenia na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposdb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Kierownika
Projektu. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wieio
ukonczony fragment budowy w obrebie Terenu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
Robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Rob6t Wykonawca bedzie przestrzegad przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegdlnoéci Wykonawca ma obowiazek zadbad, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony #ycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaptacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Robét od
Daty Rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Kierownika Projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno byé prowadzone w
taki sposab, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru koncowego.

Jeéli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownika Projektu powinien
rozpoczad Roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z Robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnoénie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie
informowa¢ Kierownika Projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolefi i inne odnosne
dokumenty.

2 MATERIALY

2.1 Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do Robét Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego irodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki
do zatwierdzenia przez Kierownika Projektu.

Zatwierdzenie pewnych materiatéw z danego Zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
Zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badah w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego Zrodia w sposéb ciagly spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu Robot.

2.2 Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoler od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek Zrodet miejscowych wiaczajac w to Zrédia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Kierownikowi Projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji Zzrédta.
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Wykonaweca przedstawi do zatwierdzenia Kierownikowi Projektu dokumentacje zawierajaca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji materiatow.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnoéé za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw z
jakiegokolwiek Zrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materiatéw do Robét.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopéw, ukopéw i miejsc pozyskania kruszywa beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukoficzeniu Robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc zatwierdzonych
przez Kierownika Projektu bedg wykorzystane do Robét lub odwiezione na odkiad odpowiednio do wymagan
Kontraktu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownika Projektu, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykop6w w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczeglnione w Kontrakcie.

Eksploatacja Zrédet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.3 Inspekcja wytwdrni materiatéw

Wytwornie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektu w celu sprawdzenia
zgodnoéci stosowanych metod produkeyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacii okreslonej partii materiatow pod
wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Kierownik Projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwérni beda zachowane nastepujace
warunki:
» Kierownik Projektu bedzie miat zapewniona wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta

materiatéw w czasie przeprowadzania inspekcji;

Kierownika Projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytwarni, gdzie

odbywa sig produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Kierownika Projektu. Jesli Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatéw do innych robét, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
przewartosciowany przez Kierownika Projektu.

Kazdy rodzaj Robét, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do Robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako¢ i wiasciwoéé do Robét i byty dostepne do
kontroli przez Kierownika Projektu.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Kierownikiem Projektu lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6 Wariantowe stosowanie materiatéw

Jedli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduja mozliwoéc wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim zamiarze
wyboru materiatu co najmniej 3 tygodnie przed jego uzyciem, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badar prowadzonych przez Kierownika Projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ péZniej zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosé¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robét powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiadaé pad wzgledem typdw i ilogci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie
organizacji Robét, zaakceptowanym przez Kierownika Projektu: w przypadku braku ustalefn w takich
dokumentach sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Liczha i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami okreélonymi w
Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Kierownika Projektu w terminie
przewidzianym Kontraktem.
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Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduja mozliwod¢ wariantowego uiycia
sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Kierownika Projektu, nie moze by¢
pdiniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw Kontraktu, zostang
przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4 TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptynag niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych Robét i wiasciwosci przewozonych materialdw.

Liczba érodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowe]j, Specyfikacji Technicznej i wskazaniami Kierownika Projektu, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniac wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazenh na osie pojazdéw i innych parametréw technicznych. Srodki transportu
nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Kierownika Projektu beda usuniete z Terenu Budowy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wihasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych Robét, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami Specyfikacji
Technicznej, PZ), projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Kierownika Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoé¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow Robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Kierownika Projektu.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu Robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Kierownik Projektu, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika Projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Kierownika Projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robot beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w Specyfikacji Technicznej, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu uwzgledni wyniki badarh materiatow i
Robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i w badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Kierownika Projektu beda wykonywane nie pdiniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierownika Projektu programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania Robét, mozliwoéci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja
Techniczna oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Kierownika Projektu. Program zapewnienia
jakosci bedzie zawierac: czes¢ ogdlng opisujaca:
.« organizacje wykonania Robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robét,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,

bhp,

wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz oséb odpowiedzialnych za jakosc i terminowos¢ wykonania poszczegélnych elementéw Robét,

system (sposdb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych Robét,
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* wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych a takze wycigganych wnioskdw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Kierownikowi

Projektu; czes¢ szczegbtowa opisujac dla kazdego asortymentu Robét:

+ wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,
sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utrata ich wiaéciwoéci w czasie transportu,

sposdb i procedure pomiardéw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzern, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementdw Robot,

sposob postepowania z materiatami | Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jakosci Robé6t

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozonga jakos¢
Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole Robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania prébek i badan materiatéw oraz Robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownika Projektu moze zazadaé od Wykonawey przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatléw oraz Robét z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, Ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i
Specyfikacji Techniczne;.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sq okreélone w Specyfikacjach Technicznych,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreélone, Kierownik Projektu ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnié wykonanie Robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazna legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Kierownik Projektu powinien mie¢ dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Kierownik Projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda tak powaine, 7e moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Kierownik
Projektu natychmiast wstrzyma uzycie do Robét badanych materiatow i dopusci je do uiycia dopiero wtedy, gdy
niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$é
tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badah materiatéw ponosi
Wykonawca.

6.3 Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Kierownik Projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwoé¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usuniete lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badari pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Kierownika Projektu.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badarn wykonywanych przez Kierownika Projektu bedg odpowiednio
opisane i oznakowane, w spos6b zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji Technicznej, stosowaé mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
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Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Kierownika Projektu.

Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawce badan zostang uznane przez Kierownika Projektu za
niewiarygodne, to moze zada¢ powtérzenia tych badan. Jezeli wyniki sie potwierdza i speinia wymagania
Specyfikacji Technicznej to koszty tych badan ponosi Inwestor, w przeciwnym razie koszty ponosi Wykonawca.

6.5 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Kierownikowi Projektu kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez Kierownika Projektu

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Kierownik Projektu uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéw u Zrodia ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna
do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robét prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
oceniaé zgodnoé¢ materiatéw i Robdt z wymaganiami Specyfikacji Technicznej na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Kierownika Projektu moze pobieraé probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Kierownika Projektu poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo
oprze sie wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i Robot z Dokumentacja
Projektows i Specyfikacja Technicznag. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan
i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7 Atesty jakosci materiatéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakoéci materialéw przez Wykonawce, Kierownik Projektu moze dopuéci¢ do uzycia
materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich peina zgodnos¢ z warunkami podanymi w Specyfikacji
Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktorych atesty sa wymagane przez Specyfikacje Techniczna, kaida partia
dostarczona do Robot bedzie posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe bedg posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Kierownikowi
Projektu.

Materiaty posiadajace atesty i urzadzenia - waine legalizacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli
zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wiasciwosci z Specyfikacja Techniczna to takie materiaty i/lub urzadzenia
zostang odrzucone,

6.8 Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoéc¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg
technika, w porzadku chronologicznym, bezpo$rednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w
szczegblnosci:
date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
. uzgodnienie przez Kierownika Projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramédw Robét,
. terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw Robét,
przebieg Robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
uwagi i polecenia Kierownika Projektu,
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daty zarzadzenia wstrzymania Robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robét zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i koficowych
odbiorow Robdt,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

» zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,
dage dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robét,

+  dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
wyniki préb poszczegdlnych elementdw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
+ inne istotne informacje o przebiegu Robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przediozone Kierownikowi
Projektu do ustosunkowania sie.
Decyzje Kierownika Projektu wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kierownika Projektu do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strona Kontraktu i nie ma uprawnier do wydawania poleceri Wykonawcy Robét.
(2) Ksiega Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza sie w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w Wycenionym
Przedmiarze Robot i wpisuje do Ksiegi Obmiaru.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatéw, orzeczenia o jakoéci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki
badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakoéci. Dokumenty te
stanowig zataczniki do odbioru Robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Kierownika Projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty:
pozwolenie na budowe,
«  protokoly przekazania Terenu Budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty z odbioru Robot,
«  protokoty z narad i ustalen,
- korespondencje na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Kierownika Projektu i przedstawiane do wgladu na
Zyczenie Zamawiajacego.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bedzie okredla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacja Techniczna, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Przedmiarze Robét.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika Projektu o zakresie
obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda
wpisane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukofczenia wszystkich Robét. Bledne dane
zostang poprawione wg instrukeji Kierownika Projektu na piémie.
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Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Kierownika
Projektu.

7.2 Zasady okreélania ilosci Robét i materiatéw

Diugosci i odlegtoéci pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowe;j.

Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robdt nie wymagaja tego inaczej, objetoici beda wyliczone w
metrach szesciennych jako diugo$¢ pomnozona przez sredni przekrdj poprzeczny.

llosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

Powierzchnie beda obliczane na podstawie pomiaru odlegtosci wzdtuz osi bad? tez krawedzi elementu oraz jego
szerokosci. W przypadkach powierzchni nieregularnych nalezy je podzieli¢ na mniejsze powierzchnie regularne,
obliczy¢ powierzchnie czastkowe i zsumowaé.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane przez
Kierownika Projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

7.4 Wagi i zasady wazenia

Wykonawca wskaze dostepne, zalegalizowane urzadzenia wagowe zapewniajace Kierownikowi Projektu
prowadzenie biezacej kontroli wymagan okreslonych w Specyfikacjach Technicznych.

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub korfncowym odbiorem Robot, a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robét. Obmiar Robét zanikajacych
przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dofaczone w formie
oddzielnego zatacznika do Ksiegi Obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw Robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Kierownika Projektu przy udziale Wykonawcy:
- odbiorowi Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
odbiorowi cze$ciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2 Odbidr Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu Robét. Odbioru Robét dokonuje Kierownik
Projektu.
Gotowoé¢ danej czeéci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika Projektu.
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Jako$¢ i ilo$¢ Robodt ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badarn laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjg Techniczna i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbidr czesciowy Robhét
Odbiodr czesciowy polega na ocenie iloéci i jakosci wykonanych czeéci Robét, Odbioru czeéciowego Robét
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koficowym Robét.

8.4 Odbidr ostateczny Robét

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego Robét
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilogdi, jakosci i
wartosci.
Catkowite zakoniczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na piémie o tym fakcie Kierownika Projektu.
Odbidr ostateczny Robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Kierownika Projektu zakoriczenia robdt i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru
ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnoéci Kierownika Projektu i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoéciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badar | pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoéci wykonania robét z Dokumentacja
Projektows i Specyfikacja Techniczna.
W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robdt
poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych, Robét uzupetniajacych lub Robot
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego Robét.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektows i Specyfikacja Techniczna z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.
8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego
robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:
- Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jeéli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegblowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),
+  recepty i ustalenia technologiczne,
+  dzienniki budowy i rejestry obmiaréw {(oryginaty),
+ wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne ze Specyfikacja
Techniczng i ew. PZJ,
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie ze Specyfikacja
Techniczng i ew. PZJ,
+  opinig technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badar i pomiaréw zataczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z Specyfikacja Techniczna i PZ),
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przefozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiaécicielom
urzadzen,
- geodezyjna inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,
- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjne]j inwentaryzacji powykonawcze].
W przypadku, gdy wedtug komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Rohot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robédt uzupetniajacych wyznaczy komisja.
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8.5 Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny Robot”.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogélne

Podstawa pfatnoéci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona
dla danej pozycji Przedmiaru Robét.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej
wykonanie, okreslone dla tej Roboty w pkt. 9 Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowej. Cena
jednostkowa bedzie obejmowat:

robocizne bezposrednia,

wartosé zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

wartosé pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren Budowy i z
powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow
nadzoru i laboratorium, koszty przeprowadzenia pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w
specyfikacji technicznej, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie
energii i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania Robét, wykonania
objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu na czas budowy, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, optaty za dzierzawe placdw i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robét, ubezpieczenia
oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,

zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych
wystapié¢ w czasie realizacji Robot | w okresie gwarancyjnym,

podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym Przedmiarze Robot jest
ostateczna i wyklucza mozliwoé¢ Zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robot objetych ta pozycja
kosztorysowa.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkdw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w D.00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w Przedmiarze Robét i powinien byé
uwzgledniony w cenie Kontraktowej.

9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazddw/przejazdéw i urzadzen organizacji ruchu obejmuje:

w przypadku zmian wprowadzonych do otrzymanego projektu organizacji ruchu na czas prowadzonych
Robét - opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem Projektu i odpowiednimi instytucjami nowego
projektu organizacji ruchu na czas trwania Robét, wraz z dostarczeniem kopii projektu Kierownikowi
Projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu Robét,

ustawienie tymczasowego oznakowania i odwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
optaty/dzierzawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukeje tymczasowe] nawierzchni, ramp, chodnikdw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i Swiatet,
utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414) z p6zniejszymi zmianami.
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Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
Ustawa z dnia 14 listopada 2003 r. o zmianie ustawy o drogach publicznych (Dz.U.Nr 200, poz. 1953).

Rozporzadzenie MTIGM z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43, poz.430).
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D.01.01.01.WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOS$CIOWYCH
1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejsze] Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét oraz
zwiazanych z odtworzeniem osi trasy wyznaczeniem punktéw wysokoéciowych dla przebudowy drog
gminnych na terenie Gminy Ketrzyn.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres Robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejsze] Specyfikacji Technicznej stanowia wymagania dotyczace Robét zwigzanych z
odtworzeniem w terenie przebiegu trasy drogowej o facznej diugoéci 0,970km zgodnie z Dokumentacja
Projektows i obejmuja:

* sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy,

*  wyznaczenie i utrwalenie reperéw roboczych,

*  uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

*  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposdb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

*  wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu Robot,

wykonanie aktualizacji powykonawczej zasobu mapowego.

1.4 Okreslenie podstawowe

Punkty gtéwne trasy

Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia - s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi i okresleniami
podanymi w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. Wymagania ogdlne.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace Robét
Ogoblne wymagania dotyczace Robot podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. “Wymagania ogélne”.

2 MATERIALY

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy i reperéw roboczych nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
trzpienie stalowe (stabilizacja punktéw w istniejacej nawierzchni), stupki betonowe albo rury metalowe o
dtugosci okoto 0.50 m. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich
stabilizacji powinny mie¢ srednice 0.15-0.20 m i dtugoéci 1.5-1.7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé szpilki stalowe i paliki drewniane o diugoéci okoto 0.30m i
$rednicy 50-80 mm. Swiadki whijane obok palikéw osiowych powinny mie¢ diugos¢ okoto 0.50 m i przekrdj
prostokatny.

3 SPRZET
Do wykonania robét konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:
«  teodolity lub tachimetry,
*  niwelatory,
« dalmierze,
«  tyczki,
+  faty
+  tasmy stalowe i parciane.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtéwnych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.
4 TRANSPORT

Transport sprzetu geodezyjnego oraz materiatéw potrzebnych do stabilizacji osi trasy i wyznaczenia zakresu
Robot moze odbywac sie dowolnymi $rodkami transportowymi.
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5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania Robét

Ogdlne zasady wykonania Rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. "Wymagania ogoine pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.

Zamawiajacy zobowiazany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkty giéwne osi trasy i dostarczyé
Wykonawcy szkic wytyczenia trasy oraz wszelkie inne dane, niezbedne do zidentyfikowania punktéw gtéwnych
w terenie.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia Robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnoé¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych Rob6t z Dokumentacja
Projektowa, niniejszymi Specyfikacjami Technicznymi oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez
Kierownika Projektu.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Kierownika Projektu o jakichkolwiek biedach wykrytych

w wytyczeniu punktdw gtdwnych trasy. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia sie od
rzednych okre$lonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomic o tym Kierownika Projektu.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Kierownika Projektu. Wszelkie roboty dodatkowe, wynikajace z réinic terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Kierownika Projektu, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego.

Zaniechanie powiadomienia Kierownika Projektu oznacza, ze Roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza
Wykonawce.

Wszystkie Roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Kierownika Projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreélajace w sposéb wyrainy i jednoznaczny charakterystyke i pofozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczer w czasie trwania
Robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
éwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia Robot, to
zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla
prawidfowej realizacji Robét naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

5.2 Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych
poza granica robét ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokoéciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takie
przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtoé¢ pomiedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 500 m, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego
konfiguracji.

Reper roboczy nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach
wzdtuz trasy drogowe;j.

Rzedne repera nalezy okredli¢ z doktadnoscia do 0.4 cm/km stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do
reperdow panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jego rzedne;j.

5.3 Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane

przez Zamawiajacego.
0% trasy powinna byé wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach poérednich w odlegtoéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy.




Specyfikacja Techniczna D.01.01.01.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze
by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne punktow osi trasy nalezy wyznaczyé z doktadnoécia do 1 em w stosunku do
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni stalowych, ktorych
usuniecie dopuszczalne jest wowczas, gdy Wykonawca rob6t zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach
osi, umieszczonymi poza granica robot.

5.4 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

+  wyznaczenie krawedzi jezdni i pobocza,

*  wyznaczenie krawedzi wykopéw na powierzchni terenu (okreélenie granicy robét ziemnych)

*  wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturéw) wykopéw w przekrojach poprzecznych

(tzw. profilowanie przekrojéw poprzecznych)

i powinno by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektows oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robdt zaakceptowanych przez Kierownika Projektu.
Do wyznaczenia krawedzi jezdni nalezy stosowac szpilki stalowe, a do wyznaczenia poboczy paliki drewniane. Do
wyznaczenia krawedzi wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowat
w przypadku wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtoéc ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie warstwy wyréwnawczej nawierzchni oraz
wykopéw o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektows. Konieczne jest profilowanie przekrojow
poprzecznych we wszystkich punktach gléwnych trasy, zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w innych
dodatkowych punktach zaakceptowanych przez Kierownika Projektu.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogélne zasady kontroli jakosci Robét

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. "Wymagania ogdlne”.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokoéciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa Robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie jest kilometr [km].

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru Robét

Ogdlne zasady odbiaru Robét podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 8.
Odbidr Robét nastepuje na podstawie szkicdw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktdére Wykonawca przedktada Kierownikowi Projektu.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogélne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnoéci podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. "Wymagania
ogdlne".
9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 kilometra [km] wykonanych robét obejmuje:
*  sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy,
»  uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
*  wyznaczenie reperéw roboczych,
*  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
*  wykonanie pomiar6w biezacych w miare postepu robdt, zgodnie z dokumentacija projektowa,

+  zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
*  wykonanie aktualizacji powykonawczej zasobu mapowego.

10 PRZEPISY ZWIAZANE
* Instrukcja techniczna 0-1. OgdIne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
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o Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1978.

o Instrukcja techniczna G-2. WysokoSciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

o Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

o Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

= Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

o Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.

o Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, GUGIK
Ustawa z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
p6iniejszymi zmianami).

o PN-N-02251Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminologia.

o PN-N-99310Geodezja. Pomiary realizacyjne. Nazwy i okreslenia.
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D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru
liniowych robét ziemnych przy przebudowie drog gminnych na terenie Gminy Ketrzyn.

1.2 Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.
Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do rabét fundamentowych i zwigzanych z wykonaniem instalacji.

1.3 Zakres robé6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drog i obejmuja:

*  wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

»  wykonanie wykopdw w gruntach skalistych,

*  budowe nasypéw drogowych,

*  pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.
1.3.1 Okreslenia podstawowe
1/ Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajaca warunki statecznoéci i odwodnienia.
2/ Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowéw,
3/ Wysokos¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu.
4/ Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
5/ Nasyp $redni - nasyp, ktérego wysokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
6/ Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysoko$¢ przekracza 3 m.
7/ Wykop ptytki - wykop, ktérego glebokoéé jest mniejsza niz 1 m.
8/ Wykop éredni - wykop, ktérego glebokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
9/ Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokosé¢ przekracza 3 m.
10/ Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej noénosci, charakteryzujacy sie znacznym i dtugotrwatym
osiadaniem pod obcigzeniem.
11/ Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okre$lony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
12/ Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktérego probki nie wykazujg
zmian objetosci ani nie rozpadaja sie pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymatoéé na éciskanie Rc
ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do
odspojenia.
13/ Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone w obrebie pasa robét drogowych.
14/ Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, pofozone poza pasem robét drogowych.
15/ Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwiazanych z trasa drogowa.

16/ Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

Is= P
pds
gdzie:
N - gestosc objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
* (Mg/m3),
ds - maksymalna gestosc objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,

zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m3).
17/ Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos$¢ charakteryzujaca zageszczalnoéé gruntéw niespoistych, okreslona wg
wZoru:

d
U =80
=

10
gdzie:
' déo - érednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
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.« d10 - érednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 10% gruntu, (mm).
18/ Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkos¢ charakteryz%aca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
o= "z
Eq
* gdzie:
E1l - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-5-02205:1998 [4],
E2 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu badanej warstwy

zgodnie z PN-5-02205:1998 [4].
19/ Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych
widkien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych, polipropylenowych i
poliestrowych, charakteryzujacy sie miedzy innymi duzg wytrzymatoscia oraz wodoprzepuszczalnoscia, zgodny z
PN-15010318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6].
Geosyntetyki obejmuja: geotkaniny, geowlokniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki, geokompozyty,
geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].
20/ Pozostate okreélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.4 Ogblne wymagania dotyczace robdt
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D.M-00.00.00 \Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2 MATERIALY (GRUNTY)

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.M-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2 Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowoéci podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnoséci do budowy nasypéw podano w ST D.02.03.01 pkt 2.

2.3 Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy
tylko woéwczas, gdy stanowia nadmiar objetosci robét ziemnych i za zezwoleniem Kierownika Projektu.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objetosci robot ziemnych,
zostaly za zgoda Kierownika Projektu wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia réwnowainej objetosci gruntdw przydatnych ze Zrodet wiasnych, zaakceptowanych przez
Kierownika Projektu.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w ST D.02.03.01 pkt 2.4, powinny byc
wywiezione przez Wykonawce na odktad. Kierownik Projektu moze nakazac pozostawienie na terenie budowy
gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

3 SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
OgdIne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2 Sprzet do rob6t ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazac sie mozliwosciq korzystania z
nastepujacego sprzetu do:
»  odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
+  jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia
do hydromechanizacji itp.),
+  transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tadmociagi itp.),
«  sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
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4 TRANSPORT

4.1 Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2 Transport gruntéw

Wybdr $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegfoéci transportu. Wydajnos¢ srodkéw
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtoéci nie zostaty wczesniej zaakceptowane
na pismie przez Kierownika Projektu.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2 Doktadnosé wykonania wykopéw i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz +
10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé + 1 cm i -3 cm.
Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze réznic sie od szeroko&ci projektowanej o wiecej niz + 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartoici wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy
pomiarze fatg 3-metrowa, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réwnosci
skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i ST.

5.3 Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktére
zapewnia odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaé w catym okresie trwania robét spadki, zapewniajgce prawidlowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwaty
nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowiazek usuniecia tych gruntéw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnoédi, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4 Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robét
ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robét ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podiuzny i nadac przekrojom poprzecznym
spadki, umozliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powinien byé mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mnigjszy
niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu
cdspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innych robét na spefnienie wymagan dotyczacych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopdw, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5 Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i ST. Szerokoé¢ dna
i gteboko$¢ rowu nie moga rozni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wiecej niz + 5 cm. Doktadnos¢ wykonania
skarp rowéw powinna by¢ zgodna z okreslona dla skarp wykopéw w ST D.02.01.01.
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6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoéci robdt podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2 Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1 Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega nakontroli zgodnosci zwymaganiami  specyfikaci
okreélonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szczegbing uwage nalezy zwrdécic na:
+ - wiaéciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- -wlaiciwe ujecie | odprowadzenie wysiekéw wodnych.
6.2.2 Sprawdzenie jakosci wykonania robét
Czynnoéci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robét okreélono w pkcie 6 ST D.02.01.01 oraz D-
02.03.01.

6.3 Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1 Czestotliwosé oraz zakres badar i pomiaréw

Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. |Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw
1 Pomiar szerokosci korpusd Pomiar tasma, szablonem, fata o dtugoéci 3 m i poziomica lub
ziemnego niwelatorem, w odstepach co 200 m na
2 Pomiar szeroko$ci dna rowow prostych, w punktach giéwnych tuku, co 100 m natukacho R =
100 m co 50 m na fukach o R < 100 m
3 Pomiar  rzednych powierzchni oraz w miejscach, ktére budza watpliwosci

korpusu ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar réwnoéci powierzchni
korpusu

6 | Pomiar rownosci skarp

7 | Pomiar spadku podituznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz
powierzchni korpusu lub dna rowu | w punktach watpliwych

8 |[Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okreslaé dla kazdej utozonej warstwy lecz
nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000 m2 warstwy

6.3.2 Szerokos¢ korpusu ziemnego

Szerokoé¢ korpusu ziemnego nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm.

6.3.3 Szeroko$c dna rowow

Szerokoéé dna rowdw nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz = 5 cm.

6.3.4 Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga réznic sie od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5 Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.6 Réwnos¢ korony korpusu

Nierdwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatg 3-metrowa, nie moga przekraczac 3 cm.

6.3.7 Réwnos¢ skarp
Nieréownoéci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekraczac + 10 cm.

6.3.8 Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokoéciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1
cm.

6.3.9 Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreélony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien byC zgodny z zatozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia
nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia I0, zgodnie z norma PN-5-02205:1998
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6.4 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang
odrzucone. Jedli materiaty nie spefniajace wymagan zostang wbudowane Iub zastosowane, to na polecenie
Kierownika Projektu Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Kierownik Projektu moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko¢ potracen za obnizong jakosc.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.M-00.00.00 ~Wymagania ogdlne” pkt 7.

8 ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Kierownika
Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M-00.00.00 ~Wymagania ogélne” pkt 9.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat iopis
gruntow

2. PN-B-04481:1988Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

PN-B-04493:1960Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnoéci biernej

4. PN-5-02205:1998Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

w

. PN-EN-963:199%9Geotekstylia i wyroby pokrewne
7. BN-64/8931-01Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
8. BN-64/8931-02Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigZenie ptyta
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaZnika zageszczenia gruntu

10.2 Inne dokumenty
Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPWarszawa 1998.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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D.03.02.01A REGULACJA (NAPRAWA) PIONOWA ELEMENTOW INFRASTRUKTURY
PODZIEMNEJ 1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem regulacji pionowej studzienek kanalizacyjnych, zaséw wodociggowych oraz innych
elementéw infrastruktury przypowierzchniowej przy przebudowie drég gminnych na terenie Gminy Ketrzyn.

1.2 Zakres stosowania ST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem przypowierzchniowej regulacji pionowej elementéw infrastruktury technicznej (studzienek
kanalizacyjnych, wpustéw ulicznych, zaséw wodociagowych, studni teletechnicznych itp.)

1.4 Okreslenia podstawowe

Studfienka kanalizacyjna - urzadzenie potaczone z kanalem, przeznaczone do kontroli lub prawidtowej eksploatacji
kanatu.

Studzienka rewizyjna (kontrolna) - urzadzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych, ich konserwacji

i przewietrzania.

Whpust uliczny (wpust Sciekowy, studzienka éciekowa) - urzadzenie do przejecia wod opadowych

z powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji deszczowej lub ogélnosptawne;j.

Wiaz studzienki - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych,

umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

+ Kratka Sciekowa - urzadzenie, przez ktdre wody opadowe przedostaja sie od gory do wpustu ulicznego.

-+ Nasada (zeliwna) z wlewem bocznym (w krawezniku) - urzadzenie, przez ktére wody opadowe
przedostaja sie w plaszczyZnie kraweinika do wpustu ulicznego.

+  Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami iz

definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.4.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 1.5.

2 MATERIALY

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogblne” [1] pkt 2.
2.2 Materiaty do wykonania regulacji pionowej uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej
Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej nalezy uzyc:
+ materialy otrzymane z rozbiérki studzienki oraz z rozbiérki otaczajacej nawierzchni, nadajace sie do
ponownego wbudowania,
+ materialy nowe, bedace materiatem uzupetniajacym, tego samego typu, gatunku i wymiardw, jak
materiat rozbidrkowy, odpowiadajace wymaganiom:
© 5T D.03.02.01 w przypadku materiatéw do naprawy studzienki,

o ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikacji, w przypadku materiatéw potrzebnych do
utozenia nowej nawierzchni.

3 3. SPRZET

3.1 0gélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 »Wymagania ogélne"” pkt 3.

3.2 Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej
Wykonaweca przystepujacy do wykonania naprawy, powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z

nastepujacego sprzetu:
+  pily tarczowej,
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miota pneumatycznego,
sprezarki powietrza,
- diwigu samochodowego,
- zageszczarki wibracyjnej,
sprzetu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4 TRANSPORT

4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,\Wymagania ogblne" pkt 4.

4.2 Transport materiatow

Transport nowych materiatéw do wykonania naprawy, powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w:
. STD.03.02.01 [2], w przypadku materiatéw do naprawy studzienki,
« ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikaciji, w przypadku materiatéw wykorzystywanych do
wykonania nowej nawierzchni.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogblne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 5.

5.2 Uszkodzenia zapadnietych studzienek, podlegajace naprawie
Uszkodzenie studzienek urzadzen podziemnych wystepuje, gdy réznica poziomow pomiedzy:
- kratkg wpustu ulicznego a gérna powierzchnia warstwy écieralnej nawierzchni wynosi powyzej 1,5 cm,
- wiazem studzienki a gorna powierzchnig nawierzchni wynosi powyzej 1 cm.
5.3 Zasady wykonania naprawy
Wykonanie naprawy polegajacej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:
- roboty przygotowawcze
- rozpoznanie uszkodzenia,
«  wyznaczenie powierzchni podlegajacej naprawie,
«  wykonanie naprawy
«  naprawe uszkodzonej studzienki,
- ufozenie nowej nawierzchni.

5.4 Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:
- ustaleniu sposobu deformacji studzienki,
. okreéleniu stanu nawierzchni w bezpoérednim otoczeniu studzienki,
- wstepnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
+  rozeznaniu mozliwosci wykorzystania dotychczasowych elementdw urzadzenia.
Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy powinna obejmowac caly obszar uszkodzonej nawierzchni

wokot zapadnietej studzienki. Powierzchni tej nalezy nadac ksztatt prostokatnej figury geometrycznej.
Powierzchnie przeznaczona do wykonania naprawy akceptuje Kierownik Projektu.

5.5 Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie przewiduje inaczej, to wykonanie przypowierzchniowej naprawy
uszkodzonej studzienki, pod warunkiem zaakceptowania przez Kierownika Projektu, obejmuje:
. zdjecie przykrycia (pokrywy, wiazu, kratki sciekowej, nasady z wlewem bocznym) urzadzenia
podziemnego,
rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokét studzienki:
- reczne (dtutami, haczykami z drutu, miotkami brukarskimi, ew. dragami stalowymi itp. - w przypadku
nawierzchni typu kostkowego),
+  mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu monolitycznego, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej)
- z pionowym wycieciem krawedzi uszkodzenia pita tarczowa i rozebraniem konstrukcji jezdni przy
pomocy miotéw pneumatycznych, dragow stalowych itp.,
+  rozebranie uszkodzonej gérnej czesci studzienki (np. czesci zeliwnych, plyt zelbetowych pod studzienka,
kregébw podporowych itp.),
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zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéw nawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce
sktadowania, z posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydatnego do dalszych robét,

+  szczegblowe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia i podjecie koricowe] decyzji o sposobie naprawy i
wykorzystaniu istniejacych materiatow,

- sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gornej czesci studzienki (np. nasady wpustu,
komina wtazowego) z ew. uzupetnieniem ubytkéw,
w przypadku niewielkiego zapadniecia - poziomowanie gornej czesci komina wilazowego, nasady
wpustu itp. przy uzyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkodzen wiekszych -
wykonanie deskowania oraz utoZenie i zageszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B20,
wedtug wymiaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzenia i poziomu powierzchni (jezdni, chodnika,
pasa dzielacego itp.), a takZe rozebranie deskowania,

- osadzenie przykrycia studzienki lub kratki $ciekowej z wykorzystaniem istniejacych lub nowych
materiatéw oraz ew. wyréwnaniem zaprawa cementowa.
W przypadku znacznych zapadnie¢ studzienki, wynikajacych z uszkodzen (zniszczen) korpusu studzienki,
kanatéw, przykanalikow, elementéw dennych, wymycia gruntu itp. - sposéb naprawy nalezy okresli¢
indywidualnie i wykonac jg wedtug osobno opracowanej specyfikacji technicznej.

5.6 Utozenie nowej nawierzchni

Nowa nawierzchnig, wokét naprawionej studzienki, nalezy wykonaé w sposéb identyczny ze stanem przed
przebudowa.

Do nawierzchni nalezy uiyé, w najwigkszym zakresie, materiat otrzymany z rozbiérki, nadajacy sie do
ponownego wbudowania. Nowy uzupetniany material powinien by¢ jak najbardziej zblizony do materiatu
starego. Zmiany konstrukcji jezdni moga by¢ dokonane pod warunkiem akceptacji Kierownika Projektu.

Przy wykonywaniu podbudowy nalezy zwraca¢ szczegdlng uwage na poprawne je]j zageszczenie wokdt komina i
kotnierza studzienki. Przy nawierzchni asfaltowej, powierzchnie styku czesci zeliwnych lub metalowych powinny
by¢ pokryte asfaltem.

W zaleznosci od rodzaju nawierzchni istniejacej, poszczegéine wykonywane podbudowy i warstwy Scieralne
moga odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w specyfikacjach dotyczacych wybranego rodzaju nawierzchni:

W przypadku koniecznosci wymiany kraweznika, naprawiony kraweinik powinien odpowiadaé wymaganiom ST
D.08.01.01+02

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2 Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien:
uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje
zgodnosci, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),
- sprawdzic cechy zewnetrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badarh Wykonawca przedstawia Kierownkowi Projektu do akceptacji.

6.3 Badania w czasie robét
Czestotliwosc oraz zakres badari i pomiaréw, ktére nalezy wykonac w czasie robét podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robét

Lp. |Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Czestotliwosc |Wartosci dopuszezalne
badan
1 Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej |1 raz Niezbedna powierzchnia
do wykonania naprawy
2 Roboty rozbidrkowe 1raz Akceptacja nieuszkodzonych materiatéw
3 SzczegOtowe rozpoznanie uszkodzenid 1 raz Akceptacja Kierownika Projektu
i decyzja o sposobie naprawy
4 Naprawa studzienki Ocena ciagta |Wg pktu 5.5
5 Utozenie nawierzchni Ocena ciggta |Wg pktu 5.6
6 Potozenie studzienki w stosunku Kratka sciekowa ok. 0,5 cm ponizej, wtaz
do otaczajacej nawierzchni 1raz studzienki - w poziomie nawierzchni
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6.4 Badania wykonanych robét
Po zakonczeniu robét nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy w zakresie wygladu, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni
typu kostkowego,
- poprawnos¢ profilu podiuznego i poprzecznego, nawiazujgcego do otaczajacej nawierzchni i
umozliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pkt 7.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru robét

Ogélne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Kierownika Projektu,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt é daty wyniki pozytywne.

8.2 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

=  roboty rozbiérkowe,

= naprawa poszczegdlnych elementdw infrastruktury technicznej.

Odbiér tych robét powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] oraz
niniejszej ST.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w ST D.00.00.00 [1] ,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej studzienki obejmuje:

= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

= oznakowanie robot,

= roboty rozbidrkowe,

= dostarczenie materiatow i sprzetu,

= wykonanie naprawy studzienki,

= utozenie nawierzchni,

= odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbidrkowych na sktadowisko,
= przeprowadzenie pomiardw i badah wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
= odwiezienie sprzetu.

10 PRZEPISY ZWIAZANE
Specyfikacja Techniczna D.00.00.00 - Wymagania Ogélne
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D.04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM
PODLEOZA 1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza przy przebudowie drég gminnych na
terenie Gminy Ketrzyn.

1.2 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia Robdt zwigzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia poszczegdlnych warstw konstrukeji nawierzchni, zjazdow i
chodnika wedtug Dokumentacji Projektowe] oraz profilowaniem i zageszczaniem podtoza.

Zakres niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmuje: wykonanie koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem
podtoza pod warstwy konstrukcyjne jezdni, chodnikéw, zjazdéw, Sciezki rowerowej oraz zatok autobusowych

1.3 Okreélenia podstawowe

Okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w Specyfikacji
Technicznej D.00.00.00. "Wymagania ogdlne™.

1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét oraz za ich zgodnoéé z Dokumentacja Projektows,
Specyfikacja Techniczna i poleceniami Kierownika Projektu. Ogélne wymagania dotyczace robét podano w
Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

2 MATERIALY

pospétka

3 SPRZET

Do wykonywania Robét nalezy stosowac:

» rowniarki samojezdne lub spycharki uniwersalne z ukosnie ustawionym lemieszem, (Kierownik Projektu
moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny),

+ walce statyczne, wibracyjne lub ptyty wibracyjne.

W miejscach trudno dostepnych roboty nalezy wykonaé recznie. Stosowany sprzet nie moze spowodowac
niekorzystnego wptywu na wtasciwoéci gruntu podtoza.

4 TRANSPORT
Nie wystepuje.
5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogédlne zasady wykonywania Robét
Ogolne zasady wykonywania Rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. ,Wymagania ogdlne” p. 5.

5.2 Warunki przystapienia do Robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zageszczania podioza bezpoérednio przed rozpoczeciem
Robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczeéniejsze wykonanie tych Robét z wyprzedzeniem jest
mozliwe wytacznie za zgoda Kierownika Projektu, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

5.3 Wykonanie koryta

Rodzaj sprzetu, a w szczegblnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone

s3 Roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposéb wykonywania musi by¢ zaakceptowany przez
Kierownika Projektu.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byé¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacji Technicznej tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Kierownika Projektu.

W wykonanym korycie nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem dolnej
warstwy podbudowy.
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5.4 Profilowanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podioie powinno byé oczyszczone ze wszystkich zanieczyszczen. Nalezy
usuna¢ btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiaja uzyskania po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest speiniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ poditoze na glebokos¢ zaakceptowang przez Kierownika Projektu,
dowie?¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w iloéci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagescié warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia okreslonego w normie.

Jezeli rzedne podioza przed profilowaniem nie wymagajg dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to
przed przystapieniem do profilowania oczyszczonego podtoza jego powierzchnie nalezy wstepnie dogescic 3 - 4
przejéciami éredniego walca stalowego gladkiego lub w inny sposdb zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
Do profilowania podfoza mozna stosowa¢ réwniarki. Sciety grunt moze by¢ wykorzystany w robotach ziemnych
przy formowaniu nasypéw pod zjazdy lub w inny sposéb zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

5.5 Zageszczanie podtoza
Bezpoérednio po profilowaniu podtoza nalezy doprowadzi¢ je do grupy nosnosci G1/G2 poprzez zaggszczanie
lub inne, konieczne zabiegi technologiczne.

5.6 Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podioia

Podtoze po wyprofilowaniu | zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robé6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w Robotach i
Wykonawca nie przystepuje natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczyc
podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, w sposéh zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do
uktadania kolejnej warstwy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Po osuszeniu podioza
Kierownik Projektu oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie
nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wtasny koszt.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady ogdlne kontroli jakosci Robét
Zasady ogdlne kontroli jakosci Robét podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00 “Wymagania ogéine”.

6.2 Kontrola przed przystapieniem do Robét
Przed przystapieniem do wykonania Robot Wykonawca powinien sprawdzi¢ sprawnos¢ sprzetu, $rodkow
transportu oraz inne czynniki zapewniajace mozliwos¢ prowadzenia Robét zgodnie z PZ).

6.3 Kontrola w czasie wykonywania Robét

W czasie Robdt Wykonawca powinien sprawdzad zasoby sprowadzonych materiatéw, prowadzi¢ systematyczne
badania kontrolne w zakresie i z czestotliwoscia gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci Robét, lecz nie
rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacii.

Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdzi¢ wg BN-77/8931-12, przynajmniej w dwéch punktach na kazdej dziatce
robaczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m2. Zageszczenie nalezy kontrolowac na podstawie
normalnej préoby Proctora, wg PN-88/B-04481 (metoda | lub ). W przypadku, gdy przeprowadzenie badania
zageszczenia wg metody Proctora jest niemotliwe, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podioza wg BN-64/8931-02. Stosunek
wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2.2

Wilgotnoé¢ gruntow w czasie zageszczania nalezy badac przynajmniej dwukrotnie na kazdej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m2.

6.4 Badania i pomiary podtoza

6.4.1 Zageszczenie podioza

Do odbioru zageszczenia podioza Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne zestawienie wynikéw badan
wskaznika zageszczenia, wraz z wartoéciami Srednimi dla catego odbieranego odcinka, wykonane na podstawie
biezacej kontroli zageszczenia.

Na odcinkach nie spetniajacych wymagan co do zageszczenia podfoze nalezy spulchnic i roboty powtérzyé w
sposdb zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
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6.4.2 Cechy geometryczne

- Nieréwnoéci profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4 metrowa fata co 20 m w kierunku podfuznym.
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 2 metrowg fata co najmniej raz na 50 m. Nieréwnoéci nie moga
przekraczac 2 cm.

+  Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 2 metrowej taty i poziomicy co najmniej raz na 50m i
dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukéw poziomych. Spadki poprzeczne podioza powinny
by¢ zgodne z projektem z tolerancjg +0.5%.

Giebokos¢ koryta i rzedne nalezy sprawdza¢ co 50m na krawedziach. Réznice pomiedzy rzednymi
zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekraczac +2cm.

- usytuowanie krawedzi nie rzadziej niz co 20 m, dopuszczalne tolerancje +1 cm i -2 cm.

- Szeroko$¢ nalezy sprawdzi¢ przynajmniej raz na 50 m. Szeroko$¢ nie moze sie rdzni¢ od szerokoéci
projektowanej o wiecej niz £2cm.

Zasady postepowania z odcinkami o niewtasciwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.4.2.
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokoéci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne
zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru Robét
Ogdlne zasady wykonywania obmiaru przedstawiono w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. ,Wymagania
ogélne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru wyprofilowanego i zageszczonego podtoza jest metr kwadratowy [m?].
8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru Robét

Odbidr wykonywanego koryta wraz z profilowaniem i zageszezeniem podtoza jest dokonywany na zasadach
odbioru Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu okredlonych w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00.
Mymagania ogdlne” p. 8.

Koryto uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki badad
przeprowadzone przy odbiorach daty wyniki zgodne z wymaganiami.

9 PODSTAWY PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne dotyczace podstawy ptatnosci

Ustalenia ogdlne dotyczace podstawy ptatnoéci podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00. ,Wymagania
ogolne” p. 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ za metr kwadratowy [m?] wykonanego koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza nalezy
przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena jakosci Rob6t na podstawie pomiaréw i badar. Cena jednostkowa
wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza obejmuje:

«  prace pomiarowe,

- zatadunek odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na wysypisko,

»  profilowanie dna koryta lub podfoza,

- doprowadzenie podioza do grupy nosnosci G1/G2,

- utrzymanie koryta lub podtoza,

- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w niniejszej Specyfikacji Technicznej.

10 PRZEPISY ZWIAZANE
PN-87/5-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okreélenia.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i

podioza przez obcigzenia ptyta.
BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prébek gruntéw do celow drogowych
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i lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.
BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika nosnosci gruntu jako podioza nawierzchni podatnych.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu.

Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru robdt drogowych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewodzkich, GDDP W-wa 1989.
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D.04.02.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
1 WSTEP

1.1 Okreslenia podstawowe

1.1.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zageszczeniu kruszywa o
wtasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z przywotanymi normami i ST D.00.00.00 +~Mymagania
ogolne”.

2 MATERIALY

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materiatéw.

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00 Mymagania
ogdlne”.

2.2 Rodzaje materiatéw.

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno byc
kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakdw
albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez
domieszek gliny.

2.3 Wymagania dla materiatéw.

2.3.1 Uziarnienie kruszywa.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi dla podbudowy zasadniczej
okreslonymi w normie PN-5-06102, rysunek 1.

2.3.2 Wiasciwosci kruszywa.

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1 dla podbudowy zasadniczej podane w normie PN-
5-06102.

3 SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykazac sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

b) uktadarek do rozktadania mieszanki, rowniarek,

c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4 TRANSPORT
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi érodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét,
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

5.2 Przygotowanie podioza.

Podtoze pod podbudowe z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie stanowi warstwa mrozoochronna
zgodnie z projektem.

5.3 Wytwarzanie mieszanki kruszywa.

Mieszanke kruszywa o Sciéle okreslonym uziarnieniu i wilgotnoéci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki lub uzyskiwaé z przekruszenia w kamieniotomie. Ze wzgledu
na koniecznoé¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna byé od razu transportowana na
miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4 Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki.

Uktadanie kruszywa nalezy przewidzie¢ uktadarkami a w miejscach trudno dostepnych rowniarkami.
Odstepstwa od powyzszego sa mozliwe wytacznie za zgoda Kierownika Projektu. Mieszanka kruszywa powinna
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by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta
réwna grubosci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie powinna przekracza¢ 20 cm po
zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiggniecie wymaganych
spadkéw i rzednych wysokosciowych. Kruszywo podczas zageszczania powinno by wilgotne, co umozliwi
optymalng prace walcdw w celu uzyskania wymaganej nodnoéci i zageszczenia.

5.5 Utrzymanie podbudowy.

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Kierownika Projektu, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1 Ogélne zasady kontroli jakosci robét.
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

6.2 Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawié wyniki tych badan Kierownkowi Projektu w celu akceptacji materiatéw. Badania te powinny
obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w punkcie 2.3 niniejszej ST.

6.3 Badania w czasie robot

6.3.1 Czestos¢ oraz zakres badan i pomiaréw.
Czestos¢ oraz zakres badan podano w Tablicy 1.
Tablica 1. Czestoé¢ oraz zakres badan przy wykonywaniu podbudowy z kruszyw stahilizowanych mechanicznie,

Czestos¢ badan

Minimalna Maksymaina
liczba badan dhigosé Powierzchnia
L.p. Wyszczegélnienie badan na dziennej odcinka przypadajaca

dziatce pm’padajaca na | badanie
roboczej na | badanie | (PPO, MOP)

(jezdnia)
1  |Uziamienie mieszanki 1 500 mb 3000 m’
2 | Wskaznik odksztalcenia, moduly
odksztatcenia (nosnosc¢) 2 250 mb 3 000 m?2

przy kazdej zmianie kruszywa i nie rzadziej niz
1 badanie pelne na 6 miesigcy wykonywania
warstwy z jednego rodzajn kruszywa (Zrodla)

3  |Badanie wlasciwosci kruszywa

6.3.2 Uziarnienie mieszanki.

Uziarnienie mieszanki powinno miesci¢ sie pomiedzy krzywymi granicznymi podanymi w normie PN-5-06102.
6.3.3 Zageszczenie i nosnos¢ podbudowy.

Kontrole zageszczenia i nosnosci podbudowy nalezy oprze¢ na metodzie obcigzer ptytowych. Wynik modutu
nalezy obliczy¢ w zakresie obcigzen jednostkowych 0,25-0,35 MPa, doprowadzajac obcigzenie koficowe do 0,45
MPa. W obliczeniach modutu nalezy zastosowac mnoznik 3/4, zgodnie z normg PN-5-02205. Zageszczenie
podbudowy powinno spetniaé wymagania podane w PN-5-06102, punkt 2.4.3. Wartosci E2 i E1 powinny byc
zgodne z wymaganiami podanymi w PN-5-06102, Tablica 2. Dla drég o kategorii ruchu KR1 - KR4 nalezy przyjac
moduty odksztatcenia jak dla wskaZnika noSnosci CBR = 80%, dla KR5 - KRé jak dla wskaznika CBR = 120%.

6.3.4 Wiasciwosci kruszywa.

Badania kruszywa powinny obejmowaé ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w punkcie 2.3.2.

6.4 Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1 Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw.

Czestoéé oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w Tablicy 2.

Tablica 2. Czestos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie.
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L.p. | Wyszczegdlnienie badan 1 pomiaréw Minimalna czg¢stos¢ pomiaréw
1 |Szerokosé podbudowy 10 razy na | km
2 |Réwnosé poduzna co 20 m latg na kazdym pasie ruchu
3 |Rownos¢ poprzeczna 10 razy na | km
4  |Spadki poprzeczne®’ 10 razy na | km
5 |Rzgdne wysokosciowe co 10 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach dla

autostrad i drog ekspresowych, co 20 m dla
pozostalych drog (na odcinkach
kezywoliniowych co 10m)

6 |Uksztaltowanie osi w planic*’

co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla
autostrad 1 drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog

7 | Grubos¢ podbudowy

w 2 punktach na dziennej dzlaice roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 3000 m*

8 |Zageszczenie, nosnosé

w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,

lecz nie rzadziej ni? raz na 3000 m*

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w

punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2 Dopuszczalne tolerancje od wielkosci projektowanych cech geometrycznych podbudowy.
Dopuszczalne tolerancje cech geometrycznych wykonanej podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego

mechanicznie zostaly przedstawione w Tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne tolerancje od wielkosci projektowanych cech geometrycznych podbudowy

L.p. W:elkosc mierzona Jednostka Tolerancja

1 [Szerokosé warstwy cm +10/-5

2 [Nieréwnosci podhuzne lub porzeczne
mierzone lata 4 m zgodnie z normg 10— podbudowa zasadnicza
BN-68/8931-04 mm 20 — podbudowa pomocnicza

3 |Spadki poprzeczne Yo +0,5

4 | Rzedne wysokosciowe cm 0/-2

5 |Uksztaliowanie osi w planie cm +5

6 | Grubosé warstwy Yo + 10— podbudowa zasadnicza

+10; -15 — pedbudowa pomocnicza

6.5 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.

6.5.1 Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy.

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wieksze adchylenia cech geometrycznych od wymaganych, powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie zageszczone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7 OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00.

7.2 7.2.Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m2 wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego

mechanicznie.
8 ODBIOR ROBOT.

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
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9 PODSTAWA PEATNOSCI

9.1 Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci.
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 m2 warstwy podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie obejmuje:
-wytyczenie i prace pomiarowe

-mechaniczne rozicielenie dolnej warstwy kruszywa

-reczne odrzucenie nadziarna

-zageszczenie warstwy dolnej

-mechaniczne rozscielenie gornej warstwy kruszywa

-zageszczenie i profilowanie warstwy gornej z nawilzaniem

wodga -posypanie gornej warstwy matem kamiennym

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy, wytyczne i instrukcje branzowe:

«  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

+  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczerh obcych.

«  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skfadu ziarnowego.

¢ PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn.

e PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

«  PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci.

«  PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednia.
«  PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoéci zanieczyszczen organicznych.
«  PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoéci siarki metoda bromowa.

«  PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego.

+  PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego.

«  PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w bebnie Los Angeles.

«  PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy, Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne.
e PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

«  PN-5-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie. BN-64/8931-
01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.
«  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

«  PN-5-02205 Roboty ziemne. Wymagania i badania.




