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NUMER I. WYMAGANIA OGOLNE.
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sg wymagania ogélne dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z budowsg sieci wodociggowej Nowa Rézanka - Stara Rézanka
gmina Ketrzyn.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspdlne dla robot
objetych szczegdtowymi specyfikacjami dla poszczegélnych asortymentéw robot branzy
sanitarnej.

1.4. Okre$lenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:

1.4.1. Sie¢ wodociggowa — rurociggi do zaopatrzenia wodnego dla celéw gospodarczo —
bytowych i pozarowych zewnetrznych.

1.4.2. Przylgcze wodociggowe — rurocigg do zaopatrzenia wodnego dla celow gospodarczo —
bytowych catego budynku.

1.4.3. Dziennik budowy — dziennik wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami przez
whasciwy organ administracyjny, stanowigcy urzedowy dokument o przebiegu robot
budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.4. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i wystepowania w jego imieniu w prawach realizacji kontraktu.

1.4.5. Rejestr obmiarow - akceptowany przez inspektora nadzoru - zeszyt z
ponumerowanymi stronami stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robé6t w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikow.
Wpisy w rejestrze obmiardw podlegajg potwierdzeniu przez inspektora nadzoru
inwestorskiego.

1.4.6. Materialy — wszelkie tworzywa niezbednego wykonania robét, zgodnie z dokumentacijg
projektows i specyfikacjami technicznymi.

1.5. Ogdélne wymagania dotycz ace robot.

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.



1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
dziennik budowy | dokumentacje projektowa.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Jezeli w czasie robot okaze sie koniecznym uzupetnienie dokumentacji projektowej
przekazanej przez Zamawiajgcego w wyniku zmian wprowadzonych przez Wykonawce,
Wykonawca sporzadzi brakujgce rysunki i ST na wiasny koszt w 4 egzemplarzach i
przediozy je Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia. Drobne korekty dokumentacji w trakcie
realizacji inwestycji dokonuje wykonawca i projektant.

1.5.3. Zgodno $¢ robot z dokumentacja projektow g i ST.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty powinny byé zgodne z dokumentacjg
projektowa i ST. W przypadku, gdy materiat lub roboty nie bedg w pelni zgodne
z dokumentacjg projektowg i wptynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu wbudowanego,
to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane ponowne na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca umiesci tablice informacyjng. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowna.

1.5.5. Ochrona s$rodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisy ochrony przeciwpozarowej i utrzymywat sprawny
sprzet p.poz oraz jest odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materialtdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materialy odpadowe uzyte do robét bedg mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okres$lajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdbw na srodowisko.

1.5.8. Bezpiecze nstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegat przepisbw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.



2.0. MATERIALY.
2.1. Zrédta uzyskania materiatéw.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt, wykonawca przedstawi szczegoOtowe informacje dotyczgce
zamawiania tych materiatéw i odpowiednie swiadectwa badan. Inspektor nadzoru/kierownik
budowy moze dopusci¢ tylko te materialy, ktére posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych.

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczna.
2.2 Materiaty nieodpowiadaj ace wymaganiom.

Materialy te zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy lub zloZzone w miejscu
wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie niezbedne
i nie zaakceptowane materiaty, wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczgc sie z jego nie
przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg potrzebne
do robdt, byly zabezpieczone przez zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢
i wiasciwosci do robét i byty dostepne do kontroli Inspektora Nadzoru.

3.0. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robo6t powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy. Wykonawca dostarczy dla Inspektora Nadzoru kopie
dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

4.0. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplywajg niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i whlasciwosci przewozonych
materiatbw. Wykonawca bedzie usuwal na biezgco, na wlasny koszt wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robo6t zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, wymaganiami ST, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inspektora
nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenia w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie od Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostang, jesli bedzie tego wymagat Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce rob6t na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia
wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnosé. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw rob6t bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Polecenia Inspektora



nadzoru bedg wykonywane nie pOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Zasady kontroli jako $ci robot.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggngc¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pena kontrole i jako$é
materiatéw. i zapewnia odpowiedni system kontroli wigczajgc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzagdzenia niezbedne do pobierania prébek wody i Sciekéw i badan
laboratoryjnych oraz robdt.

6.2. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiekolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Przed przystgpieniem do pomiardéw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonaweca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.3. Raporty z bada n.

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan.
7.0. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét.

Obmiar robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. wyniki obmiaru bedag
wpisane do rejestru obmiaréw.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary bedag przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

8.0. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich w ST, roboty podlegajg etapom obioru:
- odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

- odbiorowi robét czesciowych,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.



8.2. Obior rob6t zanikaj gcych i ulegaj gcych zakryciu.

Odbioér zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonywany w czasie umozliwiajgcym wykonanie

ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu rob6t. Odbioru dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnie powiadomi Inspektora Nadzoru, a odbiér bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej jednak niz 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

8.3. Odbior cz esciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czesci robo6t. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego.

Odbidr ostateczny podlega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robo6t w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robo6t oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzana przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbioru
ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikdw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonanych robét z dokumentacjg projektowg i ST.W przypadku niewykonania
wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzgdzony wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

8.4.3. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobow  igzany przygotowa €
nast epuj ace dokumenty:

1. Dokumentacje projektowa podstawowag z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
Zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy.

2. Szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentédw umowy i ewentualnie
uzupeltniajgce lub zamiennie).

. Badania jakosciowe wody z wynikiem pozytywnym.

. Préby cisnieniowe z wynikiem pozytywnym.

. Protokoty odbioréw robo6t zanikajgcych i czesciowych.
. Protokoty odbioru robo6t (oryginaty) dysponentéw sieci.

. Dziennik budowy i rejestry obmiarow (oryginaty).
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. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatébw zgodnie z ST.



9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszgcych.

10. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg rob6ét i sieci uzbrojenia terenu.

11. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznacza komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny podlega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznymi zaistniatym w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonywany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad w Puncie 8.4. ,,0dbior ostateczny robot”.

9.0. PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1. Ustalenia ogolne.

Podstawa pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalona dla dane pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenianych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materiatdw wraz kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnie ubytkow
i transportu na teren budowy,

- wartosc¢ pracy i sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,

- do cen jednostkowych nie naleSy wlicza¢ podatku VAT.

ROBOTY ZIEMNE, BUDOWLE | KOLIZJE.

Kod CPV 45111200-0 w zakresie przygotowania terenu  pod budow e i roboty
ziemne.

kod CPV 45231300-8 — Roboty budowlane w zakresie bu  dowy wodoci ggoéw
i ruroci ggéw do odprowadzania $ciekow.

1.0. DANE OGOLNE.

1.1. Zakres robot.

Zakresem robdét obejmuje budowe sieci wodociggowej Nowa Roézanka - Stara Roézanka
gmina Ketrzyn. Sie¢ wodociggowg wykonana bedzie z rur PVC SDR26 DN 160x6,2mm



PN10 o dlugosci L = 2260,96 mb oraz z rur PE HD100-RC DN 160x9,5 mm o dlugosci
60 mb. wraz z uzbrojeniem, przejsciem poprzecznym pod pasem drogowym. tgczna diugosc
sieci L= 2320,96 mb.. Zaprojektowano do wykonywanej sieci wodociggowej zastosowanie
armatury zeliwnej kotnierzowej tgczonej na sruby ocynkowane i uszczelki gumowe. Zasuwy
powinny posiada¢ zamkniecie gumowe w celu podwyzszenia skutecznosci zamknieé.
W weztach potgczeniowych stosowaé armature zeliwng kotnierzowa, zasuwy bezdtawicowe
Z uszczelkami gumowymi. Cata armatura powinna by¢ na cisnienie 1.0 MPa.

2.0. PRACE PRZYGOTOWAWCZE DO ROBOT ZIEMNYCH.

1.Przed przystgpieniem do robot nalezy wykonaé prace przygotowawcze zwigzane z
pomiarami, badaniem gruntu, organizacji robot, ustaleniem miejsc do odkfladania ziemni
rodzimej, odwozeniem urobku, odprowadzeniem wody z wykopu itp. uzyska¢ zezwolenie na
rozpoczecie robot; komisyjnie przyjg¢ teren pod budowe wraz z niezbednymi reperami
geodezyjnymi trasu wodociggu.

2. Projektowang 0$ przewodu nalezy oznaczy¢ w terenie w sposob trwaly i widoczny z
zatozeniem ciggu reperéw roboczych.

3. Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢ za pomocag drewnianych palikow, tzw. Kotkéw
osiowych z gwozdziami.

4. Kofki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy, a na odcinkach prostych, co okoto
30 — 50 m. Na kazdym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3 punkty.

5. Kotki Swiadki wbija sie po dwu stronach wykopu tak, aby istniata mozliwo$¢ odtworzenia
jego osi podczas prowadzenia robot.

6. W terenie zabudowanym repery robocze nalezy osadzac¢ w scianach budynkéw w postaci
hakéw lub bolcéw. Cigg reperéw roboczych nalezy nawigzac do reperdw sieci panstwowej.

7. Przed przystgpieniem do robét ziemnych nalezy wykonac¢ urzadzenia odwadniajace,
zabezpieczajgce wykopy przed wodami opadowi, powierzchniowymi i gruntowymi.
Urzgdzenia odwadniajgce nalezy kontrolowaé i konserwowac¢ przez caly czas trwania robot.

3.0. ROBOTY W ZAKRESIE KOPANIA ROWOW.
1. Grunty z wykopow odtozy¢ na odktad wzdtuz wykopow.

2. Dla ograniczenia zakresu rob6t nawierzchniowych i wykonania zabezpieczen podtuznych
kabli oraz spetnienia warunku nienaruszalnosci struktury gruntu, roboty ziemne projektuje sie
wykonac jako wykop waskoprzestrzenny o scianach pionowych odeskowanych i rozpartych o
szerokosci 0,9 m.

3. Zachowac¢ szczegolna ostroznosé¢ na istniejgce podziemne i nadziemne uzbrojenia.

4. Oprécz naniesionych kolizji mogg wystepowac takze kolizje z uzbrojeniem podziemnym
niezinwentaryzowanym.



Uwagi dodatkowe.

- Przed przystgpieniem do robét ziemnych nalezy zawiadomi¢ zainteresowane instytucje i
uzytkownikbw o terminie rozpoczecia robdt, ktérych urzgdzenia kolidujg z trasami
rurociggow,

- Przy budowie rurociggbébw stosowa¢ sie do uwag zawartych w uzgodnieniach z
uzytkownikami uzbrojenia,

- Przed rozpoczeciem wykopéw trasa rurociggbw w terenie winna by¢é geodezyjnie
odtworzona. Przed zasypaniem wykopow nalezy wykonaé¢ inwentaryzacje trasy i rzednych
utozenia rurociggow.

- istniejgce lokalne systemy melioracyjne lub opaski odwadniajgce nalezy doprowadzi¢ do
stanu pierwotnego w przypadku ich uszkodzenia,

- Wszelkie napotkane niezainwentaryzowane rurociggi lub kable traktowa¢ jako czynne
powiadamiajgc o ich odkryciu ewentualnych uzytkownikéw i uzgodni¢ z nimi sposob
zabezpieczenia lub likwidaciji.

4.0 ODWODNIENIE WYKOPOW Z WOD OPADOWYCH.

Z uwagi nha brak kanalizacji deszczowej w przedmiotowym terenie istnieje mozliwosé
zalewania wykop6w wodami opadowymi. W zaistniatej sytuacji nalezy wzdtuz jednej ze Scian
wykopu wykonac rowek o gtebokosci 20 cm ze spadkiem w kierunku studzienki zbiorczej z
kregbw betonowych DN =0,6 m i glebokosci 1,0 m, skad wode nalezy wypompowaé pompa
spalinowg. Ewentualnie zwiekszony zakres robo6t odwodnieniowych powinien by¢ ustalony i
rozliczony przez nadzoér.

NUMER lIl. SIEC WODOCIAGOWA.
1.0. WYKONANIE SIECI.

Siec wodociggowg wykona¢ z rur cisnieniowych PVC SDR26 DN 160x6,2mm PN10
o diugosci L = 2260,96 mb oraz z rur PE HD100-RC DN 160x9,5 mm o dlugosci 60 mb. wraz
Z tukami z PVC taczonych na wecisk na uszczelki gumowe. taczna diugosc¢ sieci L= 2320,96
mb. Wigczenia do istniejgcych sieci wykonaé za pomocg trojnikéw zeliwnych kotnierzowych
DN 100/100/100 oraz DN 150/150/100 wraz z ksztattkami przejsciowymi z zeliwa
sferoidalnego. Na kazdym wigczeniu zamontowac¢ zasuwe zeliwng kotnierzowg z zeliwa
sferoidalnego PN 10 z uszczelnitem miekkim z kluczem teleskopowym (obudowag) i skrzynkg
zeliwng. W weztach (tuki i wigczenia) przewiduje sie podbudowe w formie blokow
oporowych. Bloki wykona¢ z betonu B-10 i winne by¢ wyprofilowane tak, aby podpieraly
armature do potowy jej $rednicy, ale w sposdb umozliwiajgcy zachowanie swobodnego
dostepu do zigczy. Giebokos¢ utozenia wodociggu projektuje sie z przykryciem 1,8.
Usytuowanie elementdw uzbrojenia oznaczy¢ tabliczkami informacyjnymi

PRZEJSCIA POD PRZESZKODAMI :

Przejscie sieci wodociggowej na odcinku W24 — W25 o dtugosci L = 60 mb wykona¢ metodag
przewiertu sterowanego rurg PE HD 100 RC DN 160x9,5 mm.

Przejscie sieci wodociggowej pod pasem drogowym (wezet W20-W21) wykona¢ metoda
przecisku, stosujgc rury ochronne stalowe. Komory przeciskowe zlokalizowano poza pasem
drogowym drogi wojewddzkiej. Przecisk o diugosci L= 30,50 mb wykonaé rurg stalowg DN
273x7,1 typ P3 - rozwigzanie numer 4. Po wprowadzeniu przewodu wodociggowego do rury
stalowej, jej konce uszczelni¢- zabezpieczy¢ manszetami wykonanymi z elastomeru EPDM
lub z silikonu



2.0. PROBA SZCZELNO SCI, PLUKANIE | DEZYNFEKCJA WODOCI AGU.

Przed zasypaniem wykopow poszczegodlne odcinki sieci nalezy poddaé¢ prébie hydraulicznej
na cisnienie zgodnie z normg PN-81/B-10725. Po uzyskaniu pozytywnego wyniku proby
szczelnosci rurociggi nalezy podda¢ dezynfekcji i pilukaniu wodg celem uzyskania
pozytywnego wyniku analizy bakteriologicznej. Trase, zagtebieni, spadki, dtugosci, srednice i
materiat przedstawiono w czesci graficznej projektu.

3.0. OBMIAR ROBOT.

3.1. Wykonanie rob6t winno by¢ zgodne z zakresem roboét ujetych w przedmiarze i ST oraz
obowigzujgcymi przepisami i normami, ktérych wykaz przedstawiono na kohcu rozdziatu.

3.2. Roboty ujete w Specyfikacji Technicznej (ST) odpowiadajg uktadowi przedmiaru robot
wykonanego wedtug Katalogoéw Naktadéw Rzeczowych.

3.3.Jednostki obmiaréw robot.

m3 (metr szescienny) wykonach i odebranych robét ziemnych, drewno i stemple, zaprawy i
mieszanki betonowe.

m2 (metr kwadratowy) wykonanych i odebranych umocnien scian wykopow.

m — g (motogodzina) pracy koparki, spycharki, transportu, pompy odwadniajgcej, agregat
pradotworczy, sprezarki powietrza,

m (metr) wykonanej i odebranej sieci wodociggowej,

szt (sztuk) ztgcza, krocce, uszczelki gumowe.

r — g (roboczogodzina) wykonanych i odebranych robét recznych i mechanicznych.

4.0. ODBIOR ROBOT.

4.1. Odbidr robét zanikaj acych lub ulegaj acych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych lub ulegajgcych zakryciu podlegaja:

- roboty montazowe wykonania przytgczy wodociggowych,

- roboty montazowe wykonania blokéw oporowych,

- zasypanie i dogeszczenie wykopow,

Odbior robot zanikajgcych powinien byé wykonany w czasie umozliwiajgcym dokonanie
korekt i poprawek, bez hamowania rob6t. Diugos¢ odcinka robét ziemnych poddanych
odbiorowi nie powinna by¢é mniejsza od 50 m lub obejmowac catos¢ robaot.

5.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

5.1. Normy.

PN-B-10736:19999 Roboty ziemne, wykopy otwarte pod przewody wodociggowe i
kanalizacyjne. Warunki techniczne wykonania.

PN-69B-06050 Zabezpieczenie scian wykopow. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-88/B-06250. Beton zwykly.



PN-81/8976-06 Roboty budowlane.
PN-87/B-01060 Sie¢ wodociggowa zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia.
PN-81/B-10725. Wodociggi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-74/B-10733. Wodociggi. Przewody cisnieniowe z tworzyw sztucznych. Wymagania i
badania przy odbiorze.

PN-EN-1452-1 +5:20000 — Rury z tworzyw sztucznych.
PN-74/6366-03/04 Rury polietylenowe. Wymagania techniczne i wymiary.

ZAT/97-01-001 Rury i ksztaitki z polietylenu i elementy tgczgce w rurociggach cisnieniowych
do wody.

PN-74/H-74200 Rury stalowe ze szwem gwintowane ocynkowane.

PN-86/B-09700 Tablice informacyjne do oznaczania uzbrojenia na przewodach
wodociggowych.

6.2. Inne dokumenty.

7.2.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych. Instalacje
sanitarne i przemystowe. Tom II.

7.2.2. Warunki techniczne wykonania odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych — wydawca
Polska Korporacja techniki sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Klimatyzacji, warszawa 1994 r.

7.2.3. Instrukcja zabezpieczenia przed korozja konstrukcji betonowych opracowana przez
instytut techniki Budowlanej, Warszawa 1986 r.

7.2.4. instrukcja montazowa uktadania w gruncie rurociggow z rur PE.
7.2.5. COBRTI ,INSTAL” — Aprobaty Techniczne.

7.2.6. Wszystkie uzyte do budowy materialu powinny byé dopuszczone do stosowania w
budownictwie zgodnie z art. 10 ustawy Prawo Budowlane.

8.0. Zakres rob6t i u zytych materiatbw — specyfikacja wedlug KNR, KNRW.
(przedstawione s g przedmiarze robot do kosztorysu).



